TOSHIBA

Industrieller Frequenzumrichter

(far Drehstrom-Asynchronmotoren)

Betriebsanleitung

TOSVERT VF_S15

<Kurzanleitung>

3-phasig, 240-V-Klasse 0,4 bis 15 kW
1-phasig, 240-V-Klasse 0,2 bis 2,2 kW
3-phasig, 500-V-Klasse 0,4 bis 15 kW

HINWEIS
1. Stellen Sie sicher, dass diese Betriebsanleitung dem
Endbenutzer des Umrichters Ubergeben wird.
2. Lesen Sie diese Anleitung vor der Installation und
Inbetriebnahme des Umrichters durch, und heben Sie sie
zum spéteren Nachschlagen sicher auf.
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TOSHIBA E6581614

.  Regeln zum sicheren Betrieb

Die hier aufgefiihrten und die am Frequenzumrichter angebrachten Anweisungen missen eingehalten werden,
um den Umrichter sicher zu betreiben und Unfélle mit Verletzungen des Anwenders und anderer Personen

in der Nahe sowie Sachschaden zu vermeiden. Machen Sie sich mit den nachstehenden Symbolen und
Hinweisen griindlich vertraut, und lesen Sie dann die Anleitung weiter durch. Bitte beachten Sie stets alle
Warnhinweise.

Erlduterung der Hinweise

Symbol Bedeutung des Symbols
A Warnung Weist darauf hin, dass Bedienfehler zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren kénnen.
A Vorsicht Weist darauf hin, dass Bedienfehler zu Verletzungen (*1) oder zu Sachschéden (*2) fihren kdnnen.

(*1)  Diese umfassen Verletzungen, Verbrennungen oder Stromschlage, die keinen Krankenhausaufenthalt

oder langwierige ambulante Behandlungen erfordern.

(*2)  Sachschaden umfassen unterschiedliche Beschadigungen von Anlagen und anderen Gegenstéanden.

Bedeutung der Symbole

Symbol

Bedeutung des Symbols

O

Weist auf ein Verbot hin.
Die zu unterlassende Handlung ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erlautert.

o

Weist auf eine Anweisung hin, die befolgt werden muss.
Ausfiihrliche Anweisungen sind in Bild- oder Textform bei dem Symbol erlautert.

A

-Weist auf eine Warnung hin.
Wovor gewarnt wird, ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erldutert.
-Weist auf eine Vorsicht hin.

Welche Manahmen mit Vorsicht durchzufiihren sind, ist in Text- oder Bildform bei dem Symbol erlautert.
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B Beschrankungen beim Einsatz
Der Frequenzumrichter dient zur Steuerung der Drehzahl von Drehstrom-Asynchronmotoren zur allgemeinen
industriellen Verwendung.
Bei Modellen mit einphasiger Einspeisung gibt der Frequenzumrichter eine Dreiphasen-Ausgangsspannung aus,
die nicht zum Antrieb eines Einphasenmotors eingesetzt werden kann.

[

/\ Regeln zum sicheren Betrieb )

v

v

\

Dieses Produkt ist fiir allgemeine industrielle Anwendungen bestimmt. Es darf nicht in Anwendungen,
in denen es einen grofRen Einfluss auf 6ffentliche Einrichtungen wie Kraftwerke oder Eisenbahnen
haben kann, oder in Geraten und Anlagen, die mit einer Gesundheitsgefahrdung oder Lebensgefahr
fur Menschen verbunden sind, wie z. B. Leitanlagen fiir Kernkraftwerke, Steuerungen in Luft- und
Raumfahrzeugen, Verkehrsregelungsanlagen, Sicherheitsgerate, Unterhaltungsgerate oder
medizinische Gerate, eingesetzt werden.

Die Verwendung kann in Fallen besonderer Bedingungen oder in Anwendungen, in denen keine
strenge Qualitatskontrolle erforderlich ist, in Erwédgung gezogen werden. Bitte wenden Sie sich an |hren
Toshiba-Handler.

Bitte verwenden Sie das Gerat ausschlieRlich in Anwendungen, in denen selbst eine Funktionsstérung
des Gerates nicht zu schweren Unféllen oder Schaden fiihren kann, bzw. verwenden Sie es in einer
Umgebung, in der Sicherheitsgerate oder ein Reservegerat aulRerhalb des Systems vorhanden sind.

Bitte setzen Sie das Gerat nicht fiir andere Lastgerate als Drehstrom-Asynchronmotoren zur

allgemeinen industriellen Verwendung ein. (Eine andere Verwendung kénnte zu Unfallen fiihren.)

Bei Modellen mit einphasiger Einspeisung gibt der Frequenzumrichter eine Dreiphasen-
Ausgangsspannung aus, die nicht zum Antrieb eines Einphasenmotors eingesetzt werden kann. j

B Handhabung

Siehe

A Warnung Abschnitt

®

Nicht zerlegen

Zerlegen, modifizieren oder reparieren Sie das Gerat nicht. 2.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag, zu Branden oder anderen Verletzungen
fihren. Wenn Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit Inrem Toshiba-Handler in
Verbindung.

N

Verboten

Wenn das Gerét unter Strom steht, darf die Klemmleistenabdeckung niemals entfernt werden. | 2.1
Viele Teile im Gerat stehen unter Hochspannung, und die Beriihrung dieser Teile fihrt
zu einem Stromschlag.

Stecken Sie die Finger nicht in Offnungen wie Kabeldurchfiihrungen und Ventilatorabdeckungen. | 2.
Dies kann zu Stromschlag oder anderen Verletzungen fiihren.
Fiihren Sie keine Gegensténde (Kabelstlicke, Stabe, Drahte usw.) in den Umrichter ein, | 2.
und legen Sie keine solchen Gegenstande darin ab.

Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fihren.
Der Umrichter darf nicht mit Wasser oder anderen Flissigkeiten in Kontakt kommen. 2.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden flihren.
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VAN Warnung

Siehe
Abschnitt

o

Vorgeschrieben

Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung
angebracht wurde.

Wenn das Gerat bei entfernter Klemmleistenabdeckung eingeschaltet wird, kann es zu
Stromschlag oder anderen Verletzungen kommen.

Wenn vom Umrichter Rauch oder ungewéhnlicher Geruch bzw. ungewdhnliche
Gerausche ausgehen, muss die Stromversorgung sofort ausgeschaltet werden.

Wenn der Umrichter in einem solchen Zustand weiter betrieben wird, kann dies zu
einem Brand fiihren. Wenn Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit Ihrem
Toshiba-Handler in Verbindung.

Wenn der Umrichter fir langere Zeit nicht benutzt wird, muss die Stromversorgung stets
ausgeschaltet werden, da sonst die Gefahr besteht, dass auslaufende Flissigkeiten,
Staub oder andere Einfllisse zu Fehlfunktionen fiihren. Wenn die Stromversorgung des
Gerates in einem solchen Fall eingeschaltet bleibt, kann dies zu einem Brand fihren.

21

i

/\ Vorsicht

Siehe
Abschnitt

Q@

Nicht beriihren

Berlihren Sie keinesfalls die warmeabstrahlenden Lamellen oder die Entlade-Widerstande.
Diese Teile sind hei und kdnnen bei Beriihrung Verbrennungen verursachen.

o

Vorgeschrieben

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf
Spannungsversorgung und verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfillt. Wenn

der Umrichter diese Spezifikationen nicht erfillt, Iauft einerseits der Drehstrom-
Asynchronmotor nicht ordnungsgeman, und es kann andererseits zu schweren Unféllen
durch Uberhitzung und Feuer kommen.

11
141

B Transport und Installation

/N Warnung

Siehe
Abschnitt

O

Verboten

Installieren oder betreiben Sie den Frequenzumrichter nicht, wenn er beschadigt ist
oder wenn eine Komponente fehlt.

Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Brénden fiihren. Wenn
Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit lhrem Toshiba-Handler in Verbindung.
Positionieren Sie keine entflammbaren Gegensténde in der Nahe des Umrichters.
Falls es aufgrund eines Unfalls zu einer Flammenbildung kommt, kann dies zu einem
Brand fiihren.

Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er mit Wasser oder anderen
Flissigkeiten in Kontakt kommen kann.

Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Brénden fihren.

14.4
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A W Siehe
arnung Abschnitt
« Betreiben Sie das Gerat unter den in der Betriebsanleitung beschriebenen 144
Umgebungsbedingungen.
Der Betrieb unter anderen Bedingungen kann zu einer Fehlfunktion fiihren.
« Stellen Sie den Umrichter auf einer Metallplatte auf. 144
Die Riickenplatte wird sehr heil3. Installieren Sie den Umrichter nicht in einem Schrank
aus entflammbarem Material, da dies zu einem Brand fiihren kénnte.
« Betreiben Sie das Gerat nicht, wahrend die Klemmleistenabdeckung ausgebaut ist. Dies | 1.4.4
konnte zu Verletzungen durch Stromschlag flihren. Bei Nichtbeachtung kann es zu einem
0 Stromschlag kommen, der zu schweren Verletzungen oder zum Tode fiihren kann.
« Es muss eine Not-Halt-Einrichtung installiert werden, die den Systemspezifikationen 144
Vorgeschrieben entspricht (z. B. Ausschalten der Stromversorgung, gefolgt von der Betatigung
der mechanischen Bremse). Es besteht ein Unfall- und Verletzungsrisiko, da der
Motorbetrieb nicht allein durch den Umrichter sofort angehalten werden kann.
« Es dirfen ausschlieRlich von Toshiba spezifizierte optionale Komponenten eingesetzt werden. | 1.4.4
Die Verwendung anderer optionaler Komponenten kann zu Unfallen fiihren.
* Wenn ein Getriebe fiir den Umrichter eingesetzt wird, muss dieses in einem Schrank 10
installiert sein.
Andernfalls besteht Stromschlaggefahr.
. Siehe
/\ Vorsicht Abschnitt
« Fassen Sie das Gerat beim Transport oder beim Tragen nicht an den Frontplatten- 2.
Abdeckungen an.
® Die Abdeckungen kénnen sich I16sen, und das Geréat kann herunterfallen, was zu
Verletzungen fiihren kann.
Verboten « Installieren Sie das Gert nicht an einem Ort, an dem es starken Vibrationen ausgesetzt ist. | 1.4.4
Dies koénnte zu einem Herunterfallen des Geréates und dadurch zu Verletzungen fihren.
+ Achten Sie beim Entfernen und Anbringen der Klemmleistenabdeckung mit einem 13.2
Schraubendreher darauf, sich nicht an der Hand zu verletzen.
« Vermeiden Sie einen zu starken Druck auf den Schraubendreher, da der Umrichter 132
sonst zerkratzt werden kdnnte.
« Schalten Sie stets die Stromversorgung aus, bevor Sie die Kabelabdeckung entfernen. |1.3.2
« Nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten bringen Sie die Klemmleistenabdeckung 132
0 unbedingt wieder an.
« Das Hauptgerat muss auf einer Unterlage installiert werden, die das Gewicht des Gerates tragen kann. | 1.4.4
Vorgeschrieben Wenn das Gerat auf einer Unterlage installiert wird, die das Gewicht nicht tragt, kann es
herunterfallen, was zu Verletzungen fiihren kdnnte.
« Wenn eine Bremsfunktion erforderlich ist (zum Anhalten der Antriebswelle), installieren | 1.4.4

Sie eine mechanische Bremse.
Die Bremse des Umrichters funktioniert nicht als mechanische Arretierung; wenn sie zu
diesem Zweck verwendet wird, kann es zu Verletzungen kommen.




TOSHIBA

E6581614

B Verdrahtung

A Warnung

Siehe
Abschnitt

O

Verboten

SchlieRen Sie die Stromversorgung nicht an die (motorseitigen) Ausgangsklemmen (U/
T1, VIT2, W/T3) an.

Wenn die Eingangsspannung mit dem Ausgang verbunden wird, kénnte dies den
Umrichter zerstéren oder einen Brand verursachen.

SchlieBen Sie keinen Bremswiderstand an die Gleichstromklemmen (zwischen PA/+ und
PC/- oder PO und PC/-) an.

Dies kénnte zu einem Brand fithren.

Schalten Sie zunéachst die Versorgungsspannung am Eingang ab und warten Sie 15 Minuten
lang ab, bevor Sie Klemmen und Leitungen an Komponenten (Leistungsschaltern) beriihren,
die mit der Versorgungsspannungsseite des Umrichters verbunden sind.

Wenn die Klemmen und Leitungen friiher beriihrt werden, kdnnte dies zu einem
Stromschlag fiihren.

Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA
oder VIB als Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden.
Dies kénnte zu unerwarteten Ergebnissen fiihren, da die Klemmen VIA oder VIB den
Schaltstatus EIN haben.

22

22

o

Vorgeschrieben

Elektrische Montagearbeiten miissen von einer entsprechend geschulten Fachkraft

durchgefiihrt werden.

Der nicht fachmannische Anschluss der Stromversorgung kann zu einem Brand oder zu

Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

SchlieRen Sie die (motorseitigen) Ausgangsklemmen korrekt an.

Bei falscher Phasenfolge lauft der Motor riickwarts, was zu Verletzungen fiihren kann.

Die Verkabelung muss nach der Installation durchgefiihrt werden.

Wenn die Verkabelung vor der Installation durchgefiihrt wird, kann dies zu

Stromschlagen oder anderen Verletzungen fiihren.

Die folgenden Schritte miissen vor der Verkabelung durchgefiihrt werden.

(1) Schalten Sie die Stromversorgung vollstandig aus.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400-800 V DC oder mehr) messen
kann, sicher, dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) 45 V oder
weniger betragt.

Wenn diese Schritte nicht ordnungsgeman durchgefiihrt werden, kommt es wahrend

der Verkabelung zu einem Stromschlag.

« Ziehen Sie die Schrauben der Klemmleiste mit dem angegebenen Drehmoment fest.

Wenn die Schrauben nicht mit dem angegebenen Anzugsdrehmoment festgezogen
werden, kann dies zu einem Brand fuihren.

Stellen Sie sicher, dass die Eingangsspannung im Bereich +10 % / -15 % der auf

dem Leistungsschild angegebenen Nennspannung liegt (+10 %, wenn die Last bei
ununterbrochenem Betrieb 100 % betragt).

Wenn die Eingangsspannung nicht im Bereich +10 % / -15 % der Nennspannung liegt (10 %,
wenn die Last bei ununterbrochenem Betrieb 100 % betréagt), kann dies zu einem Brand fiihren.
Setzen Sie den Parameter F {5, wenn die Klemmen VIA oder VIB als
Logikeingangsklemmen verwendet werden.

Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.
Setzen Sie den Parameter F {4 7, wenn die Klemme S3 als PTC-Eingangsklemme
verwendet wird.

Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.

241

21

21

14.4

22

22
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A Warnung

Siehe
Abschnitt

Erdung
sicherstellen

Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.
Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch
Stromschlag oder zu Branden flihren.

21
22
10.

/\ Vorsicht

Siehe
Abschnitt

O

Verboten

Schlieen Sie an die (motorseitige) Ausgangsklemmen keine Gerate (z. B. Entstorfilter
oder Uberspannungsableiter) mit integrierten Kondensatoren an.
Dies kénnte zu einem Brand fithren.

21

M Betrieb

A Warnung

Siehe
Abschnitt

O

Verboten

Beriihren Sie nicht den internen Anschluss, wenn die Abdeckung der oberen
Klemmleiste des Bedienfelds gedffnet ist.

Dieser steht unter Hochspannung; daher besteht ein Stromschlagrisiko.

Beriihren Sie die Klemmen des Frequenzumrichters nicht, wenn die Stromversorgung
des Umrichters eingeschaltet ist, selbst wenn der Motor gestoppt ist.

Wenn Sie die Umrichterklemmen bei eingeschalteter Stromversorgung beriihren, kann
es zu Verletzungen durch Stromschlag kommen.

Beriihren Sie die Schalter nicht mit nassen Handen, und reinigen Sie den Umrichter
nicht mit einem feuchten Tuch.

Dies kénnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

Nahern Sie sich dem Motor im Alarm-Stopp-Modus nicht, wenn die Funktion
Wiederanlaufversuch ausgewahlt ist.

Der Motor kann plétzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen fiihren kann.
Ergreifen Sie SicherheitsmaRnahmen, z. B. Anbringung einer Motorabdeckung, um
Unféllen bei einem unerwarteten Wiederanlauf des Motors vorzubeugen.

13.2

o

Vorgeschrieben

Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung
angebracht wurde.

Wenn das Gerat in einem Schrank installiert ist und mit demontierter
Klemmleistenabdeckung betrieben wird, schlieBen Sie vor dem Einschalten des
Gerates stets die Schranktiiren. Wenn das Gerat eingeschaltet wird, wahrend die
Klemmleistenabdeckung oder die Schranktiiren gedffnet sind, kann es zu Verletzungen
durch Stromschlag kommen.

Stellen Sie sicher, dass die Betriebssignale deaktiviert sind, bevor der Umrichter nach
einer Fehlfunktion zurlickgesetzt wird.

Wenn der Umrichter vor der Deaktivierung des Betriebssignals zurlickgesetzt wird,
kann der Motor plétzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen fiihren kann.

Bei unsachgemanRer Einstellung kann der Antrieb beschadigt werden und sich
unerwartet in Bewegung setzen. Beim Programmieren von Einrichtments ist besondere
Vorsicht geboten.

31
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/N Vorsicht

Siehe
Abschnitt

O

Verboten

Beachten Sie alle zulassigen Betriebsparameterbereiche fiir Motoren und mechanische
Anlagen. (Informationen dazu finden Sie in der Betriebsanleitung des Motors.)

Wenn diese Parameterbereiche nicht beachtet werden, kann dies zu Verletzungen fiihren.
Stellen Sie den Blockierschutz (F 5 ) nicht extrem niedrig ein.

Wenn der Parameter Blockierschutz (5 5 {) auf den Leerlaufstrom des Motors oder
niedriger eingestellt wird, ist die Blockierschutzfunktion permanent aktiviert und erhoht
die Frequenz, sobald sie zu der Einschatzung gelangt, dass ein Bremsvorgang mit
Energiertickgewinnung stattfindet.

Stellen Sie den Parameter Blockierschutz (5 5 {) nicht um mehr als 30 % unter den
normalen Betriebsbedingungen ein.

i

6.29.2

o

Vorgeschrieben

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf
Spannungsversorgung und verwendeten Drehstrom-Asynchronmotor erfillt. Wenn

der Umrichter diese Spezifikationen nicht erfillt, Iauft einerseits der Drehstrom-
Asynchronmotor nicht ordnungsgemaR, und es kann andererseits zu schweren Unféllen
durch Uberhitzung und Feuer kommen.

Kriechstrome durch die Eingangs-/Ausgangsstromleitungen des Umrichters und die
Kapazitat des Motors kénnen die Peripheriegeréte beeintrachtigen.

Das AusmafR der Kriechstréme kann in Abhangigkeit von der PWM-Tragerfrequenz und
der Lange der Eingangs-/Ausgangsstromkabel verstarkt werden. Falls die gesamte
Kabellange (gesamte Lange zwischen Umrichter und Motor) mehr als 100 m betragt,
kann es selbst beim Motor-Leerlaufstrom zu einer Uberstromauslésung kommen.
Stellen Sie sicher, dass ausreichend Abstand zwischen den einzelnen Phasenkabeln
vorhanden ist, oder installieren Sie als Gegenmalnahme ein Filter (MSF).

141

B Wenn die Bedienung Uber eine Fernbedienung gewahlt ist

A\ Warnung

Siehe
Abschnitt

o

Vorgeschrieben

« Stellen Sie die Parameter Zeit fiir Kommunikations-Zeitiiberschreitung (F & [ 3), Aktion
fur Kommunikations-Zeitiiberschreitung (F & £ 4) und Erkennung der Fernbedienungs-
Verbindungsunterbrechung (F 73 {) ein.

Wenn diese Parameter nicht ordnungsgeman eingestellt sind, kann der Umrichter bei
einer Kommunikationsunterbrechung nicht sofort gestoppt werden, was zu Unfallen und
Verletzungen fiihren kann.

Eine Not-Halt-Einrichtung und eine Sperre, die den Systemspezifikationen
entsprechen, mussen installiert werden.

Wenn diese Einrichtungen nicht ordnungsgeman installiert sind, kann der Umrichter
nicht sofort gestoppt werden, was zu Unféllen und Verletzungen fiihren kann.

6.38.1

6.38.1
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B Wenn die Sequenz fur einen Wiederanlauf nach einem kurzzeitigen
Netzausfall gewahlt ist (Umrichter)

Siehe

A Vorsicht Abschnitt

« Halten Sie sich von Motoren und mechanischen Anlagen fern. 5.9
Wenn der Motor aufgrund eines kurzzeitigen Netzausfalls stoppt, laufen die Anlagen
nach Wiederherstellung der Stromversorgung plétzlich wieder an. Dies kann zu
Verletzungen fiihren.

« Bringen Sie Warnhinweise zu einem plétzlichen Wiederanlauf der Anlagen nach 5.9
kurzzeitigen Netzausfallen an Umrichtern, Motoren und Anlagen an, um solche Unfélle
zu vermeiden.

Vorgeschrieben

B Wenn die Funktion Wiederanlaufversuch gewahlt ist (Umrichter)

. Siehe
/N Vorsicht Abschnit

« Halten Sie sich von Motoren und Anlagen fern. 6.19.3
Wenn der Motor und die Anlagen nach einer Alarmauslésung gestoppt wurden,
werden sie nach Ablauf einer festgelegten Zeit durch die Wahl der Funktion
Wiederanlaufversuch plétzlich wieder gestartet. Dies kann zu Verletzungen fiihren.
» Bringen Sie Warnhinweise zu einem plétzlichen Wiederanlauf der Anlagen bei der 6.19.3
Funktion Wiederanlaufversuch an Umrichtern, Motoren und Anlagen an, um solche
Unfélle zu vermeiden.

Vorgeschrieben

B Instandhaltung und Inspektion

Siehe

A Warnung Abschnitt

+ Ersetzen Sie keine Teile. 14.2
Dies kann zu Branden oder zu Stromschlag und anderen Verletzungen fiihren. Setzen

Verbots Sie sich zum Auswechseln von Teilen mit lhrem Toshiba-Handler in Verbindung.
erboten

Die Anlagen miissen jeden Tag inspiziert werden. 14.

Werden die Anlagen nicht inspiziert und instandgehalten, so werden Stérungen und

Fehlfunktionen eventuell nicht festgestellt, was zu Unfallen fihren kann.

Fiihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch: 14.
(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollsténdig aus. 14.2
(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 V DC oder mehr) messen
kann, sicher, dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) 45 VV oder weniger
betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefihrt
wurden, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

Vorgeschrieben
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B Entsorgung
. Siehe
/\ Vorsicht Abschnit
« Wenn Sie den Umrichter entsorgen mdchten, lassen Sie dies von einem Spezialisten 16.
fiir die Entsorgung industrieller Abfalle (*) durchfiihren.
Wenn der Umrichter unsachgemaf entsorgt wird, kann dies zu einer Explosion des
Kondensators oder zur Bildung giftiger Gase fiihren, die Verletzungen verursachen
. kénnen.
Vorgeschrieben (*) Personen, die auf die Abfallbehandlung spezialisiert sind und beispielsweise als Transporteure oder
Entsorger fiir industrielle Abfélle bezeichnet werden. Bitte beachten Sie samtliche einschlégigen Gesetze,
Verordnungen, Regelungen oder Besti \gen (ber die Entsorgung industrieller Abfalle.

B Anbringung von Warnhinweisen
Nachstehend sind Beispiele fiir Warnhinweise dargestellt, die zur Vermeidung von Unféllen im Zusammenhang
mit Umrichtern, Motoren und anderen Anlagen dienen. Stellen Sie sicher, dass die Warnhinweise an Stellen

angebracht werden, die bei der Auswahl der Funktion Automatischer Wiederanlauf (5.9) oder der Funktion
Wiederanlaufversuch (6.19.3) gut sichtbar sind.

Wenn der Umrichter fiir einen Wiederanlauf nach einem Wenn die Funktion Wiederanlaufversuch gewahlt wurde, bringen
kurzzeitigen Netzausfall programmiert wurde, bringen Sie Sie Warnhinweise an einer Stelle an, an der sie gut sichtbar und
Warnhinweise an einer Stelle an, an der sie gut sichtbar und lesbar sind.
lesbar sind.
(Beispiel fiir einen Warnhinweis) (Beispiel fiir einen Warnhinweis)
A Vorsicht (Funktionen fir A Vorsicht (Funktionen fir
Wiederanlauf programmiert) Wiederanlaufversuch programmiert)
Von Motoren und Anlagen fernhalten. Von Motoren und Anlagen fernhalten.
Motoren und Anlagen, die aufgrund eines kurzzeitigen Motoren und Anlagen, die nach einer Alarmaus|ésung
Netzausfalls voriibergehend gestoppt wurden, laufen nach der voriibergehend gestoppt wurden, laufen nach einer
Wiederherstellung der Stromversorgung plétzlich wieder an. festgelegten Zeit pl6tzlich wieder an.
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riMe

1.1 Uberpriifen Sie zuallererst die Lieferung

1. Hinwei

Bevor Sie das erworbene Produkt verwenden, vergewissern Sie sich, dass das richtige Produkt geliefert
wurde.

A Vorsicht

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf Spannungsversorgung und verwendeten
0 Drehstrom-Asynchronmotor erfiillt. Wenn der Umrichter diese Spezifikationen nicht erfilllt, lauft einerseits der Drehstrom-

Asynchronmotor nicht ordnungsgeman, und es kann andererseits zu schweren Unfallen durch Uberhitzung und Feuer
Vorgeschrieben | ommen.

Leistungsschild Umrichter-Hauptgerat

Modell

Versorgungsspan- VF-S15
nung Nennleistung 1PH-200/240V-0.2kW/0.25HP
des Motors

Karton Leistungsschild

Gefahrenhinweis

Typenschild

Typenschild
Umrichtertyp TOSH'BA
TRANSISTOR INVERTER
VF5155-2002PL-W

Nenn-Ausgangsleistung ~
§U.ZKW«U‘EKV&AO.15HF

Versorgungsspannung =t

’ Einrichtungs-Infoblatt ‘ Nenn-Eingangsstrom  em——ters

Flouse set the setup menu comectty
sfter power on

B3 — Nem-Ausgangssiom = |
Pl
Elpele b Gefahrenhinweis Serial No. 8118 18021202 D004 (1)

C roa—r— Made in Indonesia
Motor Overload Protection Class 10

[Beirgau

ey |

S| ) "

& -
s it

] €0 [R5 | U8 | o
g | Eurows | cRounle | almerica.

L

Typenschild

refer to User Manual

TOSHIBA INDUSTRIAL
PRODUCTS SALES CO. TSL

X
o otk or LG/
Plasissas e IAIESon s o

A1
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’ Schnellstartanlei

tung ‘

CD-ROM

I [

Enthélt die Betriebsanleitung in

digitaler Form.

1.2

’ Gefahrenhinweis-Set

Gefahrenhinweis-Aufkleber in 6 Sprachen.

A DANGER
Risk of injury, electric shock or fire.
- Read the instructon manual,
* Do not open the cover while power is applied
or for 15 minutes after power has been removed.

 Ensure proper earth connection.

Produktbezeichnung

» Englisch

« Deutsch / Englisch

« Italienisch / Englisch
« Spanisch / Englisch

« Chinesisch / Englisch

* Franzésisch / Englisch

Sehen Sie hierzu die Angaben auf dem Typenschild.

Formular

Typ
LVIF[s|1

=

[5]/s]-[2]0f0]7[P[L]- W]
T R —

T

Modellname nung (AC) (Motornennleistung) Zusatzfunktionen | Zusatzfunktionen I
TOSVERT 2:200V bis 240 V 002: 0,2kW L: Hochwertiges Funkentstorfilter W: Modell fiir gesamte Welt
VF-S15-Serie 4 ) 380 V bis 500V 004: 0,4kwW integriert Keine: Modell fiir Japan
s 007: 0,75 kW M: Einfaches Funkentstorfilter
015: 1,5kW integriert
022: 2,2kwW
037: 4,0kw
Bedienfeld
Anzahl der 055: 55kW
Netzphasen 075: 75kW
S: Einphasig 10: MKW L{ P: Integriert
Keine: Dreiphasig 150 15kW

Anmerkung 1: Wenn der Umrichter in einem Schrank untergebracht ist, unterbrechen Sie vor dem Priifen der
Angaben auf dem Leistungsschild die Stromzufuhr.
Anmerkung 2: Der ID-Aufkleber dient zur Kennzeichnung der spezifischen Produktspezifikationen.

A-2
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1.3 Bezeichnungen und Funktionen

1.3.1 AufRenansicht

Ladeleuchte

/ Weist darauf hin, dass die Kom-

ponenten im Umrichter noch
unter Hochspannung stehen.
Offnen Sie die Klemmleistenab-
deckung nicht, wenn diese
Anzeige leuchtet, da ansonsten
kStromschlaggefahr besteht.

STATUS-Leuchte

Leuchtet und blinkt
bei Verwendung 4 RUN || sTOP
der CANopen®-
Kommunikation.

J
~

Abdeckung

Dies ist die Abdeckung des Ge-
hauses und der Klemmleiste.
SchlieRen Sie diese Abdeckung
stets vor dem Einschalten des
Gerats, um ein unbeabsichtigtes
Beriihren der Klemmleiste zu
verhindern.

Die Seriennummer ist auf der
LRiJc:kseite angegeben.

J
[Vorderansicht] - ~
Turverriegelung
Schieben Sie Tirverriegelung
|2um Entriegeln nach oben. )

A-3
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Offnung fiir Steuerkreiskabel

Schutzaufkleber (Anm. 1)

RS485-Anschluss

1L

Kiihlungs-
rippen

E ]
_1_::> Liiftung
Offnung fiir jmlw ]

Zwischenkreis-
kabel

of QRRAER T
] ™~ Typenschild

L 1 oot -
[Ansicht von |:' [Seitenansicht] —‘T -l- Befestigungsteil des
unten] | EMV-Schutzblechs

Anmerkung 1: Entfernen Sie den Schutzaufkleber, wie auf der néchsten Seite dargestellt, wenn Sie mehrere
Umrichter direkt nebeneinander installieren und wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen
(iber 40 °C betrieben wird.

Beispiel fir den Schutzaufkleber auf der Oberseite des Umrichters

>60mm

‘@ ‘@

A4
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[Offnen der Abdeckung]

Fiihren Sie einen kleinen
Schraubendreher ein und schieben Sie
die Tirverriegelung zum Entriegeln
nach oben.

(Zum Verriegeln nach unten schieben.)

* Informationen Uber die Anzeige
Auf dem LED-Display des Bedienfelds erscheinen die folgenden Symbole, um Parameter und
Bedienvorgange anzuzeigen.

LED-Anzeige (Ziffern)

i [T+ T2T8TaT5T6[7[8lol-]

folelilelafyfs[af[r[afa]-]

LED-Anzeige (Buchstaben)
[Aa]Bo ] c [ c[pd[Ee[FiJaog [ H]h ] I [ iy [k]uL]
H I I I P I O I I T T I I OV s O
[Mm[Nn] O] o [PplQq] Rr[ss [Tt [Uu]w [Ww]xx |V [zz] |
R 7 P I T I B P T S T IV D g el
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[Bedienfeld]

(RUN-Leuchte W ( %-Leuchte 1

( Hz-Leuchte W

Leuchtet, wenn
keine Frequenz mit
dem ON-Laufbefehl
ausgegeben wird.
Diese Anzeige blinkt
beim Betriebsstart.

PRG-Leuchte

Wenn diese Anzeige
leuchtet, ist der Umrich-
ter im Parameter-Ein-
stellmodus. Wenn sie
blinkt, ist der Umrichter

\_in ALH. )

MON-Leuchte

( R

Wenn diese Anzeige
leuchtet, ist der Umrichter
in der Anzeigeebene.
Wenn sie blinkt, ist der
Umrichter in der ,Anzeige
gespeicherter Betriebsda-

ten vorheriger Stbrungen“.)

Einstellregler

~

Drehen des Einstell-
reglers nach links und
rechts dient zum Andern
der Betriebsfrequenz,

L der Parameter usw.

J

~

Einstellregler-Leuchte

~

Einstellung der
Betriebsfrequenz,
wahrend diese Leuchte
beleuchtet ist.

Die angezeigten Zahlen
sind Prozentwerte.

Die angezeigten Zahlen
sind Hertz-Werte.

Mitte des
Einstellreglers

Durch Driicken auf die
Mitte des Einstellreglers
werden Werte festge-

legt.

/S —
RUN-Taste

Das Driicken dieser
Taste bei leuchtender
RUN-Tastenleuchte

startet den Betrieb.
N

RUN-Tastenleuchte

Leuchtet, wenn die
RUN-Taste aktiviert ist.

C
STOP-Taste

Wenn die RUN-Leuchte
blinkt, bewirkt einmali-
ges Dricken dieser Ta-
ste den Runterlauf und
Stopp des Umrichters.
Bei Ansteuerung tber
die Klemmleiste bewirkt
zweimaliges Driicken
dieser Taste einen
Nothalt. Wahrend einer
Stérung bewirkt zwei-
maliges Driicken dieser

Leuchtet, wenn die

EASY-Taste \JasteeinenReset. )
~
Zum Umschalten
zwischen der verein- MODE-Taste
fachten Ebene und der
Standard-Programmie- Zum Umschalten
M) zwischen der Betriebs-,
T\ Einstellungs- und
Anzeigeebene.
EASY-Tastenleuchte g -~

EASY-Taste aktiviert ist.

A-6
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1.3.2  Offnen der Klemmleistenabdeckung und der Klemmleiste

VAN Warnung

« Beriihren Sie nicht den internen Anschluss, wenn die obere Abdeckung des Bedienfelds gedffnet ist.
Dieser steht unter Hochspannung; daher besteht ein Stromschlagrisiko.

Verboten

A Vorsicht

Achten Sie beim Entfernen und Anbringen der Klemmleistenabdeckung und der Klemmleiste mit
einem Schraubendreher darauf, sich nicht an der Hand zu verletzen.
Vermeiden Sie einen zu starken Druck auf den Schraubendreher, da der Umrichter sonst zerkratzt
werden konnte.

Vorgeschrieben | * Schalten Sie stets die Stromversorgung aus, bevor Sie die Kabelabdeckung entfernen.
Nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten bringen Sie die Klemmleistenabdeckung unbedingt
wieder an.

Gehen Sie beim Offnen der Klemmleistenabdeckung und beim Herausziehen der Eingangsklemmleiste
folgendermafen vor.

Umrichtertyp Vorgehensweise Verweis-Nr.
VFS15S-2002PL-W bis 2007PL-W i ) o 2)
1abdeckung.
VFS15-2015PM-W bis 2037PM-W Entfernen Sie zunéchst die duBere Klemmleistenabdeckung. (3)
VFS15S-2015PL-W, 2022PL-W Entfernen Sie anschliefend die innere “
VFS15-4004PL-W bis 4015PL-W Klemmleistenabdeckung.
Entfernen Sie zunéchst die duBere Klemmleistenabdeckung. (3)
VFS15-4022PL-W, 4037PL-W Entfernen Sie anschlieRend die innere )
Kl istenabdeckung.
VF$815-2055PM-W bis 2150PM-W Folgen Sie einer dieser Verfahrensanleitungen und nehmen ®)
VFS15-4055PL-W bis 4150PL-W Sie die Leistungskl 1abdeckung ab.

A-7
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™M

1)

3)

Entfernen der auBeren Klemmleistenabdeckung (VFS15-2004PM-W bis 2007PM-W, VFS15S-2002PL-W bis
2007PL-W)

2)

Flhren Sie einen Schraubendreher oder einen Driicken Sie auf den Schraubendreher.
anderen diinnen Gegenstand in die durch das
Symbol =" gekennzeichnete Offnung ein.

Wahrend Sie auf den Schraubendreher Druck Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung
ausiiben, schwenken Sie die Klemmleistenab- schrag nach oben ab.
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer
urspriinglichen Position anzubringen.

A-8
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(2) Entfernen der inneren Klemmleistenabdeckung (VFS15-2004PM-W bis 2007PM-W, VFS15S-2002PL-W bis

2007PL-W)
1) 2)
Driicken Sie mit dem Finger gegen die Lasche Waéhrend Sie auf den Schraubendreher Druck
der Klemmleistenabdeckung. ausliben, schwenken Sie die Klemmleistenab-
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

3)

Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung
schrag nach oben ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer
urspriinglichen Position anzubringen.

A-9
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(3) Entfernen der aufReren Klemmleistenabdeckung (VFS15-2015PM-W bis 2037PM-W, VFS15S-2015PL-W,
2022PL-W, VFS15-4004PL-W bis 4037PL-W)

1) 2)

Fiihren Sie einen Schraubendreher oder einen Driicken Sie auf den Schraubendreher.
anderen diinnen Gegenstand in die durch das
Symbol = gekennzeichnete Offnung ein.

3)

Wahrend Sie den Schraubendreher in die
Offnung driicken, schieben Sie die Klemm-
leistenabdeckung nach unten, und nehmen
Sie sie ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer
urspriinglichen Position anzubringen.

A-10
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(4) Entfernen der inneren Klemmleistenabdeckung (VFS15-2015PM-W bis 2037PM-W, VFS15S-2015PL-W,
2022PL-W, VFS15-4004PL-W bis 4015PL-W)

2)
Driicken Sie mit dem Finger gegen die Lasche Wahrend Sie auf den Schraubendreher Druck
der Klemmleistenabdeckung. ausliben, schwenken Sie die Klemmleistenab-
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

3)

Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung
schrag nach oben ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer
urspriinglichen Position anzubringen.
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(5) Entfernen der inneren Klemmleistenabdeckung (VFS15-4022PL-W, 4037PL-W)

1)

Driicken Sie mit dem Finger gegen die Lasche Wahrend Sie auf den Schraubendreher Druck
der Klemmleistenabdeckung. ausliben, schwenken Sie die Klemmleistenab-
deckung nach unten, und nehmen Sie sie ab.

Ziehen Sie die Klemmleistenabdeckung
schrag nach oben ab.

* Achten Sie darauf, die Klemmleistenabdeckung nach Abschluss der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer
urspriinglichen Position anzubringen.
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(6) Entfernen der Leistungsklemmleistenabdeckung (VFS15-2055PM-W bis 2150PM-W, VFS15-4055PL-W bis

4150PL-W)
1) 2)
Fiihren Sie einen Schraubendreher oder einen Driicken Sie auf den Schraubendreher.
anderen diinnen Gegenstand in die durch das
Symbol = gekennzeichnete Offnung ein.
3)
Wahrend Sie den Schraubendreher in die * Achten Sie darauf, die
Offnung driicken, schieben Sie die Klemm- Klemmleistenabdeckung nach Abschluss
leistenabdeckung nach unten, und nehmen der Verkabelungsarbeiten wieder an ihrer
Sie sie ab. urspriinglichen Position anzubringen.
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1.3.3 Hauptschaltkreis- und Steuerkreis-Klemmleisten

1) Hauptschaltkreis-Klemme
Verwenden Sie nur isolierte Aderendhiilsen. Schieben Sie die Leitungsenden mit den Hiilsen bis zur
Isolierung in die Klemmen, um versehentlichen Kontakt mit dem Leiter zu vermeiden.
Verwenden Sie einen Kreuzschlitz- oder Schlitzschraubendreher, um die Schrauben zu I6sen oder

anzuziehen.

Schraubengrofie Anzugsdrehmoment

Schraube M3.5 1,0N'm 8,9 Ibin
Schraube M4 1,4 N'm 12,4 Ib*in
Schraube M5 24N'm 20,8 Ibsin
Schraube M6 4,5N'm 40,0 Ib*in
Schraube M4 (Erdungsk! 1,4 N'm 12,4 Ib*in
Schraube M5 (Erdungsk! 2,8N'm 24,8 Ib*in

Einzelheiten zu den Klemmenfunktionen finden Sie in Abschnitt 2.3.1.

VFS15-2004PM-W bis 2007PM-W

RAL1 SMA2 T3 Schraube M3.5

Uberbriickungsschiene

oo

PB POLPAIL PC/- || U/T1 ||V/T2 ||W/T3

dbh dl AR Al

AN 2%
Erdungsklemme
(Schraube M4)

Erdungsklemme
(Schraube M5)

Erdungsklemme
(Schraube M4)

Fiir EMV-Abschirmblech

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-
anzuschlieRen.

Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.

A-14



TOSHIBA E6581614

l VFS15-2015PM-W, 2022PM-W ‘

Schraube M4

R/A1 S/l2 T3

Uberbriickungsschiene

[©

LY
[

Erdungsklemme

Erdungsklemme
(Schraube M4)

(Schraube M4)

Erdungsklemme
(Schraube M5)

Fiir EMV-Abschirmblech

l VFS15-2037PM-W

R/L1 S/2 TA3 Schraube M4
/_1

Uberbriickungsschiene

@lené&

PA/+‘

T Y

1

Erdungsklemme

Fiir EMV-Abschirmblech (Schraube M5)

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-

anzuschlieRen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzuflihren.
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l VFS15S-2002PL-W bis 2007PL-W
Erdungskondensator-Schalter

Schraube M3.5
R/L1 S/L2/N

Uberbriickungsschiene |
PB PC/- || U1 | |V/T2 ||W/T3
PO—PA/+

Lo o9

Erdungsklemme
Erdungsklemme (Schraube M4)
(Schraube M4)
Erdungsklemme
Fiir EMV-Abschirmblech (Schraube M5)
l VFS15S-2015PL-W, 2022PL-W ‘
Erdungskondensator-Schalter Uberbriickungs- Schraube M4
schiene
R/L1/ S/L2/N
ACd

EieiElE] <

PB [P

&)
PA+ | [ PC/- 1 [UAA] [V/T2 ] [W/T3

@9 00

Erdungsklemme
(Schraube M4)

Erdungsklemme

Erdungsklemme (Schraube M4)

(Schraube M5)
Fiir EMV-Abschirmblech

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/- anzuschlieRen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.
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l VFS15-4004PL-W bis 4015PL-W

Uberbriickungsschiene
Erdungskondensator-Schalter

Schraube M4

R/A1 S/l2 TA3

[ 1-0 15[ ]

QL0 ©

PB + U711
U J & A B A
Erdungsklemme
Fir EMV-Abschirmblech

(Schraube M5)

l VFS15-4022PL-W, 4037PL-W

Erdungskondensator-
Schalter

Schraube M4
N R/AL1 S22 T3

Uberbriickungsschiene

Erdungsklemme

Fiir EMV-Abschirmblech (Schraube M5)

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/- anzuschlieRen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.
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VF$15-2055PM-W, 2075PM-W
VFS15-4055PL-W, 4075PL-W

Erdungskondensator-Schalter
(Nur 4055PL-W, 4075PL-W)

RIL1 _s/A2 T3 Schraube M5

Uberbrii

Erdungsklemme
(Schraube M5)
Erdungsklemme

(Schraube M5) Fiir EMV-Abschirmblech

VFS$15-2110PM-W, 2150PM-W

Schraube M6

@ o)

Erdungsklemme

Erd K
Schraube M5) rdungsklemme

(Schraube M5)
Fiir EMV-Abschirmblech

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und PC/-
anzuschlieRen.
Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kéfigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.
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l VFS15-4110PL-W, 4150PL-W

Erdungskondensator-Schalter

RIL1_Si2  TA3

Schraube M5

Uberbriickungsschiene

T = = = = —
E

(Schraube M5) Erdungsklemme
(Sc M5)
Fiir EM\ i

Anmerkung 1: Biegen Sie die Klemmen an der Kabeldurchfiihrung, um die Klemmen PB, PO, PA/+ und
PC/- anzuschlieRen.

Anmerkung 2: Achten Sie darauf, alle Kabel in die Kafigzugfeder der Klemmleiste einzufiihren.
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2)

Erdungskondensator-Schalter

Das einphasige 240-V-Modell und das dreiphasige 500-V-Modell verfligen liber ein integriertes
hochwertiges Entstorfilter und sind tiber einen Kondensator geerdet.

Ein Schalter erleichtert die Umschaltung zur Reduzierung der Kriechstréme vom Umrichter und der
Kondensatorlast. Sie miissen jedoch vorsichtig vorgehen, da die Reduzierung der Last dazu fiihrt,
dass der EMV-Standard flir den Umrichter selbst nicht eingehalten wird. Fiihren Sie die Umschaltung
stets bei ausgeschaltetem Gerat durch.

Durch Hineindriicken des Schalters wird die Kapazitat des
Erdungskondensators von niedrig auf hoch umgeschaltet.
(Grundeinstellung)

@
!

Durch Herausziehen des Schalters wird die Kapazitat des
Erdungskondensators von hoch auf niedrig umgeschaltet. Dadurch
werden Kriechstrome reduziert.

Wenn dieser Umrichter an ein IT-System angeschlossen wird (Netz
mit isoliertem Erdleiter oder hochohmiges System), muss der Schalter

3
'

herausgezogen werden, wie in der Abbildung gezeigt.
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3) Steuerkreis-Klemmleiste
Die Steuerkreis-Klemmleiste ist fiir alle Modelle gleich.

[ PPVIA]VIB[CC]VIC] S3[FM] [FLAJFLB|FLC[ RY | RC] SW2_ e e UReE
I C I CESESESNS) P\Qg Sg
HHEHHEEHEHIEBEHEHHHE PLe

[CCINOJOUTIP24] F | R [CCJ+SU[+24]
K
HHHHEHEHHHHEHK

@ Schraube fiir abnehmbare Steuerkreis-Klemmleiste

RS485-Anschluss

Schraubenaréh Empfohlenes o
chraubengrolse Anzugsdrehmoment Abisolierlange: 6 (mm)
05N'm Schraubendreher: Kleiner Schlitzschraubendreher
Schraube M3 4.4 1bsin (Klingenstarke: 0,5 mm, Klingenbreite: 3,5 mm)

Einzelheiten zu allen Klemmenfunktionen finden Sie in Abschnitt 2.3.2.
Leiterquerschnitte

Leiter 1 Ader 2 Adern mit dem gleichen Querschnitt
thsz Se‘v 0,3-1,5 mm? (AWG 22-16) 0,3-0,75 mm? (AWG 22-18)

Empfohlene Aderendhiilse
Fir eine bessere Effizienz und Zuverlassigkeit der Verkabelung wird die Verwendung einer Aderendhdilse empfohlen.

Leiterquerschnitte Typ
mm? (AWG) PHOENIX CONTACT Dinkle International, Ltd.

0,34 (22) Al0,34-6TQ DN00306

0,5(20) Al 0,5-6WH DN00506

0,75 (18) Al0,75-6GY DN00706

1(18) Al 1-6RD DN01006

1,5 (16) Al 1,5-8BK DN01508

*2 2%0,5(-) Al TWIN2 X 0,5-8WH DTE00508
*2 2x0,75 () Al TWIN2 X 0,75-8GY DTE00708

*

: Crimpzange CRIMPFOX ZA3 ( PHOENIX CONTACT )
CT1( Dinkle International.,Ltd.)
*2: Diese Aderendhiilsen erlauben ein praktisches Crimpen von zwei Drahten in einer Aderendhiilse.
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1.4

Hinweise zur Anwendung

1.4.1

Motoren

Wenn dieser Frequenzumrichter zusammen mit einem Motor verwendet wird, sind die folgenden Punkte
zu beachten.

/N Vorsicht

o

Vorgeschrieben

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter die Spezifikationen in Bezug auf Spannungsversorgung und verwendeten
Drehstrom-Asynchronmotor erfiillt. Wenn der Umrichter diese Spezifikationen nicht erfilllt, lauft einerseits der Drehstrom-
Asynchronmotor nicht ordnungsgemaR, und es kann andererseits zu schweren Unfallen durch Uberhitzung und Feuer kommen.

Vergleiche mit Netzstromversorgung

Dieser Umrichter arbeitet mit einem sinuskodierten PWM-System. Die Ausgangsspannung und der
Ausgangsstrom sind jedoch keine perfekten Sinuswellen, sondern weisen eine verzerrte Wellenform
auf, die einer Sinuswelle nur angenahert ist. Daher treten im Vergleich zum Betrieb mit einer
Netzstromversorgung leichte Erhéhungen von Motortemperatur, gerdusch und vibration auf.

Betrieb im Niedrigdrehzahlbereich

Wenn ein Allzweckmotor ununterbrochen im Niedrigdrehzahlbereich betrieben wird, kann es zu einer
verringerten Wirkung der Motorkiihlung kommen. Wenn dieser Fall eintritt, betreiben Sie das Gerat
mit einer héheren Leistung als der Nennlast.

Um einen ununterbrochenen Niederdrehzahlbetrieb mit dem Nenndrehmoment durchzufiihren,
empfehlen wir den Einsatz eines auf den Betrieb mit Umrichtern ausgelegten Motors oder eines
Motors mit Eigenkiihlung. Beim Betrieb mit einem auf Umrichter ausgelegten Motor miissen Sie die
Motoriiberlastgrenze des Umrichters [I L /7 auf die Einstellung fiir Verwendung eines fremdbeliifteten
VF-Motors andern.

Einstellung der Uberlastgrenze

Dieser Umrichter ist fiir den Uberlastschutz mit einem Uberlasterkennungs-Schaltkreis (elektronische
Temperaturkontrolle) ausgestattet. Der Referenzstrom der elektronischen Temperaturkontrolle ist

auf den Nennstrom des Umrichters eingestellt; daher muss er entsprechend dem Nennstrom des
verwendeten Motors angepasst werden.

Hochdrehzahlbereich bei 60 Hz oder mehr

Im Betrieb mit Frequenzen Gber 60 Hz nehmen Gerausche und Vibrationen zu. Es besteht auch das
Risiko, dass dies die mechanische Belastbarkeit und die Belastbarkeit der Lager (iberschreitet; daher
sollten Sie einen solchen Betrieb vorher mit dem Motorhersteller abklaren.

Schmierverfahren

Beim Betrieb eines 6lgeschmierten Untersetzungsgetriebes und eines Getriebemotors in den
Niedrigdrehzahlbereichen wird die Schmierwirkung beeintrachtigt. Informieren Sie sich beim
Hersteller des Untersetzungsgetriebes tiber den nutzbaren Drehzahlbereich des Getriebes.
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Niedrige Lastmomente und niedrige Lasttragheitsmomente
Bei niedrigen Lastmomenten von max. 5 % des Nennlastmoments oder bei extrem niedrigen
Lasttragheitsmomenten kann beim Motor instabiles Verhalten wie z. B. abnormale Vibrationen oder
Uberstromauslésungen auftreten. Wenn dieser Fall eintritt, reduzieren Sie die Trégerfrequenz.

Instabiles Verhalten
Bei den nachstehenden Last-Motor-Kombinationen kann instabiles Verhalten auftreten.
« Kombination mit einem Motor, der die zuldssigen Motorspezifikationen fiir den Umrichter
Uberschreitet
« Kombination mit einem Motor, der deutlich kleiner ist, als in den Motorspezifikationen des
Umrichters angegeben
« Kombination mit Spezialmotoren

Zur Behebung der oben genannten Probleme sollte die Umrichter-Tragerfrequenz niedriger
eingestellt werden.
« Kombination mit Kopplungen zwischen Lastgeraten und Motoren mit groRem Spiel
Beim Einsatz des Umrichters in der oben genannten Kombination verwenden Sie die Funktion
Hoch-/Runterlauf mit S-Kurve, oder — wenn Vektorregelung gewahlt ist — passen Sie das
Lasttragheitsmoment-Verhéltnis entsprechend an, oder wechseln Sie zu V/f-Regelung.
« Kombinationen mit Lastgeraten, die starke Rotationsfluktuationen aufweisen, wie z. B.
Kolbenbewegungen
In diesem Fall passen Sie bei der Vektorregelung die Reaktionszeit (Tragheitsmoment-Einstellung)
an, oder schalten Sie auf die V/f-Regelung um.

Abbremsen eines Motors bei plotzlichem Ausfall der Stromversorgung
Wenn die Stromversorgung eines Motors ausféllt, geht der Motor in Freilauf und stoppt nicht sofort.
Um den Motor nach einem Stromausfall schnell zu stoppen, installieren Sie eine zusatzliche Bremse.
Es gibt verschiedene (elektrische und mechanische) Bremsvorrichtungen. Wahlen Sie die Bremse,
die am besten fiir das System geeignet ist.

Last, die ein regeneratives Drehmoment erzeugt
In Kombinationen mit einer Last, die ein regeneratives Drehmoment erzeugt, kann die Funktion
Uberspannungs- oder Uberstromschutz aktiviert werden und zu einer Abschaltung des Umrichters
fiihren.
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Motoren mit Bremsen
Wenn Motoren mit einer Bremse direkt an den Umrichterausgang angeschlossen werden, kann die
Bremse beim Motorstart aufgrund der niedrigen Spannung nicht freigegeben werden. Verkabeln Sie
den Bremsschaltkreis separat vom Zwischenstromkreis.

Erregungsfreie )
Bremse

B

— (

Mc2

3-phasige
Spannungs-
quelle

Versor-

oo Me1 —.—
span- RY | RC
nung Focc [©

T e

Start / Stopp

Schaltplan 1

In Schaltplan 1 wird die Bremse durch MC2 und MC3 aktiviert und deaktiviert. Wenn Sie die
Verkabelung nicht wie in Schaltplan 1 dargestellt durchfiihren, kann es zu einer Abschaltung
aufgrund von Uberstrom durch einen Magnetisierungsstrom wéhrend der Bremsbetétigung kommen.
(Beispiel: Standby ST Klemme S2 zugewiesen.)

In Schaltplan 2 wird die Bremse durch das Niedrigdrehzahl-Signal RY-RC aktiviert und deaktiviert.
In einigen Fallen, z. B. bei Aufzligen, kann die Aktivierung und Deaktivierung der Bremse durch das
Niedrigdrehzahl-Signal angemessen sein. Setzen Sie sich bitte unbedingt mit uns in Verbindung,
bevor Sie lhr System konzipieren.

Uberspannungsschutz fiir Motoren
In einem System, in dem ein Umrichter der 500-V-Klasse zur Steuerung eines Motors eingesetzt
wird, kdnnen sehr hohe StoRRspannungen erzeugt werden. Wenn die Motorwicklungen solchen
StoRspannungen wiederholt Giber einen langeren Zeitraum ausgesetzt sind, kann dies — je nach
Kabellange, flihrung und typ — zu einer Beschadigung der Isolierung fiihren.
Nachstehend sind einige Beispiele fir Malnahmen gegen StoRspannungen aufgefiihrt.
(1)  Stellen Sie die Tragerfrequenz des Umrichters niedriger ein.
(2) Stellen Sie den Parameter 3 {5 (Automatische Reduktion der Tragerfrequenz) auf = oder 3.
(3) Verwenden Sie einen Motor mit einer hohen Isolationsfestigkeit.
(4) Installieren Sie eine Wechselstrom-Drossel oder ein Uberspannungs-Sperrfilter zwischen dem

Umrichter und dem Motor.
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1.4.2 Umrichter

Uberstromschutz fiir den Umrichter
Der Umrichter verfiigt iber eine Uberstromschutz-Funktion. Die programmierte Stromschwelle ist
auf den leistungsstarksten fir den Umrichter geeigneten Motor eingestellt. Wenn der verwendete
Motor nur eine kleine Belastbarkeit hat, miissen die Uberstromschwelle und der elektronische
Temperaturschutz angepasst werden. Wenn eine solche Anpassung erforderlich ist, lesen Sie
Abschnitt 5.6, und fiihren Sie die Anpassung entsprechend der dort angegebenen Anweisungen .
durch.

Umrichterleistung
Verwenden Sie nicht einen Umrichter mit einer kleinen Leistung (kVA) zur Ansteuerung eines
leistungsstarken Motors (Leistungsklasse 2 oder hdher), und zwar unabhangig davon, wie klein die
Last ist. Der Spitzenausgangsstrom kann durch Stromwelligkeit erhéht werden, so dass es leichter zu

einer Uberstromauslésung kommen kann.

Blindleistungskompensations-Kondensator
Kondensatoren fir die Blindleistungskompensation kdnnen auf der Ausgangsseite des Umrichters
nicht installiert werden. Wenn ein Motor betrieben wird, der mit einem Kondensator zur
Blindleistungskompensation ausgestattet ist, entfernen Sie den Kondensator. Anderenfalls kann es
zu Fehlfunktionen des Umrichters und zur irreparablen Beschadigung des Kondensators kommen.

uim
Umrichter

VIT2

WIT3

Blindleistungskompensations-Kondensator
und Uberspannungsableiter entfernen

Blindleistungskompensations-Kondensator

Betrieb mit einer anderen Spannung als der Nennspannung
Das Gerat darf nicht an andere Spannungen als die auf dem Leistungsschild angegebene
Nennspannung angeschlossen werden. Wenn es an eine Stromversorgung mit einer anderen
Spannung als der Nennspannung angeschlossen werden muss, verwenden Sie einen Transformator
zur Erhéhung oder Senkung der Spannung auf die Nennspannung.
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Kurzschlussabschaltung wenn zwei oder mehr Umrichter an derselben
Hauptleitung angeschlossen sind

MCCB1 MCCB2 (Schaltsicherung)

—X/——X/—~ INV1
MCCB3 V2
: MCCB:
Kompaktleistungs-

/—
MCCBn+1 : : schalter
e

Abschaltung des gewahlten Umrichters

Der Zwischenstromkreis des Umrichters enthélt keine Sicherung. Wie aus dem obenstehenden
Schaltplan hervorgeht, miissen bei Verwendung von mehr als einem Umrichter an derselben
Hauptleitung die Abschaltbedingungen so gewahlt werden, dass nur MCCB2 bis MCCBn+1
ausldsen, aber MCCBH1 nicht ausldst, wenn im Umrichter (INV1) ein Kurzschluss auftritt. Wenn
keine Wahl geeigneter Bedingungen mdglich ist, installieren Sie hinter MCCB2 bis MCCBn+1 eine
Schaltkreisunterbrecher-Sicherung.

Wenn eine deutliche Eingangsstromverzerrung vorliegt
Wenn die Eingangsstromverzerrung nicht vernachlassigbar ist, weil der Umrichter mit
anderen Systemen, die Verzerrungen erzeugen, (z. B. Systeme mit Thyristoren oder
Hochleistungsumrichtern) an einer gemeinsamen Stromversorgungs-Hauptleitung angeschlossen
ist, installieren Sie eine Drossel fiir die Eingangswechselspannung, um den Eingangsleistungsfaktor
zu verbessern, die héheren Oberwellen zu reduzieren oder externe StoRspannungen zu
unterdriicken.

Wenn mehrere Umrichter Uber eine gemeinsame DC-Bus-Verbindung
angeschlossen sind
Wenn Frequenzumrichter liber eine Wechselstromversorgung betrieben werden und (iber
eine gemeinsame Gleichstromsammelschiene angeschlossen sind, kann der Erdfehlerschutz
ansprechen. Stellen Sie in diesem Fall die Erdschlusserkennung (F & /<) auf i ,Deaktiviert*.

B Entsorgung

Informationen zur Entsorgung finden Sie in Kapitel 16.
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1.4.3 Malnahmen zur Reduzierung von Kriechstrémen

/\ Vorsicht

 Kriechstrome durch die Eingangs-/Ausgangsstromleitungen des Umrichters und die Kapazitat des
Motors kénnen die Peripheriegerate beeintrachtigen.
Das AusmaR der Kriechstrome kann in Abhangigkeit von der PWM-Tragerfrequenz und der Lange
0 der Eingangs-/Ausgangsstromkabel verstarkt werden. Falls die gesamte Kabelldnge (gesamte
Lange zwischen Umrichter und Motor) mehr als 100 m betréagt, kann es selbst beim Motor-
Leerlaufstrom zu einer Uberstromauslésung kommen.
Stellen Sie sicher, dass ausreichend Abstand zwischen den einzelnen Phasenkabeln vorhanden ist,
oder installieren Sie als Gegenmafnahme ein Filter (MSF).

Vorgeschrieben

(1) Auswirkung von Kriechstromen uber die Erdung
Kriechstréme kénnen nicht nur durch das Umrichtersystem, sondern auch durch Erdungskabel
zu anderen Systemen flieRen. Kriechstrome fiihren dazu, dass Fehlerstrom-Schutzschalter,
Fehlerstromrelais, Brandmelder und Sensoren falschlicherweise ansprechen, und fiihren zu
Rauschstérungen bei Fernsehgeraten oder zur Anzeige einer falschen Stromerkennung im
Stromwandler.

ELCB ?
Versorgungs- —,_@_,( ______ Umrichter ) "
spannung - N -
SFT T
___@_xELCB Umrichter
|

Kriechstromweg uber die Erdung

—~H M)
Abhilfemalinahmen:

1. Wenn keine Hochfrequenzstérungen oder ahnliche Probleme vorliegen, unterbrechen Sie mit

dem Erdungskondensator-Schalter die Verbindung zum integrierten Entstérfilter-Kondensator.
2. Stellen Sie die PWM-Tragerfrequenz niedriger ein.

Die Einstellung der PWM-Trégerfrequenz erfolgt mit dem Parameter F 35 .

Obwohl das elektromagnetische Rauschen reduziert wird, nehmen die Motor-Laufgerdusche zu.
3. Verwenden Sie Hochfrequenz-Entstérungsvorrichtungen flir Fehlerstrom-Schutzschalter.
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(2) Auswirkung von Kriechstromen in Leitungen

T
M
T o oIl
Versorgungsspannung———x __———  Urichter :”f T :-- M
" <+ T <+

Kriechstromweg iiber Kabel C

(1)  Thermorelais
Die Hochfrequenzkomponente des Stroms, die in die elektrostatische Kapazitat zwischen den
Ausgangsleitungen des Umrichters flieRt, fiihrt zu einer Verstarkung der Effektivstromwerte
und zum Fehlansprechen extern angeschlossener Thermorelais. Wenn die Leitungen mehr als
50 m lang sind, kann es bei Modellen mit Motoren mit niedrigem Nennstrom (einige Ampere
oder weniger) leicht zu zu einem Fehlansprechen kommen, da der Kriechstrom proportional
zur Motornennleistung zunimmt.

Abhilfemanahmen:

-

N

w

1.

. Stellen Sie die PWM-Tragerfrequenz des Umrichters niedriger ein. Dadurch wird jedoch das

. Eine Verbesserung kann durch den Anschluss eines Folienkondensators mit 0,1 pF bis

Verwenden Sie die im Umrichter integrierte elektronische Temperaturkontrolle. (Siehe
Abschnitt 5.6.)
Die Einstellung der elektronischen Temperaturkontrolle erfolgt tber die Parameter &L /7, £ H .

elektromagnetische Rauschen des Motors erhoht.

Die Einstellung der PWM-Tragerfrequenz erfolgt mit dem Parameter £ 37 . (Siehe
Abschnitt 6.18.)

0,5 pF/1000 V an den Eingangs- und Ausgangsklemmen jeder Phase im Thermorelais erreicht
werden.

um

e | ] .
w e

Thermorelais

(2)

Stromwandler und Amperemeter
Wenn ein Stromwandler und Amperemeter zur Erkennung des Umrichter-Ausgangsstroms extern
angeschlossen werden, kann die Hochfrequenzkomponente der Kriechstréme zur irreparablen
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Beschadigung des Amperemeters fiihren. Wenn die Kabel mehr als 50 m lang sind, kann die
Hochfrequenzkomponente bei Modellen mit Motoren mit einem niedrigen Nennstrom (einige
Ampere oder weniger) — insbesondere bei den Modellen der 500-V-Klasse mit geringer Kapazitat
(4,0 kW oder weniger) — leicht durch den extern angeschlossenen Stromwandler flieRen und das
Amperemeter durch Uberlagerung durchbrennen lassen, da der Kriechstrom proportional zur
Motornennleistung zunimmt.

Abhilfemafinahmen:
s Y
1. Verwenden Sie eine Messausgangsklemme im Steuerkreis des Umrichters.
Der Laststrom kann Uber die Messausgangsklemme (FM) ausgegeben werden. Wenn ein
Messgerat angeschlossen wird, verwenden Sie ein Amperemeter mit 1 mA DC Vollausschlag oder
ein Voltmeter mit 10 V Vollausschlag.
0-20 mA DC (4-20 mA DC) kénnen ebenfalls ausgegeben werden. (Siehe Abschnitt 5.1.)
2. Verwenden Sie die im Umrichter integrierten Uberwachungsfunktionen.
Verwenden Sie die Uberwachungsfunktionen des im Umrichter integrierten Bedienfelds zur
Prifung der Stromwerte. (Siehe Abschnitt 8.2.1.)

1.4.4 Installation

B Installationsumgebung
Dieser Umrichter ist eine elektronische Steuervorrichtung. Achten Sie darauf, ihn in einer geeigneten
Betriebsumgebung zu installieren.

Vi Warnung

Positionieren Sie keine entflammbaren Stoffe in der Ndhe des Umrichters.

Falls es aufgrund eines Unfalls zu einer Flammenbildung kommt, kann dies zu einem Brand fiihren.
« Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er mit Wasser oder anderen Fliissigkeiten
Verboten in Kontakt kommen kann.

Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fihren.
Betreiben Sie das Gerat unter den in der Betriebsanleitung beschriebenen
Umgebungsbedingungen.

0 Der Betrieb unter anderen Bedingungen kann zu einer Fehlfunktion fiihren.

Stellen Sie sicher, dass die Eingangsspannung im Bereich +10 % / —15 % der auf dem
Leistungsschild angegebenen Nennspannung liegt (10 %, wenn die Last bei ununterbrochenem
Vorgeschrieben | - Betrieb 100 % betragt).

Wenn die Eingangsspannung nicht im Bereich +10 % / =15 % der Nennspannung liegt (+10 %, wenn
die Last bei ununterbrochenem Betrieb 100 % betrégt), kann dies zu einem Brand flihren.
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A Vorsicht

O

Verboten

« Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er starken Vibrationen ausgesetzt ist.
Dies kénnte zum Herunterfallen des Geréates und dadurch zu Verletzungen fiihren

>,

« Installieren Sie das Gerat nicht an einem Ort, an
dem es hohen Temperaturen, hoher Luftfeuchtigkeit,
Kondensationsfeuchtigkeit und Temperaturen unter 0 °C
ausgesetzt ist, und vermeiden Sie Installationsorte, an denen
das Gerat Wasser ausgesetzt ist und/oder an denen grofRen
Mengen von Staub, Metallpartikeln oder Olnebel anfallen

H — ; kénnen.

Installieren Sie das Gerét nicht an einem Ort, an dem es

korrosiven Gasen oder Schleifflissigkeiten ausgesetzt ist.

N
—w)/

bl
0¢

« Betreiben Sie das Gerat an einem Ort, an dem die Umgebungstemperatur zwischen —10 °C und 60 °C
liegt.
Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tiber 40 °C betrieben wird, entfernen Sie den
Schutzaufkleber auf der Oberseite und betreiben Sie den Umrichter mit reduzierten Ausgangsstrom
geman Abschnitt 6.18.

[Position fiir Umgebungstemperatur-Messung]
R -
- NS/
(el |

3cm
}L = !3 cm
» Messposition

[

i

~10%c i

i, ——
W @ ° Cmi Messposition

Anmerkung: Der Umrichter gibt Warme ab. Sorgen Sie bei der Installation in einem Schrank fir einen
ausreichenden Abstand und eine ausreichende Beliiftung.

« Installieren Sie das Gerat nicht an einem Ort, an dem es starken Vibrationen ausgesetzt ist.

N\
L
/ \ Anmerkung: Wenn der Umrichter an einem Ort installiert wird,
3¢ - -
N an dem starke Vibrationen auftreten, miissen

L i l w ? vibrationsdampfende MaRRnahmen ergriffen werden. Fir
? ‘ i 7 : Informationen zu diesen MaRnahmen wenden Sie sich
1 1 L;_—;.—__J bitte an Toshiba.
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«  Wenn der Umrichter in der Nahe eines der nachstehenden Gerate aufgestellt wird, treffen Sie
MaRnahmen zur Verhinderung von Betriebsstérungen.

-4 m. Elektromagneten: Bringen Sie einen Uberspannungsschutz
nigir vt T an der Spule an.

pﬂpﬁ’ vé ﬁg' ~" Bremsen: Bringen Sie einen Uberspannungsschutz
ot~ an der Spule an.

s - gé Magnetschiitze:  Bringen Sie einen Uberspannungsschutz
T o UL - an der Spule an.

“"‘ll‘lE:D {':’»&JL {i‘.fﬁ,w Leuchtstofflampen: Bringen Sie einen Uberspannungsschutz
-, S an der Spule an.

- —°  Widerstande Widerstande: Positionieren Sie diese in méglichst

groflem Abstand vom Umrichter.

B Vorgehensweise bei der Installation

A Warnung

Installieren oder betreiben Sie den Frequenzumrichter nicht, wenn er beschadigt ist oder wenn eine
® Komponente fehit.

Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Branden fiihren. Wenn Reparaturen nétig
Verboten werden, setzen Sie sich mit Inrem Toshiba-Handler in Verbindung.
Stellen Sie den Umrichter auf einer Metallplatte auf.
Die Riickwand wird sehr heilR. Installieren Sie den Umrichter nicht in einem Schrank aus
entflammbarem Material, da dies zu einem Brand fiihren konnte.
Betreiben Sie das Gerat nicht, wahrend die Klemmleistenabdeckung ausgebaut ist.

Dies konnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.
0 Es muss eine Not-Halt-Einrichtung installiert werden, die den Systemspezifikationen entspricht
Vorgeschrieben (z. B. Ausschalten der Stromversorgung, gefolgt von der Betétigung der mechanischen Bremse).
Es besteht ein Unfall- und Verletzungsrisiko, da der Motorbetrieb nicht allein durch den Umrichter
sofort angehalten werden kann.
Es diirfen ausschlieRlich von Toshiba spezifizierte optionale Komponenten eingesetzt werden.
Die Verwendung anderer optionaler Komponenten kann zu Unfallen fihren.

/\ Vorsicht

Das Hauptgerat muss auf einer Unterlage installiert werden, die das Gewicht des Geréates tragen
kann.
0 Wenn das Gerat auf einer Unterlage installiert wird, die das Gewicht nicht tragt, kann es

herunterfallen und dadurch Verletzungen verursachen.

Wenn eine Bremsfunktion erforderlich ist (zum Anhalten der Antriebswelle), installieren Sie eine
mechanische Bremse.

Die Bremse des Umrichters funktioniert nicht als mechanische Arretierung; wenn sie zu diesem
Zweck verwendet wird, kann es zu Verletzungen kommen.

Vorgeschrieben
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(1) Normale Installation

Wabhlen Sie einen gut beliifteten Ort in einem Innenraum, und installieren Sie den Umrichter in stehender
Position auf einer flachen Metallplatte.

Bei Installation mehrerer Umrichter lassen Sie mindestens 3 cm Abstand zwischen den einzelnen Geraten
und richten Sie sie horizontal aufeinander aus.

Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tiber 40 °C betrieben wird, entfernen Sie den
Schutzaufkleber auf der Oberseite und betreiben Sie den Umrichter mit reduzierten Ausgangsstrom
geman Abschnitt 6.18.

(2) Installation nebeneinander

Um die direkt nebeneinander installierten Umrichter horizontal aufeinander ausrichten zu kénnen,
entfernen Sie vor der Inbetriebnahme die Schutzaufkleber von der Oberseite der Gerate. Wenn

der Umrichter bei Umgebungstemperaturen liber 40 °C eingesetzt wird, muss er mit reduziertem
Ausgangsstrom betrieben werden.

Wenn die Tiir um mehr als 90° geéffnet wird, muss die Tir des Umrichters auf der linken Seite geéffnet
werden, wenn Umrichter mit der gleichen Kapazitat direkt nebeneinander installiert sind.

5 cm oder mehr i 5 cm oder mehr
Aufkleber auf der Oberseite entfernen

Unrichter | 3 om oder mehr Umrichter | Umrichter | Unrichter

3 cm oder mehr]

i 5 om oder mehr i 5 0m oder mehr

Normale Installation Installation nebeneinander

Der in der Skizze gezeigte Abstand ist der Mindestabstand. Da luftgekiihlte Gerate oben und unten

Kuhlventilatoren besitzen, sollte der Abstand tGber und unter dem Gerat moglichst grof3 sein, damit die Luft

gut zirkulieren kann.

Anmerkung: Ungeeignet sind Aufstellungsorte, an denen hohe Luftfeuchtigkeit oder hohe Temperaturen
herrschen und groRe Mengen von Staub, Metallpartikeln oder Olnebel anfallen.

B Warmewerte des Umrichters und erforderliche Belliftung
Etwa 5 % der Nennleistung des Umrichters wird aufgrund der Umwandlung von Wechselspannung in
Gleichspannung und umgekehrt verloren. Dieser Verlust erfolgt in Form freigesetzter Warme; und um
einen Temperaturanstieg innerhalb des Schranks zu verhindern, muss der Schrankinnenraum beliftet
oder gekiihlt werden.

Die zur Kiihlung benétigte Fremdbeliiftung und die erforderliche Warmeabfuhrflache fiir eine
Verwendung in einem geschlossenen Schrank sind nachstehend in Abhangigkeit von der Motorkapazitat
aufgefiihrt.
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Warmewerte (W) Zur Kiihlung erforderliche  Erforderliche Standby-
S " Unrichtert Anmerkuna 1: F o (mlmin) Warmeabfuhrflache fir | eistungsaufnahme
pannungskiasse mrichtertyp : geschlossene Schranke (m®)
4Ktz 12kHz 4z 12kHz 4z T2k | ATmerung2
2004PM-W 35 40 0,20 0,23 0,70 0,80 6
2007PM-W 456 50 0,26 0,28 0,91 0,99 6
2015PM-W 81 92 0,46 0,52 1,61 185 10
2022PM-W 94,9 104 0,54 0,59 1,90 2,07 10
Dreiphasig,
VFS15- 2037PM-W 139 154 0,79 0,87 2,77 3,08 1
240-V-Klasse
2055PM-W 256 283 145 161 512 5,66 22
2075PM-W 305 367 173 2,08 6,10 734 22
2110PM-W 475 538 2,70 3,05 9,50 10,76 31
2150PM-W 557 628 3,16 3,56 11,14 12,56 31
2002PL-W 23 248 013 0,14 0,46 0,50 5
2004PL-W 37 42,2 0,21 0,24 0,74 0,84 5
Einphasig,
VF$158- 2007PL-W 46 50 0,26 0,28 0,92 1,00 5
240-V-Klasse
2015PL-W 79 90 045 0,51 1,57 1,80 8
2022PL-W 101 110 0,58 0,62 2,03 2,20 8
4004PL-W 30 39 017 0,22 0,61 0,78 12
4007PL-W 39 50 0,22 0,28 0,78 1,00 12
4015PL-W 58 76 0,33 0,43 1,15 1,53 12
. 4022PL-W 77 102 0,44 0,58 1,53 2,04 13
Dreiphasig, | yegys. 4037PLW 131 166 075 0,88 263 312 13
500-V-Klasse
4055PL-W 21 263 1,20 149 4,22 5,26 22
4075PL-W 254 346 1,44 1,96 5,08 6,92 22
4110PL-W 387 470 2,20 2,67 774 9,40 31
4150PL-W 466 572 2,65 3,25 9,32 11,44 31

Anmerkung 1: Fir einen Betrieb mit 100 % Dauerlast. Die Verlustwarme optionaler externer Gerate
(Wechselstrom-Eingangsdrossel, Hochfrequenz-Entstorfilter usw.) ist in den Warmewerten
der Tabelle nicht berlicksichtigt.

Anmerkung 2: Dies ist die Leistungsaufnahme, wenn das Gerat eingeschaltet ist, aber keine
Ausgangsleistung abgibt (0 Hz) und wenn der Ventilator Iauft (bei Modellen mit
Kihlventilator).
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B Gestaltung des Bedienfelds unter Berlcksichtigung der
Auswirkungen von Stérungen

Der Umrichter erzeugt hochfrequente Stérungen. Diese Stérungen miissen bei der Gestaltung des

Bedienfelds beriicksichtigt werden. Beispiele fiir entsprechende MalRnahmen sind nachfolgend aufgefiihrt.

« Verlegen Sie die Kabel so, dass die Zwischenkreiskabel und die Steuerkreiskabel getrennt sind.
Verlegen Sie sie nicht in demselben Kabelkanal, fiihren Sie sie nicht parallel und fassen Sie sie nicht zu
einem Kabelbilindel zusammen.

« Verwenden Sie abgeschirmte Twisted-Pair-Kabel fiir die Steuerkreisverkabelung.

« Fuhren Sie die Eingangs- (Stromzufuhr-) und Ausgangs- (Motor-) Kabel des Zwischenkreises separat.
Verlegen Sie sie nicht in demselben Kabelkanal, fihren Sie sie nicht parallel und fassen Sie sie nicht zu
einem Kabelbilindel zusammen.

+ Erden Sie die Erdungsklemmen des Umrichters (JT-).

Installieren Sie einen Uberspannungsschutz an allen in der Nahe des Umrichters eingesetzten

Magnetschiitzen und Relaisspulen.

Installieren Sie gegebenenfalls Entstorfilter.

« Zur Einhaltung der EMV-Richtlinie installieren Sie das optionale EMV-Abschirmblech, und bringen Sie

die Abschirmung daran an.

Installieren Sie das EMV-Abschirmblech, und verwenden Sie abgeschirmte Kabel.

\ EMV-Abschirmblech

(Option)
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B Installation von mehreren Geraten in einem Schrank

Wenn zwei oder mehr Umrichter in einem Schrank installiert werden, beachten Sie die folgenden Punkte:

Umrichter kénnen ohne Abstand direkt nebeneinander installiert werden.

Wenn Sie mehrere Umrichter direkt nebeneinander installieren, entfernen Sie den Schutzaufkleber
von der Umrichteroberseite.

Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tiber 40 °C eingesetzt wird, muss er mit
reduziertem Ausgangsstrom betrieben werden.

Sorgen Sie fiir einen Abstand von mindestens 20 cm oberhalb und unterhalb der Umrichter.
Installieren Sie ein Luftfiihrungsblech so, dass die von dem unteren Umrichter aufsteigende Warme
nicht den oberen Umrichter beeintrachtigt.

Ventilator

(=]

[ = Umrichter

: Luftfiihrungsblech
A A’/ g

|<€— Umrichter
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2. Anschlu

/\ Warnung

Zerlegen, modifizieren oder reparieren Sie das Gerat nicht.
Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag, zu Branden oder anderen Verletzungen fiilhren. Wenn
Reparaturen nétig werden, setzen Sie sich mit Inrem Toshiba-Handler in Verbindung.

Nicht zerlegen

Stecken Sie die Finger nicht in Offnungen wie Kabeldurchfiihrungen und Ventilatorabdeckungen.
Dies kann zu Stromschlag oder anderen Verletzungen fiihren.

® Fihren Sie keine Gegenstande (Kabelstlicke, Stabe, Drahte) in den Umrichter ein, und legen Sie keine
solchen Gegenstande darin ab. Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Brénden fiihren.

Verboten « Der Umrichter darf nicht mit Wasser oder anderen Flussigkeiten in Kontakt kommen.

Dies kann zu Verletzungen durch Stromschlag und zu Brénden fiihren.

/\ Vorsicht

« Fassen Sie das Gerat beim Transport oder beim Tragen nicht an den Frontplatten-Abdeckungen an.
Die Abdeckungen kénnen sich I16sen, und das Geréat kann herunterfallen, was zu Verletzungen fiihren
kann.
Verboten

21 VorsichtsmalRnahmen bei elektrischen Anschlussarbeiten

/\ Warnung

Wenn das Gerat unter Strom steht, darf die Klemmenabdeckung niemals entfernt werden.
Viele Teile im Gerat stehen unter Hochspannung, und die Beriihrung dieser Teile fihrt zu einem
Stromschlag.

Verboten

Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung angebracht wurde.

Wenn das Gerat bei entfernter Klemmleistenabdeckung eingeschaltet wird, kann es zu Stromschlag oder

anderen Verletzungen kommen.

Elektrische Montagearbeiten miissen von einer entsprechend geschulten Fachkraft durchgefiihrt werden.

Der nicht fachmannische Anschluss der Stromversorgung kann zu einem Brand oder zu

Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

SchlieRen Sie die (motorseitigen) Ausgangsklemmen korrekt an.

Bei falscher Phasenfolge lauft der Motor riickwarts, was zu Verletzungen fihren kann.

Die Verkabelung muss nach der Montage durchgefiihrt werden.

Wenn die Kabel schon vor der Montage angeschlossen werden, kann dies zu Verletzungen oder

Stromschlagen flhren.

« Die folgenden Schritte missen vor der Verkabelung durchgefiihrt werden.

(1) Schalten Sie die Stromversorgung vollstandig aus.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400-800 V DC oder mehr) messen kann, sicher, dass
die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) 45 V oder weniger betréagt.
Wenn diese Schritte nicht ordnungsgemaf durchgefiihrt werden, kommt es wahrend der
Verkabelung zu einem Stromschlag.

Ziehen Sie die Schrauben der Klemmleiste mit dem angegebenen Drehmoment fest.

Wenn die Schrauben nicht mit dem angegebenen Anzugsdrehmoment festgezogen werden, kann

dies zu einem Brand fiihren.

Vorgeschrieben
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/\ Warnung

Erdung
sicherstellen

« Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.
Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag oder
zu Branden fiihren.

/\ Vorsicht

O

Verboten

» Schliefen Sie an die (motorseitige) Ausgangsklemme keine Geréte (z. B. Entstorfilter oder
Uberspannungsableiter) mit integrierten Kondensatoren an.
Dies kénnte zu einem Brand fiihren.

B Vorbeugung gegen Funkstérungen

Zur Vorbeugung gegen elektromagnetische Stérungen, z. B. Stérungen von Funkiibertragungen, fassen
Sie die Kabel fir die Zwischenkreis-Leistungsklemmen (3-phasige Modelle: R/L1, S/L2, T/L3, 1-phasige
Modelle: R/L1, S/L2/N) getrennt von den Kabeln fiir die Motorklemmen (U/T1, V/T2, W/T3) zu Biindeln
zusammen.

B Steuerungs- und Zwischenkreis-Stromversorgung

Bei diesem Umrichter wird fiir die Steuerung und fiir den Zwischenkreis dieselbe Stromversorgung
verwendet.

Falls durch eine Storung oder Auslosung der Zwischenkreis abgeschaltet wird, bewirkt dies auch eine
Abschaltung der Steuerung. Bei der Suche nach der Ursache fir die Stérung bzw. die Auslésung
verwenden Sie den Auswahlparameter fiir das Halten der Auslésebedingung.

AuRerdem sollten Sie eine optionale Reserve-Stromversorgung fiir die Steuerungsanschliisse
verwenden, damit die Steuerungs-Stromversorgung auch dann in Funktion bleibt, wenn der
Zwischenkreis aufgrund einer Stérung oder Auslésung abgeschaltet wird.

B Verdrahtung

« Verwenden Sie wegen der kleinen Abstande zwischen den Zwischenkreisklemmen fir die Anschliisse
stets gecrimpte Aderendhllsen. Achten Sie bei der Herstellung der Anschlisse darauf, dass kein
Kontakt zwischen benachbarten Klemmen entsteht.

+ SchlieRen Sie an der Erdungsklemme @ einen Leiter an, dessen Querschnitt groRer oder gleich
der Vorgabe in Tabelle 10.1 ist. Der Umrichter muss stets geerdet werden (Spannungsklasse 240 V:
Erdung Typ D, Spannungsklasse 500 V: Erdung Typ C).

Verwenden Sie einen méglichst kurzen Erdungsleiter mit méglichst groRem Querschnitt, und verlegen
Sie ihn so nahe wie moéglich am Umrichter.

« Die Leiterquerschnitte fir den Zwischenkreis finden Sie in der Tabelle in Abschnitt 10.1.

« Die Lange der einzelnen Kabel darf 30 Meter nicht Giberschreiten. Bei einer Kabellange iber 30 Meter
muss der Leiterquerschnitt entsprechend vergréRert werden.
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2.2 Standard-Anschluss

/\ Warnung

O

Verboten

SchlieBen Sie die Stromversorgung nicht an die (motorseitigen) Ausgangsklemmen (U/T1, V/T2, W/
T3)an.

Wenn die Eingangsspannung mit dem Ausgang verbunden wird, kdnnte dies den Umrichter zerstéren
oder einen Brand verursachen.

SchlieRen Sie keinen Bremswiderstand an die Gleichstromklemmen (zwischen PA/+ und PC/- oder
PO und PC/-) an.

Dies kénnte zu einem Brand fiihren.

Schalten Sie zunachst die Versorgungsspannung am Eingang ab, und warten Sie mindestens

15 Minuten lang, bevor Sie Klemmen und Leitungen an Komponenten (Leistungsschaltern) beriihren,
die mit der Versorgungsspannungsseite des Umrichters verbunden sind.

Wenn die Klemmen und Leitungen friiher beriihrt werden, kdnnte dies zu einem Stromschlag fiihren.
Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA oder VIB als
Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden.

Dies kénnte zu unerwarteten Ergebnissen fiihren, da die Klemmen VIA oder VIB den Schaltstatus
EIN haben.

o

Setzen Sie den Parameter F {1 5, wenn die Klemmen VIA oder VIB als Logikeingangsklemmen
verwendet werden.
Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.

+ Setzen Sie den Parameter F {4 7, wenn die Klemme S3 als PTC-Eingangsklemme verwendet wird.

sicherstellen

Vorgeschrieben
Wenn der Parameter nicht gesetzt wird, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.
« Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.
g Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag oder
Erdung zu Bréanden flihren.




E6581614

TOSHIBA

2.21 Anschlussdiagramm 1

Dieses Diagramm zeigt eine Standardverkabelung des Zwischenkreises (die Verwendung negativer
Schaltlogik ist in Deutschland wenig verbreitet).

Anschlussdiagramm - negative Logik (SINK) (gemeinsam: CC)

Zwischenkreis-Drossel (DCL)

Bremswiderstand (Option)

*2 (Option)
Zwischenkreisstromversorgung
Dreiphasig-240-V-Klasse: Dreiphasig 200 bis 240 V w0
-50/60Hz MCCB
Einphasig-240-V-Klasse: Einphasig 200 bis 240 V wm3q RLLS
. . - 50/60 Hz SL2 ntstorfiter .
Dreiphasig-500-V-Klasse: Dreiphasig 380 bis 500 V T3 (Hauptschaltkreis)
-50/60 Hz
e Stromversorgung Vorwartslauf (Rechtsanlauf)
"5
Einphasig ==t lickwé i
Versporgungg;s- VF S1 5 Steverkreis -_——qRiickwértslauf (Linksanlauf)
spannung - ~_——1Rilcksetzbefehl

*1: Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen Ausgang fiir
nicht vorhanden. Schutzfunktion-
Verwenden Sie als Eingangsklemmen die Aktivierung

Klemmen R/L1 und S/L2/N
*2: Bei Auslieferung des Umrichters sind
die Klemmen PO und PA/+ mit einer
Uberbrii iene kur
Die Uberbriickungsschiene zum Einbau der
Drossel (DCL) entfernen.
*3: Zur Verwendung der Ausgangsklemme OUT
mit negativer Logik die Klemmen NO und CC
Uberbriicken.
*4: Wenn die Klemme VIA oder VIB als Logikeingang
genutzt wird, siehe Abschnitt 7.2.1.
*5: Wenn eine Steuerkreis-Versorgungsspannung
von einer externen Stromversorgung als Reserve
fiir die vom Umrichter gelieferte Steuerkreis-
Versorgungsspannung geliefert werden soll, wird
eine optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung
(CPS002Z) bendtigt. In diesem Fall wird das
Reservegerat gleichzeitig mit der internen
Stromversorgung des Umrichters betrieben.
Die optionale Steuerkreis-Reservestromversorgung
ist sowohl fiir 240-Volt- als auch fiir 500-Volt-
Modelle geeignet.
*6: Schiebeschalter SW1 auf ,Sink” (negative
Logik) stellen.
Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11, 12.
Standardeinstellung: PLC

Signalausgang
fiir untere

F

75V~
(oder 0-10V/

FLA /—-Festfrequenz Bit 1
FLB |:|DD _——9Festfrequenz Bit 2
O DD pFestfrequenz Bit 3
Bedienfeld Gemeinsam
ry SW1'6 P24 Frequenzbereich-
SINK  SOURCE ouT Signalausgang
RC
PLC  Rssgs-  NOO
SW2 Anschluss cco 3

e

SO rrc s3
w4

PP

FM

CC VIC VIB VIA
0 O

1 Stromsignal: 4(0)-20 mA

Fequeramessgera)
(Amperemeler)

0bis +10V
(oder -10 bis +10 V)

1mA

0(4)-20 mA) -
Externes Potentiometer (1-10 kQ)

(oder Spannungssignal zwischen VIA und CC: 0-10 V)

B-4



TOSHIBA

E6581614

2.2.2 Anschlussdiagramm 2

Zwischenkreisstromversorgung

Dreiphasig-240-V-Klasse: Dreiphasig 200 bis 240 V

Anschlussdiagramm - positive Logik (SOURCE) (gemeinsam: P24)

Zwischenkreis-Drossel (DCL)
*2 (Option)

PO

2
-50/60 Hz MCCB L1
Einphasig-240-V-Klasse: Einphasig 200 bis 240 V w3
- 50/60 Hz
Dreiphasig-500-V-Klasse: Dreiphasig 380 bis 500 V - (Hauptschaltkreis)
-50/60 Hz
A
) MCCB(2P) Stromversorgung
Einphasiq meig © RIL1 5 cc
Versorgungs- Steuerkreis
spanung =¥ =) S/L2IN VF'S1 5 RQ —
RES O —e
FLA
— s ]
*1: Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen Ausgang fir LB [mm| S20 —
h Schutzfunktion-
nicht vorhanden. Akt g
Verwenden Sie als Eingangsklemmen die iering Pw—— 839 -
Klemmen R/L1 und SIL2/N. edlente poa b
*2: Bei Auslieferung des Umrichters sind SW1*6
die Klemmen PO und PA/+ mit einer Signalausgang RY SINK _ SOURCE ouTe
Uoerbr Kur fiir untere [ NO &
Die Uberbriickungsschiene zum Einbau der Frequenzschwelle RC PLC
Zwischenkreis-Drossel (DCL) entfernen. Sw2 ESAS:" cc
*3: Zur Verwendung der Ausgangsklemme NO VIB sS4 [SCILss
mit positiver Logik die Klemmen P24 und OUT PTC E s3
Uberbriicken. I g
*4: Wenn die Klemme VIA oder VIB als - 4 4
Logikeingang genutzt wird, siehe ™ C VC viB_viA PP

Abschnitt 7.2.1.

*5: Wenn eine Steuerkreis-Versorgungsspannung
von einer externen Stromversorgung als
Reserve fiir die vom Umrichter gelieferte
Steuerkreis-Versorgungsspannung geliefert
werden soll, wird eine optionale Steuerkreis-
Reservestromversorgung (CPS002Z)
benétigt. In diesem Fall wird das Reservegerat
gleichzeitig mit der internen Stromversorgung
des Umrichters betrieben.

Die optionale Steuerkreis-
Reservestromversorgung ist sowohl fiir 240-
Volt- als auch fiir 500-Volt-Modelle geeignet.

*6: Schiebeschalter SW1 auf ,Source” (positive
Logik) stellen.

Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11,
12.
Standardeinstellung: PLC

Bremswiderstand (Option)

Vorwartslauf (Rechtsanlauf)

pRickwartslauf (Linksanlauf)

Riicksetzbefehl
Festfrequenz Bit 1
Festfrequenz Bit 2

Festfrequenz Bit 3

Gemeinsam

Frequenzbereich-

Messgerat

Frequenz-
messgerat
(Amperemeter

1t stromsignal: 4(0)-20 mA

0bis +10V

75V-1mA
(oder 0-10V/ 4-20 mA)

Externes Potentiometer (1-10 kQ)
(oder Spannungssignal zwischen VIA und CC: 0-10 V)

(oder -10 bis +10 V)
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2.3 Beschreibung der Klemmen

2.31 Leistungsklemmen

B Anschlisse fur Peripheriegerate

Magnetschiitz Entstorfilter
. Motor
RIL1 Umrichter
Versorgungs-

spannung

Kompaktlei- Drossel fiir Eingangs-
stungsschalter wechselspannung

PA/+ PB

Bremswiderstand

Anmerkung 1: Die Klemme T/L3 ist bei einphasigen Modellen nicht vorhanden. Wenn Sie ein
einphasiges Modell verwenden, missen Sie daher die Stromversorgungskabel an die
Klemmen R/L1 und S/L2/N anschlieRen.

B Leistungsklemmen (Hauptschaltkreis)
Klemmensymbol Klemmenfunktion
1 Erdungsklemmen fiir den Anschluss am Umrichter (insgesamt drei im Lifter- oder
= Befestigungsbereich des EMV-Blechs).
240-V-Klasse: Dreiphasig 200 bis 240 V - 50/60 Hz
: Einphasig 200 bis 240 V - 50/60 Hz
500-V-Klasse: Dreiphasig 380 bis 500 V - 50/60 Hz
* Einphasige Einspeisung an den Klemmen R/L1 und S/L2/N.
UIT1, VIT2, WIT3 Zum Anschluss an einen dreiphasigen Motor.
Ggf. einen Bremswiderstand hier anschlieen.

R/L1, S/L2, TIL3

PA/+, PB
*, Bei Bedarf die Parameter £ 3 0%, F 305, F 308, F 305 andern.
Klemme mit positivem Potential des internen Gleichstrom-Zwischenkreises.
PA+ ) ) _— ) . .
Diese Klemme kann zusammen mit PC/- zur Einspeisung einer gemeinsamen Gleichspannung benutzt werden.
Klemme mit negativem Potential des internen Gleichstrom-Zwischenkreises.
PC/- ) ; N ) . .
Diese Klemme kann zusammen mit PA/+ zur Einsp ) einer gemeinsamen Gleichspannung benutzt werden.
PO. PAJ+ Klemmen zum Anschluss einer optionalen externen Zwischenkreis-Drossel (DCL). Bei der Auslieferung mit

einer Uberbriickungsschiene kurzgeschlossen. Die Uberbriickungsschiene zum Einbau der DCL entfernen.

Die Anordnung der Leistungsklemmen ist je nach Spannungsbereich unterschiedlich.
Ausfihrliche Hinweise finden Sie in Abschnitt 1.3.3 1).
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2.3.2 Steuerklemmen

Die Steuerkreis-Klemmleiste ist fir alle Modelle gleich.
Zur Funktion und Spezifikation der einzelnen Klemmen siehe die folgende Tabelle.
Einzelheiten zur Anordnung der Steuerklemmen finden Sie in Abschnitt 1.3.3 3).

B Steuerklemmen

Klemmen- | Eingang/ Funktion Ele.k}rls.che Interne Schaltung des Umrichters
symbol | Ausgang Spezifikationen
Verbindung zwischen F-CC oder P24-F
bewirkt Vorwartslauf; Offnen bewirkt
Runterlauf-Stopp
F Eingang (solange ST (Standby) konstant EIN ist).
Es kdnnen 3 verschiedene Funktionen
zugewiesen werden.
Verbindung zwischen R-CC oder P24-R
bewirkt Riickwartslauf; Offnen bewirkt Niederspannunas.
R Eingang Runterlauf-Stopp LogikZingangg
(solange ST (Standby) konstant EIN ist).
Es kdnnen 3 verschiedene Funktionen 24VDC/max. 5mA
zugewiesen werden.
% Die Schutzfunktion dieses Umrichters wird Logikart beachten
§ zurlickgesetzt, wenn RES-CC oder P24- (pis Ineg Logik
=, | RES verbunden werden. Die Verbindung ( Sink/.Sour.ce“) und
RES Eingang % von RES-CC oder P24-RES hat keine ”SPS (PLC) mit
S | Wirkung, wenn sich der Umrichter im L
% normalen Betriebszustand befindet. Sch|eb5§chalter swi
2= | Es konnen 2 verschiedene Funktionen wahlpar)
=] . (Standardeinstellung:
= |zugewiesen werden. PLC)
£ | Verbindung zwischen $1-CC oder P24-S1
s1 Eingng S | bewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl. Impulseingang
g Es kdnnen 2 verschiedene Funktionen (Klemme S2)
£ | zugewiesen werden. .
b3 . - Impulsfrequenzbereich:
& | Verbindung zwischen S2-CC oder P24-S2 10 pps 2 kpps
bewirkt den Betrieb mit Festdrehzahl.
S2 Eingang Durch Andern der Parametereinstellung
fiir £ {4 5 kann diese Klemme auch als PTC-Eingang
Impulseingang genutzt werden. (Klemme S3)
Verbindung zwischen S3-CC oder
P24-S3 bewirkt den Betrieb mit
Festdrehzahl.
s3 Eingang Durch Andern der Einstellung des
Schiebeschalters SW2 und der
Parametereinstellung fur £ {4 7 kann
diese Klemme auch als PTC-Eingang
genutzt werden.
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Klemmen- | Eingang/
symbol Ausgang
Gemeinsa-
mes Masse-
potential Steuerkreis-Aquipotentialklemme
fir die (3 Klemmen)
Eingange/
Ausgange

Funktion Elektrische Spezifikationen Interne Schaltung des Umrichters

cc

! +24V
10vDC Spannungs-
PP Ausgang Analoger Stromversorgungsausgang (Zulassiger Laststrom: regler

10 mA DC) i ‘%

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.

Grundeinstellung: Eingang fir 0-10 V
DC (Auflésung 1/1000) und Frequenz

VIA 0-60 Hz (0-50 Hz) (Auflésung 1/2000).

10VDC
Eingang (Innenwiderstand: 30 kQ)

Anmeriung T Durch Andern des Parameters

F {15 kann diese Klemme auch als
programmierbare Multifunktions-Logik-
Eingangsklemme genutzt werden.

Programmierbarer Multifunktions-
Analogeingang.

Grundeinstellung: Eingang fir 0-10 V DC
(Aufldsung 1/1000) und Frequenz

0-60 Hz (0-50 Hz).

VIB Die Funktion kann durch Einstellen
Eingang des Parameters £ {7 = {ineinen
Anmerkung 1: Spannungseingang —10 V bis +10 V
geandert werden.

10VDC
(Innenwiderstand: 30 kQ)

Durch Andern der Parametereinstellung
fiir & {5 kann diese Klemme auch als
programmierbare Multifunktions-Logik-
Eingangsklemme genutzt werden.

Programmierbarer Multifunktions-
ViC Eingang Analogeingang.
Eingang 4-20 mA (0-20 mA).

4-20mA
(Innenwiderstand: 250 Q)
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Klemmen- | - Eingang/ Funktion Elektrische Spezifikationen Interne Schaltung des Umrichters
symbol Ausgang
Amperemeter mit 1 mA DC
Programmierbarer Multifunktions- Skalenendwert oder QS60T
Analogausgang. Grundeinstellung: (Option)
Ausgangsfrequenz.
Die Funktion kann mit Hilfe des amggrer/:)etDeEO—ZU mA
-20m,
‘
FM Ausgang :Z;mete;rssf g g g' gal;foA\;nggZ?:ten Zulassiger Lastwiderstand:
nungsausgang 0 r )
600 Q oder weniger
Stromausgang 0-20 mA (4-20 mA) DC 9
umgestellt werden. Voltmeter 0-10 V DC
Auflésung max. 1/1000. Zulassiger Lastwiderstand:
1kQ oder mehr
24V DC Ausgangs- 24V DC-100mA
Ausgang )
Versorgungsspannung Anmerkung 2: ©OEXT
i
1 ! ol +24V
P24 - - P24 0O~y O Strombe-
Diese Klemme kann bei Verwendung T grenzer
einer externen Spannungsversorgung als 1 Swi1 SZ
Eingang gemeinsame Anschlussklemme genutzt - oa
werden, indem SW1 auf SPS (,PLC") - _L
umgeschaltet wird. 1
; ! v
24 Ausgan 24V DC Ausgangs- 24V DC-100mA
gang Versorgungsspannung Anmerkung 2: I +24V
Gleichspannungs-Eingangsklemme
fiir die Versorgung des Steuerkreises.
SchlieBen Sie eine Steuerkreis- Spannung: 24V DC £ 10 %
+SU Eingang )
Reservestromversorgung (Option Strom: 1 A oder mehr
oder 24-V-DC-Spannungsversorgung)
zwischen +SU und CC an.
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Klemmen- | Eingang/ . -
Funktion Elektrische Spezifikationen Interne Schaltung des Umrichters
symbol Ausgang
Programmierbarer Multifunktions-Open-
Collector-Ausgang. Grundeinstellung:
Drehzahlbereich-Signal erkennen und Open-Collector-Ausgang
ausgeben. 24V DC-100mA
Multifunktions-Ausgangsklemmen, —
denen zwei verschiedene Funktionen Fur die Verwendung
ouT zugewiesen werden konnen. als Impulsausgang : )
NO Ausgang E)ie NO-Klemme ist eine muss ein Strom von i N
Aquipotentialklemme. Sie ist von der 10 mA oder mehr
CC-Klemme isoliert. durchgelassen werden. :
Durch Andern der Parametereinstellung
fir £ £ & 5 konnen diese Klemmen Impulsfrequenzbereich:
auch als programmierbare 10-2k pps
Multifunktions-Impulsausgangsklemmen
genutzt werden.
Max. Schaltvermégen
250 VAC-2A
Programmierbarer Multifunktions- ?C(i)\s/qi?{ 2A !
FLA Relaiskontakt-Ausgang. - bel ohmscher Last FLA
FLB Erkennt das Ansprechen der '
FLC pusgang | SSUZnktion (Nothat) des Urichters. | 250V AC— 1A rav
(Grundeinstellung) (cos®=0,4)
Anmer- Schlielt bei Fehlermeldungen oder 30VDC-1A
kung 3: Nothalt die Kontakte FLA-FLC und 6ffnet | (L/R=7 ms)
FLB-FLC. Min. zulassige Last '
5VDC-100 mA
24V DC-5mA
Max. Schaltvermégen
250 VAC-2A
Programmierbarer Multifunktions- (cos®=1)
RY ReIaiskF)ntakt-Ausgang. . : bei ohmscher Last | +24V
RC Grundeinstellung: Schlief3t bei
Ausgang Unterschreiten einer vorgegebenen 30VDC-1A |
Anmer- unteren Ausgangsfrequenzschwelle. 250 VAC-1A
Multifunktions-Ausgangsklemmen, (cos®=0,4)
kung 3: N
denen zwei verschiedene Funktionen 1
zugewiesen werden konnen. Min. zuldssige Last
5VDC-100 mA
24VDC-5mA

Anmerkung 1: Wenn die Klemme VIA als Logikeingang genutzt wird, schlieBen Sie unbedingt einen Widerstand
zwischen P24 und VIA (bei negativer Logik) bzw. zwischen VIA und CC (bei positiver Logik) an.
(Empfohlener Widerstand: 4,7 kQ —1/2 W)
Fir Klemme VIB nicht erforderlich.
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Anmerkung 2: 100 mA ist die Summe von P24 und +24.

Anmerkung 3: Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, StéRe usw. kann es zum Kontaktprellen kommen
(kurzzeitige EIN/AUS-Betatigung des Kontakts). Daher bitte das Filter auf mindestens 10 ms einstellen
oder einen Timer verwenden, wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der programmierbaren Steuerung
verbunden wird. Bitte zum Anschluss der programmierbaren Steuerung nach Mdglichkeit die OUT-

Klemme verwenden.
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B Umschaltung SINK- (negative) / SOURCE- (positive) Logik (bei Verwendung der
internen Stromversorgung des Umrichters)

Stromfluss nach aufRen bedeutet eine Aktivierung der Eingangs-Steuerklemmen. Diese Klemmen
werden als Stromsenken-Logikklemmen bezeichnet.

In Europa wird allgemein mit positiver Logik (Source = Stromquelle) gearbeitet, wobei der Schaltstrom in
die Eingangsklemme hineinflieRt.

Sink-Logik (Stromsenken) entspricht negativer Logik, Source-Logik (Stromquellen) entspricht positiver Logik.
Jede Logik wird mit elektrischer Energie entweder von der internen Stromversorgung des Umrichters oder
von einer externen Quelle gespeist, wobei sich die Anschliisse nach der verwendeten Stromquelle richten.
Zwischen negativer und positiver Logik kann mit dem Schiebeschalter SW1 umgeschaltet werden.

<Anschlussbeispiele bei Verwendung der internen Stromversorgung des Umrichters>

Schiebeschalter SW1 = Sink-Seite Schiebeschalter SW1 = Source-Seite
Negative Logik (,Sink") Positive Logik (,Source®)
24Vpe ' 24V
Eingang Gemeinsam| P24 Eingang
Ausgang| F
Ausgang
Gemeinsam| cc
24V, : ] 24V, ;
- Ausgang > Ausgang
Gemeinsam] P24 P24
Eingang | out ouT
—o———
NO Eingang[no
cc Gemeinsam| CC.
Programmierbare Umrichter Programmierbare Umrichter
Steuerung (SPS) Steuerung (SPS)
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B SINK: negative Logik (bei Verwendung einer externen Stromversorgung)
Die P24-Klemme dient zum AnschlieRen einer externen Stromversorgung oder zum Isolieren einer

Klemme von anderen Eingangs- oder Ausgangsklemmen.

<Anschlussbeispiele bei Verwendung einer externen Stromversorgung>

. . | Negative Logik (,Sink") |
Schiebeschalter SW1 = SPS-Seite (,PLC")

24Vpc 24Voe Eingang
T Gemeinsam | P24
i Swit
Ausgang| F SPS-Seite (,PLC*)
J)—l CcC
3 \
24Vpc Ausgang

| Eingang | OUT

-

Gemeinsam | NO

Programmierbare Umrichter
Steuerung (SPS)

Anmerkung: Schalten Sie die externe Stromversorgung nicht zuerst aus, wenn die Klemmen VIA oder
VIB als Logikeingangsklemmen der externen Stromversorgung verwendet werden.
Dies kénnte zu unerwarteten Ergebnissen fiihren, da die Klemmen VIA oder VIB den

Schaltstatus EIN haben.
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B Einstellen des Schiebeschalters
Zur Position des Schiebeschalters siehe Abschnitt 1.3.3 3).

(1) Umschaltung zwischen negativer/positiver Logik: SW1 (Grundeinstellung: ,PLC*")
Die Klemmen F, R, RES, S1, S2 und S3 werden mit dem Schiebeschalter SW1 auf negative (Sink)
bzw. positive Logik (Source) umgeschaltet
Wenn bei negativer Logik eine externe Stromversorgung verwendet wird, ist der Schiebeschalter SW1
auf die ,PLC"“-Seite einzustellen.
Nehmen Sie die Umschaltung auf negative bzw. positive Logik vor, bevor die Spannungsversorgung
eingeschaltet wird.
Schalten Sie nach Uberpriifung der richtigen Einstellung fiir negative/positive Logik die
Spannungsversorgung ein.

(2) Umschaltung der Funktion von Klemme VIB: Oberer SW2 (Grundeinstellung: VIB-Seite)
Die Einstellung der Klemme VIB als Analogeingang/Logik-Eingang erfolgt tiber den oberen
Schiebeschalter SW2 und den Parameter F {[J
Um die Klemme VIB als Analog-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die
VIB-Seite, und setzen Sie den Parameter F {[J5=/1.
Um die Klemme VIB als Logik-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die
S4-Seite, und setzen Sie den Parameter auf einen der Werte = { [/ 5={, 3 oder “. Die Einstellung fiir
negative oder positive Logik erfolgt Gber den Schiebeschalter SW1.
Achten Sie darauf, dass die Einstellung des oberen Schiebeschalters SW2 und des Parameters F~ [}
Ubereinstimmen.
Andernfalls ist eine Fehlfunktion mdglich.

(3) Umschaltung der Funktion von Klemme S3: Unterer SW2 (Grundeinstellung: S3-Seite)
Die Einstellung der Klemme S3 als Logik-Eingang/PTC-Eingang erfolgt Gber den unteren
Schiebeschalter SW2 und den Parameter ~ {4 7.
Um die Klemme S3 als Logik-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf die
S3-Seite, und setzen Sie den Parameter F {~ 7=[7.
Um die Klemme S3 als PTC-Eingangsklemme zu nutzen, stellen Sie den Schiebeschalter auf ,PTC*,
und setzen Sie den Parameter F {~ 7=1{.
Achten Sie darauf, dass die Einstellung des unteren Schiebeschalters SW2 und des Parameters ~ {4 7
lbereinstimmen.
Andernfalls ist eine Fehlfunktion maglich.
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3. Betrieb

AN\ Warnung

O

Verboten

« Beriihren Sie die Klemmen des Frequenzumrichters nicht, wenn die Stromversorgung des Umrichters eingeschaltet ist, selbst
wenn der Motor gestoppt ist.
Wenn Sie die Umrichterklemmen bei eingeschalteter Stromversorgung beriihren, kann es zu Verletzungen durch Stromschlag
kommen.

« Beriihren Sie die Schalter nicht mit nassen Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht mit einem feuchten Tuch.
Dies kénnte zu Verletzungen durch Stromschlag fiihren.

« Nahern Sie sich dem Motor im Alarm-Stopp-Modus nicht, wenn die Funktion Wiederanlaufversuch ausgewahlt ist.
Der Motor kann plétzlich wieder anlaufen, was zu Verletzungen fiihren kann.
Ergreifen Sie Sicherheitsmafnahmen, z. B. Anbringung einer Motorabdeckung, um Unfallen bei einem unerwarteten
Wiederanlauf des Motors vorzubeugen.

o

Vorgeschrieben

 Wenn vom Umrichter Rauch oder ungewdhnlicher Geruch bzw. ungewdhnliche Gerausche ausgehen, muss die
Stromversorgung sofort ausgeschaltet werden.
Wenn der Umrichter in einem solchen Zustand weiter betrieben wird, kann dies zu einem Brand fiihren. Wenn Reparaturen
notig werden, setzen Sie sich mit Ihrem Toshiba-Handler in Verbindung.

« Wenn der Umrichter fir langere Zeit nicht benutzt wird, muss die Stromversorgung stets ausgeschaltet werden, da sonst
die Gefahr besteht, dass auslaufende Flissigkeiten, Staub oder andere Einfliisse zu Fehlfunktionen fiihren. Wenn die
Stromversorgung des Gerates in einem solchen Fall eingeschaltet bleibt, kann dies zu einem Brand fiihren.

« Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, nachdem die Klemmleistenabdeckung angebracht wurde.
Wenn das Gerat in einem Schrank installiert ist und mit demontierter Klemmleistenabdeckung betrieben wird, schliefen
Sie vor dem Einschalten des Gerates stets die Schranktiiren. Wenn das Gerét eingeschaltet wird, wahrend die
Klemmleistenabdeckung oder die Schranktiiren gedffnet sind, kann es zu Verletzungen durch Stromschlag kommen.

« Stellen Sie sicher, dass die Betriebssignale deaktiviert sind, bevor der Umrichter nach einer Fehlfunktion zurlickgesetzt wird.
Wenn der Umrichter vor der Deaktivierung des Betriebssignals zuriickgesetzt wird, kann der Motor plétzlich wieder anlaufen,
was zu Verletzungen fiihren kann.

/\ Vorsicht

Q)

Nicht beriihren

« Beriihren Sie keinesfalls die Warme abstrahlenden Lamellen oder die Entlade-Widerstande.
Diese Teile sind heilt und kénnen bei Beriihrung Verbrennungen verursachen.

O

Verboten

« Beachten Sie alle zulassigen Betriebsparameterbereiche fiir Motoren und mechanische Anlagen. (Informationen dazu finden
Sie in der Betriebsanleitung des Motors.)
Wenn diese Parameterbereiche nicht beachtet werden, kann dies zu Verletzungen fiihren.
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3.1 Verwendung des Einrichtmenus

AN\ Warnung

« Bei unsachgemaRer Einstellung kann der Antrieb beschédigt werden und sich unerwartet in Bewegung setzen. Beim
Programmieren von Einrichtmenis ist besondere Vorsicht geboten.

Vorgeschrieben

Beachten Sie bei den Einstellungen im Einrichtmeni die Basisfrequenz und die Basisfrequenzspannung des
angeschlossenen Motors. (Wenn Sie nicht sicher sind, welcher Gebietscode im Einrichtmeni zu wahlen ist und
welche Werte eingestellt werden sollen, halten Sie bitte mit Inrem Toshiba-Handler Riicksprache.)

In jedem Einrichtmenii werden alle Parameter mit Bezug auf die Basisfrequenz und die Basisfrequenzspannung
des angeschlossenen Motors automatisch eingestellt. (Siehe die Tabelle auf der folgenden Seite.)

So andern Sie das Einrichtmend [Beispiel: Auswahl eines Regionscodes fiir £ 1/

Vorgang am . .
Bedienfeld | LED-Anzeige Betrieb
SEE S EE blinkt,
FAIRN f@\ Drehen Sie den Einstellregler und wahlen Sie den Regionscode
@ ,E Li* (Europa).
Eliest . Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um die Region
e tein ik festzulegen.
n.o Es wird die Betriebsfrequenz angezeigt (Standby).

¥ Wenn Sie die mit dem Einrichtmenii gewahlte Region andern méchten, kénnen Sie das Einrichtmeni mit den
folgenden Einstellungen aufrufen.
Beachten Sie aber bitte, dass dadurch alle Einstellungsparameter wieder auf die Grundeinstellung
zurlickgesetzt werden.
« Stellen Sie den Parameter 5 £ + auf ,[J“ ein.
+ Stellen Sie den Parameter 5 £ £ auf , { 3" ein.

¥ Die Parametereinstellungen in der Tabelle auf der folgenden Seite kdnnen einzeln geandert werden, auch
nachdem sie im Einrichtmeni ausgewahlt wurden.
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M Von den Einrichtparametern gesetzte Werte
£u ysA fisif Je
Bezeichnung | Funktion (hauptsachlich in (hauptsachlich in (hguptsachl\ch n (hauptsachlich in
Europa) Nordamerika) Asien, Ozeanien) Japan)
Anmerkung 1
i
wil
10
FooMq
Foidl Frequenz 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz)
Faigl
F3301
FIETI
FE 4
wilowl Basisfrequenz [ 240-V-Klasse | 230 (V) 230 (V) 230 (V) 200 (V)
Filil Spannung 1, 2 [ 500-V-Klasse | 400 (V) 460 (V) 400 (V) 400 (V)
FE U/f-Kennlinien-Wahl 0 0 0 2
Netzspannungskompensation
Fa0q (Begrenzung der 2 2 2 3
Ausgangsspannung)
Oberer Grenzwert fiir
F31:5 Ubererregung beim 120 120 120 140
regeneratorischen Bremsen
Fuil Motor-Nenndrehzahl 1410 (min”") 1710 (min”") 1410 (min”) 1710 (min”)

Anmerkung 1:
Anmerkung 2:

Ohne Japan.

Schiebeschalter SW1 ist in der Grundeinstellung auf ,PLC* eingestellt. Nehmen Sie seine Einstellung
gemaR der verwendeten Logik vor.
Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11 und 13.
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3.2

Vereinfachter Betrieb des VF-S15

Fir den Betrieb des Umrichters werden Startbefehl und Betriebsfrequenzvorgabe benétigt.

Die Einstellung fiir Betriebsart und Betriebsfrequenz kann wie folgt gewahlt werden.

In der Grundeinstellung wird der Umrichter mit der Taste RUN/STOP im Tastenblock am Bedienfeld gestartet
und gestoppt, und die Frequenz kann mit dem Einstellregler festgelet werden.

© (1) Starten und Stoppen mit dem Tastenblock am
Start / Stopp @ Bodionfeld

(2) Starten und Stoppen mit externen Signalen

(1) Einstellung mit dem Einstellregler
(2) Einstellung mit externen Signalen

[Einstellen der Frequenz}
(0-10 vV DC, 4-20 mA DC, -10-+10 V DC)

Verwenden Sie die Grundparameter £ /7 [ & (Auswahl des

Befehlsmodus) und F /7 [} & (Auswahl des Frequenzeinstellmodus) fur die
Auswahl.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung [ Funktion [ Einstellbereich [ Grundeinstellung
0: Klemmleiste
1: Tastenblock am Bedienfeld (einschlieRlich
fnod Auswahl des Befehlsmodus Fernbedienung) 1

2: RS485-Kommunikation
3: CANopen-Kommunikation
4: Kommunikationsoption

0: Einstellregler 1 (Einstellung wird auch bei
abgeschalteter Stromversorgung gespeichert)

1: Klemme VIA
2: Klemme VIB
3: Einstellregler 2 (zum Speichern Mittelteil eindriicken)
4: RS485-Kommunikation
5:,Schneller’/,Langsamer*-Signal von externem
FhRid Frequenzvorgabe 1 Logikeingang 0
6: CANopen-Kommunikation
7: Kommunikationsoption
8: Klemme VIC
9,10:-
11: Impulseingang

2,13

14:5-0

¢ In der Betriebsart F /7 [ o= (Einstellregler 1) bleibt die mit dem Einstellregler vorgewéhlte Frequenz auch
nach dem Ausschalten der Stromversorgung gespeichert. Dieser Einstellregler wird auf &hnliche Weise
verwendet wie ein Potentiometer.

v Einzelheiten zu F /7 4= bis 7, ! { und {4 finden Sie in Abschnitt 5.6.
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3.21  Starten und Stoppen

[Beispiel fur das £ /1 [ -Einstellverfahren]

Steuerung Uber . .
Bedienfeld LED-Anzeige Betrieb
Zeigt die Ausgangsfrequenz an (kein Betrieb).
o.o (Wenn die Auswahl der Standard-Uberwachungsanzeige = 7 { J=0
[Ausgangsfrequenz])
AUH Zeigt den ersten Basisparameter [Historie (4 Lf H)] an.
{@ rnod Drehen Sie den Einstellregler und wéhlen Sie , & /7 7 .
. Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Parameterwert abzulesen.
2 ! (Grundeinstellung: ).
{@ o Drehen Sie den Einstellregler, um den Parameterwert in [ (Klemmleiste) zu dndern.
P Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den geénderten Parameter zu speichern.
= yeLiud £ 110 o und der eingestellte Parameterwert werden abwechselnd angezeigt.

(1) Starten und Stoppen mit dem Tastenblock am Bedienfeld (£ /7 [ 5= {)

Verwenden Sie die Tasten und | STOP| des Tastenblocks am Bedienfeld, um den Motor zu

starten und zu stoppen.

RUN [ : Motor I4uft. | STOP|: Motor stoppt.

¥« Die Drehrichtung wird durch die Einstellung des Parameters F - festgelegt (Auswahl zwischen
Vorwarts- und Riickwartslauf). (& Vorwartslauf, {: Riuckwartslauf)

¥ wischen Vorwarts- und Riickwartslauf kann tiber die Fernbedienung (Option) umgeschaltet werden.
Dazu muss der Parameter F - (Auswahl Vorwarts-/Ruckwartslauf) auf & oder 3 gesetzt werden.
(Siehe Abschnitt 5.8.)

(2) Starten und Stoppen Uber externe Signale (/7 & =11): Negative Logik (,Sink*)

Verwenden Sie externe Signale an der Klemmleiste, um den Motor zu starten und zu stoppen.

Runterlauf
und Stopp
Verbinden der Klemmen EI und ' Frequenz f \S

EIN

und : Runterlauf und Stopp ~ FC¢ 1 L AUS

Trennen des Kontakts zwischen

C-5
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(3) Freilauf-Stopp

Weisen Sie im Falle des Freilauf-Stopps Freilauf-Stopp
die Parameter gemaR der unten stehenden Motordrehzah! /N

Beschreibung zu. Der Umrichter zeigt beim Freilauf- \\
Stopp & FF an.

1) Weisen Sie , & (ST)* einer Eingangsklemme F-CC —— — /E{TS
zu. Setzen Sie den Parameter F { {J=0].

Offnen Sie ST-CC fiir Freilauf-Stopp (siehe die . . EIN
Statusbeschreibung rechts). AUS
2) Weisen Sie ,5 & (FRR)" einer Eingangsklemme

zu.

Ein Freilauf-Stopp wird durch KurzschlieRen von
FRR und CC ausgeldst.
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3.2.2 Modus fir Frequenzeinstellung umstellen

[Beispiel fur das F /! [ d-Einstellverfahren] F /! d={ : Frequenzeinstellung tiber die Klemme VIA
Steuerung Uber

Bedienfeld LED-Anzeige Betrieb
Zeigt die Ausgangsfrequenz an (kein Betrieb).
5.0 (Wenn die Auswahl der Standard-Uberwachungsanzeige = 7 ¢ =1
[Ausgangsfrequenz])
AUH Zeigt den ersten Basisparameter [Historie (A4 L/ H)] an.
Fhiod Drehen Sie den Einstellregler und wéhlen Sie , = /7 [ /.
- Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Parameterwert abzulesen.
o

(Grundeinstellung: ).

! Drehen Sie den Einstellregler, um den Parameterwert in { (Klemmleiste VIA) zu dndern.

Der Parameterwert wird geschrieben. F /7 [ of und der eingestellte Parameterwert

‘ o
o . ;
(PG | erden mehrmals im Wechsel angezeigt.

*

Wenn Sie die Taste MODE zweimal driicken, kehrt das Display in den normalen Anzeigemodus zuriick
(Anzeige der Ausgangsfrequenz).

(1) Einstellung (iber den Tastenblock (F /7 4= oder J)

@ : Erhéht die Frequenz {@ : Verringert die Frequenz

M Beispiel fir den Betrieb vom Bedienfeld aus (F /7 [ &/=3: zum Speichern Mittelteil
eindriicken)

Steuerung Gber ) .
Bedienfeld ‘ LED-Anzeige ‘ Betrieb
Zeigt die Ausgangsfrequenz an.
0.0 (Wenn die Auswahl der Standard-Uberwachungsanzeige = 7 { 5=0
[Ausgangsfrequenz])
( \ cn.0 Stellen Sie die Ausgangsfrequenz ein. (Die Frequenz wird nicht gespeichert, wenn in
@ Yy diesem Zustand die Stromversorgung ausgeschaltet wird.)
@ Sh.0eFr Betriebsfrequenz speichern. ~ [ und die Frequenz werden im Wechsel angezeigt.
=
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M Beispiel fiir den Betrieb vom Bedienfeld aus (F /7 & =/I: Einstellung wird auch
bei abgeschalteter Stromversorgung gespeichert)

Steuerung Uber

Bedienfeld ‘ LED-Anzeige Betrieb

Zeigt die Ausgangsfrequenz an.
o.0 (Sofern die Standard-Uberwachungsanzeige auf & 7 { {i={1 [Ausgangsfrequenz]
eingestellt wurde)

(@ &0.0 Stellen Sie die Ausgangsfrequenz ein.

Die Frequenz wird auch dann gespeichert, wenn in diesem Zustand die

- 5!1 r
s Stromversorgung ausgeschaltet wird.
3 (2) Einstellen der Frequenz mit Hilfe externer Signale an der Klemmleiste
Fid=1,."oder f)

= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 7.3.
(3) Umschalten zwischen zwei Frequenzbefehlen = Einzelheiten finden Sie im
Abschnitt 5.8.
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3.3 Bedienung des VF-S15

Uberblick iiber die Bedienung des Frequenzumrichters mit einfachen Beispielen

Bsb. 1 Betriebsbefehl: Steuerung Uber Bedienfeld
P- Frequenzvorgabe: Einstellregler 1
(1) Verdrahtung

$—»—6—06

PO PA/+ PB PC/-

MCCB Motor
—_% QR [ il a—
—X S/L2 O oo VIT2 @-
—_X OTIL3 [m | wiT3©

*1 Bedienfeld

__|_—ﬁ’>@

(2) Programmierung (Grundeinstellung)

Bezeichnung Funktion Einstellwert
onb Auswahl des Befehlsmodus !
Fhbd Frequenzvorgabe 1 o
(3) Betrieb

Start / Stopp: Driicken Sie die Tasten und | sTOP | @am Bedienfeld.

Frequenzeinstellung: Drehen Sie den Einstellregler, um die Frequenz einzustellen. Die

Frequenzeinstellung wird einfach durch Drehen des Einstellreglers
gespeichert.

*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.
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Bsp. 2 Betriebsbefehl: Steuerung Uber Bedienfeld
p- Frequenzvorgabe: Einstellregler 2
(1) Verdrahtung
@-@) © ©
PO PA/+ PB PC/-
Motor
MCCB
—X O RIL1 1 U Q=
—_X siL2 OO VIT2 @-
—X © TIL3 O [m | wiT3 ©
*q Bedienfeld
L7
(2) Programmierung
Bezeichnung Funktion Einstellwert
ono Auswahl des Befehlsmodus )
Fhob Frequenzvorgabe 1 3
(3) Betrieb

Start / Stopp: Driicken Sie die Tasten und | STOP| @am Bedienfeld.

Frequenzeinstellung: Drehen Sie den Einstellregler, um die Frequenz einzustellen.
Zum Speichern der Frequenzeinstellung driicken Sie den Einstellregler in

der Mitte.

F L und die eingestellte Frequenz blinken im Wechsel, anschliefend wird

diese Frequenzvorgabe tibernommen.

Die Frequenzvorgabe bleibt auch bei einer Unterbrechung der

Stromversorgung gespeichert.

*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.
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Bsp. 3 Betriebsbefehl: Externes Signal
p- Frequenzvorgabe: Einstellregler
(1) Verdrahtung

MCCB

—_— © RIL1 I:I UT1 ©
siL2 Ooo| v
—_ O TIL3 O oo W/T3 ©

*1

Bedienfeld F Vorwartslauf-Signal
R Riickwértslauf-Signal
cc Gemeinsam
iy
(2) Programmierung
Bezeichnung Funktion Einstellwert

chnbd Auswahl des Befehlsmodus o

Fnn Frequenzvorgabe 1 7 oder 3
(3) Betrieb

Start / Stopp: EIN/AUS-Eingangssignal an F-CC, R-CC (bei negativer Logik)

F ist fir das Vorwartslaufsignal vorgesehen, R fir das Rickwartslaufsignal
(Grundeinstellung).

Frequenzeinstellung: Drehen Sie den Einstellregler, um die Frequenz einzustellen.

*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.




TOSHIBA

E6581614
Bsp. 4 Betriebsbefehl: Externes Signal
p- Frequenzvorgabe: Externes Analogsignal
(1) Verdrahtung
MCCB
S/L2 VIT2
mpym|
 TIL3 O oo WIT3 ©
_—— Vorwartslauf-Signal
*1
RQ Riickwartslauf-Signal
Gemeinsam
VIC Stromsignal:
VIA VIB PP 4(0)~20mA
O —0
0~+10V
(oder -10~+10V DC)
Externes Potentiometer
(Andernfalls Eingangs-Spannungssignal zwischen den Klemmen VIA-CC.)

(2) Programmierung

Bezeichnung Funktion Einstellwert
Chld Auswahl des Befehlsmodus o
Fhnbd Frequenzvorgabe 1 !, 2 oder §
(3) Betrieb

Start / Stopp: EIN/AUS-Eingangssignal an F-CC, R-CC (bei negativer Logik)
F ist fir das Vorwartslaufsignal vorgesehen, R fir das Rickwartslaufsignal
(Grundeinstellung).
Frequenzeinstellung: Eingang 0~+10 V (externes Potentiometer), VIB: Eingang 0~+10 V (oder
—10~+10 V DC) oder VIC: 4(0)~20 mA zur Frequenzeinstellung.

Die Auswahl zwischen VIA, VIB oder VIC erfolgt liber den Parameter
Fhod.

VIA: Flidd=1

VIB: Flilld=2

VIC: Flifd=8
Hinweise zur Einstellung der Eigenschaften des Analogeingangs finden Sie
in Kapitel 7.

*1: Bei einphasigen Modellen: R/L1 und S/L2/N.
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4. Einstellen'der Parameter

41  Einstellung und Anzeige-Modi

Dieser Umrichter verfiigt iber die folgenden drei Anzeige-Modi:

(C Standardebene ) Der Standardmodus. Dieser Modus ist aktiviert, wenn
der Umrichter eingeschaltet wird.

Dieser Modus dient zur Kontrolle der Ausgangsfrequenz und zum Einstellen der
Frequenzvorgabe. Hier werden Warn- und Fehlermeldungen wahrend des Betriebs angezeigt.
- Anzeige der Ausgangsfrequenz usw.
F 71 Auswahl der Anfangsanzeige am Bedienfeld
(F 7201 Auswahl der Anfangsanzeige an der Fernbedienung)
F 702 Freie Skalierung der Gerateanzeige
« Einstellung der Frequenzvorgaben
* Warnmeldungen
Wenn ein unzulédssiger Betriebszustand eintritt, blinken das Warnsignal und die
Frequenz abwechselnd auf der LED-Anzeige.
. Wenn ein Strom flieRt, der die Uberstromschutzschwelle erreicht oder iiberschreitet.
F': Wenn eine Spannung erzeugt wird, die die Uberspannungsschutzschwelle erreicht
oder Uiberschreitet.

: Wenn die kumulierte Uberlastung mindestens 50 % des Grenzwerts fiir eine
Uberlastungsauslésung erreicht oder wenn die Zwischenkreistemperatur den
Uberlastungs-Grenzwert erreicht.

H: Wenn die Schwelle fiir den Uberhitzungsschutz erreicht wird.

—~

(C Programmierebene ) Der Modus zum Programmieren der Parameter des
Umrichters.

= Einzelheiten zum Einrichten der Parameter finden Sie in Abschnitt 4.2.

Es gibt zwei Modi zum Auslesen der Parameter. Einzelheiten zur

Auswahl und zum Wechsel der Ebenen finden Sie in Abschnitt 4.2.

: Es werden nur die zehn am haufigsten
gebrauchten Parameter angezeigt.
Die Parameter kdnnen nach Bedarf registriert werden.
(max. 32 Parameter)

Standard-Programmierebene |: Es werden alle Basis- und erweiterten

Parameter angezeigt.

+ Mit der EASY-Taste wird jeweils im Wechsel zwischen der
vereinfachten und der Standard-Programmierebene umgeschaltet.
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([ Monitorebene )) Der Modus zum Uberwachen aller Umrichter-
Betriebswerte.

Uberwachung von Frequenz-Sollwert, Strom- und Spannungswerten und
Klemmensignalen.
= Siehe Abschnitt 8.

Mit der MODE-Taste kann der Umrichter der Reihe nach durch die einzelnen Ebenen geschaltet werden.

PRG |. "_"' o |
Frequenzeinstellungs-Methode

{@\' = Siehe Abschnitt 3.2.2

ol AUH

Standardebene
(Beim Einschalten)

MON
Monitorebene Programmierebene
Uberwachung des { } Suchen und Einstellen von
Betriebsstatus MODE Parametern

= Siehe Abschnitt 8.2 = Siehe Abschnitt 4.2
" 1}
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4.2 Programmieren der Parameter

Es gibt zwei Arten der Programmierebene: die vereinfachte und die Standard-Programmierebene. Welche Ebene
beim Einschalten aktiv ist, kann bei # 5 £ festgelegt werden (Ebenenauswahl mit EASY-Taste), und die Ebene l3sst
sich dann mit der EASY-Taste umschalten. Beachten Sie jedoch, dass die Umschaltmethode abweicht, wenn nur die
vereinfachte Ebene gewahlt ist. Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.5.

Funktionen des Einstellreglers und der Bedienfeldtasten:
Einstellregler drehen Einstellregler in der Mitte driicken
(@* Zum Auswahlen von Optionen und zum @ Zum Ausfiihren von Vorgangen und zum Festlegen von
Andern von Einstellwerten. Anmerkung: = Einstellwerten. Anmerkung:

Zum Auswahlen des Modus und zur Zum Umschalten zwischen vereinfachter Ebene und
Riickkehr zum vorigen Menii Standard-Programmierebene.

(Vereinfachte Ebene ) : Der Modus wechselt zur vereinfachten Ebene, wenn in der Standardebene
die EASY-Taste gedriickt wird, und in der Anzeige erscheint ,£ A5 4*. In der
vereinfachten Ebene leuchtet die EASY-Lampe.

In der Grundeinstellung werden nur die 10 am haufigsten gebrauchten

Grundparameter angezeigt.

Vereinfachte Ebene

Bezeichnung Funktion
Chod Auswahl des Befehlsmodus
Fhbd Frequenzvorgabe 1
RCC Hochlaufzeit 1
dJEL Runterlaufzeit 1
UL Obere Grenzfrequenz
LL Untere Grenzfrequenz
EHr Elektronischer Motorschutz 1
s Abgleich Messverstarkung
Fio: Strom-/Spannungsanzelige ip relativen oder absoluten

Einheiten

FSEL Ebenenauswahl mit EASY-Taste

+ Wenn die EASY-Taste gedriickt wird, wahrend der Einstellregler gedreht wird, werden die Werte weiter erhoht bzw.
vermindert, ohne dass der Einstellregler gedriickt gehalten werden muss. Dies erleichtert die Einstellung hoher Werte.
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Anmerkung: Fir die verfligbaren Parameter werden die Zahlenwerte von numerischen Parametern (5 £ I usw.)
im laufenden Betrieb lbernommen, wahrend der Einstellregler gedreht wird. Beachten Sie aber bitte,
dass die Mitte des Einstellreglers gedriickt werden muss, damit die Werte auch beim Ausschalten der
Stromversorgung gespeichert bleiben.
Beachten Sie auch, dass die Werte von Parametern mit wahlbaren Optionen (F /7 [ & usw.) im laufenden
Betrieb nicht beim einfachen Drehen des Einstellreglers Gbernommen werden: Um diese Parameter zu
(ibernehmen, missen Sie den Einstellregler in der Mitte driicken.

[Standard-Programmierebene] . Der Modus wechselt in die Standard-Programmierebene, wenn die
EASY-Taste gedriickt wird, und in der Anzeige erscheint ,5 & o “.
Es werden alle Basis- und erweiterten Parameter angezeigt.

—[Basisparameter ] . Bei diesen Parametern handelt es sich um
Basisparameter flr den Betrieb des Umrichters.
= Einzelheiten finden Sie in Kapitel 5.

= Parametertabellen finden Sie in Abschnitt 11.2.

—[Erweiterte Parameter ] : Die Parameter flr eine detaillierte und
spezielle Einstellung.

= Einzelheiten finden Sie in Kapitel 6.

= Parametertabellen finden Sie in Abschnitt 11.3.

Anmerkung: Aus Sicherheitsgriinden kénnen einige Parameter bei laufendem Umrichter nicht geédndert werden. Siehe
Abschnitt 11.9.
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4.21 Einstellungen in der vereinfachten Programmierebene

Der Umrichter wechselt in diesen Modus, wenn durch Driicken der MODE-Taste die vereinfachte Programmierebene gewahit wird.

Vereinfachte Programmierebene (registrierte Parameter in Grundeinstellung)
Wenn Sie wahrend dieses Vorgangs -
X . Bezeichnung Funktion
unsmf]er sind: onn Auswahl des Befehlsmodus
Sie konnen in die Standardebene A
. ) ) ) Fhod Frequenzvorgabe 1
zurlickkehren, indem Sie mehrmals die p "
MODE-Taste driick ACC Hochlaufzeit 1
-Taste driicken.
JEL Runterlaufzeit 1
A Obere Grenzfrequenz
Ll Untere Grenzfrequenz
LH- Elektronischer Motorschutz 1
— Cr . »
Standardebene Fi Abgleich Messverlstar.kung ‘
Fan Strom-/Spannungsanzeige in relativen
e oder absoluten Einheiten
FSEL Ebenenauswahl mit EASY-Taste
(2) 3
%] | 5
. L( £
L &
ES ¥y £
g2 3
&s v @) v @ . H
ed | AL | = foFNNd 2
2 i
s ™
D
8 |
CE
x = v
7

* Bezeichnung und Einstellwert
des Parameters werden
abwechselnd angezeigt

W Parametereinstellung in der vereinfachten Programmierebene

(1) Den zu andernden Parameter markieren. (Den Einstellregler drehen.)

(2) Die aktuelle Einstellung des gewahlten Parameters ablesen. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

(3) Den Parameterwert andern. (Den Einstellregler drehen.)

(4) Mit dieser Taste den Parameterwert speichern. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

¥ Zum Wechseln in die Standard-Programmierebene driicken Sie in der Standardebene die EASY-Taste. ,5 F o “
wird angezeigt, und die Ebene wird umgeschaltet.
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4.2.2 Einstellungen in der Standard-Programmierebene

Der Umrichter wechselt in diesen Modus, wenn durch Driicken der MODE-Taste die Standard-Programmierebene gewahlt wird.

Wenn Sie wihrend dieses Vorgangs W Programmieren von Basisparametern

unsicher sind: (1) Den zu &ndernden Parameter markieren. (Den Einstellregler drehen.)
Sie kénnen in die Standardebene (2) Die aktuelle Einstellung des gewahlten Parameters ablesen.
zuriickkehren, indem Sie mehrmals die (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

MODE-Taste driicken.

(3) Den Parameterwert &ndern. (Den Einstellregler drehen.)

(4) Mit dieser Taste den Parameterwert speichern.
(Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

RN

Standardebene

Einstellung der Basisparameter

{@\ angezeigt

8

e |

£

I}

g

<

o

o

=4

<

2

< (5] .

»n | I 5
ko
£
s
S

@ (8 = *Bezeichnung und Einstellwert des | &
= g s

| . Parameters werden abwechselnd | '@
MODE =

5

2

El

o

71

2

s

s Zum Wechseln in die vereinfachte Programmierebene driicken Sie in der Standardebene die EASY-Taste.
£ A 5 wird angezeigt, und die Ebene wird umgeschaltet.
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W Programmierung der erweiterten Parameter

Jeder erweiterte Parameter besteht aus einem .~ ¢, ,A“ oder ,[ “ mit angehangter 3-stelliger Nummer. Beginnen Sie
also, indem Sie zunachst den Kopfeintrag des gewlinschten Parameters auswahlen und anzeigen lassen: ,F { - -* bis
JFE-- R D= == (,F ! - -“ Parameter-Anfangsnummer ist 100, ,A - - -“: Parameter-Anfangszeichen ist A.)
(5) Die Bezeichnung des zu @ndernden Parameters markieren. (Den Einstellregler drehen.)

(6) Den erweiterten Parameter ablesen. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

(7) Den zu andernden Parameter markieren. (Den Einstellregler drehen.)

(8) Die aktuelle Einstellung des gewahlten Parameters ablesen. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

(9) Den Parameterwert andern. (Den Einstellregler drehen.)

(10) Mit dieser Taste den Parameterwert speichern. (Den Einstellregler in der Mitte driicken.)

M Einstellbereich und Anzeige von Parameter-Einstellwerten
H {: Es wurde versucht, einen Wert zuzuweisen, der hoher ist als der programmierbare Bereich.
L [l Es wurde versucht, einen Wert zuzuweisen, der niedriger ist als der programmierbare Bereich.
Wenn die obige Alarmanzeige blinkt, kénnen keine Werte eingestellt werden, die groRer als + { bzw. kleiner oder

gleich L {I sind.
* Der Einstellwert fiir den aktuell markierten Parameter kann aufgrund von Anderungen anderer Parameter den
oberen Grenzwert liberschreiten oder den unteren Grenzwert unterschreiten.

4.3 Nutzliche Funktionen fur die Suche nach einem
Parameter und das Andern einer Parametereinstellung

Dieser Abschnitt erlautert Funktionen, die bei der Suche nach einem Parameter und beim Andern einer
Parametereinstellung helfen.

(Suche im Parameter-Anderungsprotokoll (Historie-Funktion) )

Diese Funktion sucht automatisch nach den letzten fiinf Parametern, deren Einstellungen geéndert wurden.
Um diese Funktion zu verwenden, wahlen Sie den Parameter A /{ H aus. (Die gednderten Parameter werden
unabhangig von der Differenz zur Grundeinstellung angezeigt.)

= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 5.1.

(Parameter in der vereinfachten Programmierebene in Abhangigkeit von der Anwendung (vereinfachte Anwendungseinstellung) |5 ¢ 5 j

Der fiir Inre Maschine erforderliche Parameter kann einfach eingestellt werden.

Wahlen Sie die Maschine mit Parameter 5 Lf A aus, und stellen Sie sie in der vereinfachten Programmierebene
ein.

= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 5.2.
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(Zweckabhéng\ge Parametereinstellung (Anleitfunktion) )

Es kdnnen nur Parameter aufgerufen und eingestellt werden, die flr einen bestimmten Zweck erforderlich sind.
Um diese Funktion zu verwenden, wahlen Sie den Parameter A L{ F aus.
= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 5.3.

(ZurUcksetzen der Parameter auf die Grundeinstellungen )

Verwenden Sie zum Zuriicksetzen aller Parameter auf die Grundeinstellungen den Parameter = 4 . Um diese
Funktion zu verwenden, stellen Sie den Parameter - 4 F'=3 oder {3 ein.
= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.2.

(Abrufen gespeicherter Kundeneinstellungen _J

Kundeneinstellungen kdnnen per Stapelverarbeitung gespeichert und abgerufen werden.
Diese Einstellungen kénnen als kundenspezifische Grundeinstellungen verwendet werden.
Um diese Funktion zu verwenden, stellen Sie den Parameter = 4 F=7 oder 5 ein.

= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.2.

(Suche nach geénderten Parametern

Es wird automatisch und gezielt nach Parametern mit Werten gesucht, die von der Grundeinstellung abweichen.
Um diese Funktion zu verwenden, wéhlen Sie den Parameter [ ~ L/ aus.
= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.1.

4.31 Geanderte Parameter suchen und zurlicksetzen

: Automatische Bearbeitungsfunktion

* Funktion
Diese Funktion sucht automatisch nur nach solchen Parametern, die mit Werten programmiert sind,
die von der Grundeinstellung abweichen. Die gefundenen Parameter werden in [ ~ I/ angezeigt. Die
Parameterprogrammierung kann wahrend der Suche auch geéndert werden.

Anmerkung 1: Wenn Sie einen Parameter auf die Werkseinstellung zuriicksetzen, erscheint dieser nicht mehrin [ ~ L.

gespeicherten Daten mit den Grundeinstellungen abgeglichen werden. Um eine Parametersuche
abzubrechen, driicken Sie die MODE-Taste.

Anmerkung 3: Parameter, die nicht auf ihre Grundeinstellung zuriickgesetzt werden kénnen, nachdem & 4 # auf
3 gesetzt wurde, werden nicht angezeigt.
= Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.2.

Anmerkung 2: Es kann einige Sekunden dauern, bis die geédnderten Parameter angezeigt werden, da alle in { ~ 1!
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M Suchen, Korrigieren und Riicksetzen von veranderten Parametern

Betétigung am

Bedienfeld LED-Anzeige Betrieb
Zeigt die Ausgangsfrequenz an (kein Betrieb).
o.o (Sofern die Standard-Displayanzeige auf £ 7 {}={ [Ausgangsfrequenz] eingestellt
wurde)
AUH Zeigt den ersten Basisparameter ,Historie (A L/ H)* an.
Lrid Drehen Sie den Einstellregler, und wahlen Sie & - Lf.
== Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Suchmodus fiir die Anderung von

Benutzerparametern zu aktivieren.

Suche und Anzeige von Parametern, die von den Grundeinstellungen abweichen.
narr Parameter werden geéndert, indem der Einstellregler entweder in der Mitte gedriickt
oder nach rechts gedreht wird. (Drehen Sie den Einstellregler nach links, um
riickwarts durch die Parameter zu bléttern.)

8.0 Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um die Einstellwerte anzuzeigen.
5.0 Drehen Sie den Einstellregler, um die Einstellwerte zu &ndern.

Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um Werte einzustellen. Der
SOeRCL Parametername und der Einstellwert blinken abwechselnd, und der Wert wird
geschrieben.

Fiihren Sie die gleichen Schritte wie oben durch, und drehen Sie den Einstellregler,
| X - F n N .
um Parameter anzuzeigen, die gesucht werden sollen oder deren Einstellungen

o
(L=-r) geandert werden miissen, und um die Parametereinstellungen zu priifen oder zu
andern.
Ll Wenn £ ~ Lf erneut angezeigt wird, ist die Suche beendet.

Parameter-Anzeige
1 Ein Suchlauf kann durch Driicken der MODE-Taste abgebrochen werden. Driicken
Orld Sie die Taste einmal wahrend des Suchlaufs, um zur Anzeige der Programmierebene
1 zurlickzukehren. Es erscheint wieder die Anzeige & r~ 1.
Fr-F Danach driicken Sie die MODE-Taste, um in die Monitorebene oder die
l Standardebene (Anzeige der Ausgangsfrequenz) zuriickzukehren.

o
[
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4.3.2 Rucksetzen auf die Grundeinstellungen

m : Grundeinstellung

* Funktion

Es ist moglich, Parametergruppen auf die Grundeinstellungen zurlickzusetzen, Betriebszeiten zu I6schen
und Parametereinstellungen zu speichern/abzurufen.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0:-

1: 50-Hz-Grundeinstellung

2: 60-Hz-Grundeinstellung

3: Grundeinstellung 1 (Initialisierung)
4: L6schen des Fehlerspeichers

5: Loschen des Betriebsstundenzahlers
EHFP Grundeinstellung 6: Initialisierung der Typeninformation 0
7: Speichern der benutzereingestellten Parameter
8. Aufrufen der benutzereingestellten Parameter
9. Léschen der Gesamt-Ventilatorbetriebszeit
10, 11: -

12: Loschen des Einschaltzahlers

13: Grundeinstellung 2 (vollsténdige Initialisierung)

* Diese Funktion wird beim Auslesen auf der rechten Seite als 0 angezeigt. Die vorige Einstellung wird angezeigt.

Beispiel:

* £ 4 F kann nicht eingestellt werden, wahrend der Umrichter in Betrieb ist. Sie miissen den Umrichter vor der
Programmierung immer erst stoppen.

Programmierter Wert

50-Hz-Grundeinstellung (£ 5 F=1{)

Durch Einstellung von £ 5 7 auf { werden die folgenden Parameter fur die Verwendung der Basisfrequenz
50 Hz eingestellt:
(Die Einstellwerte fiir andere Parameter werden nicht verandert.)

+ Maximalfrequenz (< H) 150 Hz + Obere Grenzfrequenz (L 1) 150 Hz
« Basisfrequenz 1 (s 1) 250 Hz + Basisfrequenz 2 (F ! 711) 250 Hz
« VIA-Referenzfrequenz 2 (F 2 ' H) 150 Hz « VIB-Referenzfrequenz 2 (F & 1 3) 150 Hz
« VIC-Referenzfrequenz 2 (F &' { &) 150 Hz « Frequenz fir automatischen Hochgeschwindigkeitshe-
+ Obere Prozess-Grenzfrequenz (5 3 & 7) 150 Hz trieb bei geringer Last Frequenz (F 7 31)  :50Hz
+ Motor-Nenndrehzahl (5 4 { 7) : 1410 min”! + Frequenz fiir Kommunikationsbefehl Punkt 2

(FE 1) 50 Hz
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| 60-Hz-Grundeinstellung (& & F=7)

Durch Einstellung von £ 4 F auf & werden die folgenden Parameter fir die Verwendung der Basisfrequenz
60 Hz eingestellt:

(Die Einstellwerte flir andere Parameter werden nicht verandert.)

+ Maximalfrequenz (< H) 160 Hz + Obere Grenzfrequenz (L 1) 160 Hz
+ Basisfrequenz 1 (w 1.) 160 Hz + Basisfrequenz 2 (F { 711) 160 Hz
+ VIA-Referenzfrequenz 2 (F = [ M) 160 Hz * VIB-Referenzfrequenz 2 (F & { J) 160 Hz
+VIC-Referenzfrequenz 2 (F 2 { 5) 160 Hz + Frequenz fiir automatischen
+ Obere Prozess-Grenzfrequenz (5 3 & 7) 160 Hz Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei geringer Last
* Motor-Nenndrehzahl (F 4 { 7) 21710 min Frequenz (F 33 1) 60 Hz
+ Frequenz fiir Kommunikationsbefehl Punkt 2 (F 5 {4)
160 Hz

Grundeinstellung 1 (£ 5 F = J)

Durch die Einstellung von £ 5 7 auf 3 werden die Parameter auf die Grundeinstellungen zuriickgesetzt (mit

Ausnahme einiger Parameter).

s Wenn 7 eingestellt wird, erscheint nach der Konfigurierung der Einstellungen kurzzeitig - und wird
danach wieder ausgeblendet. Anschliefend befindet sich der Umrichter in der Standardebene. In diesem
Fall werden die Betriebsdaten vorheriger Stérungen gelscht.

Bitte beriicksichtigen Sie, dass die folgenden Parameter auch dann nicht auf ihre Grundeinstellungen
zurlickgesetzt werden, wenn aus Griinden der Wartungsfreundlichkeit - & =5 gesetzt wird. (Um alle
Parameter zu initialisieren, stellen Sie £ 5 F= {3 ein.)

« AL :Auswahl des Uberlastmerkmals

« F 15 L : Auswahl der MessgroBe

FI : Abgleich der Messverstérkung

+ S EE  :Kontrolle der Regionseinstellung
]

o FH 0 ~ F 4T 5 Bias/Verstarkung an Eingang VIA/VIB/VIC
+ F 5 55 Auswahl Logikausgang/Impulsausgang

« F 55 ! Auswahl des Analogausgangssignals

« £ 55 ! Invertierung des analogen Ausgangssignals

F {7 : Auswahl der Analogeingangsklemme + F £ 57 Bias des Analogausgangs

« F 19 : Auswahl Analog-/Logikeingang (VIA/VIB) « F 5 5 - Freie Anmerkungen

*: Einzelheiten zum Parameter xxx finden Sie im ,Kommunikationshandbuch®.

| Léschen des Storungsprotokolls (£ 5 A = ) |

Durch Einstellen von £ 4 7 auf 4 werden die letzten acht Stérungsprotokolldaten initialisiert.
v Der Parameter wird nicht verandert.

| Léschen des Betriebsstundenzahlers (£ 5 F = 5) |

Durch Einstellen von £ 5 ' auf 5 wird der Betriebsstundenzahler auf den Anfangswert (null) zurlickgesetzt.
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Initialisierung der Typeninformation (£ 5 F = £) |

Durch Einstellen von + 4 F auf 5 wird die Stérung bei Auftreten eines £ + 4 F-Formatfehlers gelscht. Falls
allerdings £ £+ 4 F angezeigt wird, setzen Sie sich bitte mit Inrem Toshiba-Handler in Verbindung.

Speichern der benutzereingestellten Parameter (£ 5 7 = 7 |

Durch Einstellen von £ 5 7 auf 7 werden die aktuellen Einstellungen aller Parameter gespeichert.

Laden der benutzereingestellten Parameter (= 5 7 = &) |

Durch Einstellen von £ 4 7 auf 5§ werden die Parametereinstellungen geladen (abgerufen), die durch
Einstellen von £ 4 7 auf 7 gespeichert wurden.

s Durch Einstellen von £ 5 F auf 7 oder & kénnen Sie Parameter als eigene Standardparameter verwenden.

N

Léschen der Gesamt-Ventilatorbetriebszeit (£ 5 F = &) |

Durch Einstellen von £ 4 7 auf 5 wird der Betriebsstundenzahler auf den Anfangswert (null) zuriickgesetzt.
Stellen Sie diesen Parameter ein, wenn Sie den Kihlventilator austauschen usw.

Léschen des Einschaltzahlers (£ 5 F = {2) |

Durch Einstellen von £ 5 auf {2 wird der Einschaltzahler auf den Anfangswert (null) zuriickgesetzt.

Grundeinstellung 2 (k5P = {3) |

Stellen Sie £ 4 7 auf {3 ein, um alle Parameter auf ihre Grundeinstellungen zuriickzusetzen.

Wenn {3 eingestellt wird, erscheint nach der Konfigurierung der Einstellungen kurzzeitig und wird
danach wieder ausgeblendet. AnschlieRend wird das Einrichtmenii 5 £ = angezeigt. Nach der Uberpriifung
der Optionen des Einrichtmeniis nehmen Sie eine Auswahl im Einrichtmen vor. In diesem Fall werden alle
Parameter auf die Grundeinstellungen zuriickgesetzt, und die Stérungsprotokolldaten werden geldscht. (Siehe
Abschnitt 3.1)
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4.4  Kontrolle der ausgewahlten Regionseinstellungen

: Kontrolle der Regionseinstellung

* Funktion
Die im Einrichtmeni ausgewahlte Region kann kontrolliert werden.
AuRerdem wird das Einrichtmeni gedéffnet werden, und es kann eine andere Region eingestellt werden.

[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0: Aufrufen des Einrichtmeniis
1: Japan (nur Lesen)

SEE Kontrolle der Regionseinstellung 2: Nordamerika (nur Lesen) 1
3: Asien (nur Lesen)
4: Europa (nur Lesen)

* Die Grutndeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmenii. Es wird einer der Werte 1 bis 4
angezeigt.

W Inhalt der Regionseinstellungen
Die beim Lesen des Parameters 5 £ & angezeigte Zahl gibt an, welche der folgenden Regionen im
Einrichtmenii gewahlt wurde.

4: E !/ (Europa) ist im Einrichtmen( gewahlt.

3: A5 IR (Asien, Ozeanien) ist im Einrichtmeni gewahit.
Z: L5 A (Nordamerika) ist im Einrichtmeni gewahlt.

{2 J P (Japan) ist im Einrichtmeni gewahlt.

Das Einrichtmen( wird gestartet, indem 5 £ ==/ eingestellt wird.
Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 3.1.

Anmerkung: Die Werte { bis 4 fiir den Parameter 5 £ £ sind Nur-Lese-Werte. Sie kdnnen nicht
geschrieben werden.
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45 Funktion der EASY-Taste

: Ebenenauswahl mit EASY-Taste

: Funktionsauswahl mit EASY-Taste

F 75 ! |bis|F 157 |: Parameter 1 bis 32 der vereinfachten
Programmierebene

* Funktion

Mit der EASY-Taste kann zwischen der Standard-Programmierebene und der vereinfachten Ebene
umgeschaltet werden (Grundeinstellung).

Bis zu 32 beliebige Parameter konnen fiir die vereinfachte Programmierebene registriert werden.
Die folgenden vier Funktionen kénnen mit der EASY-Taste gewahlt werden:

» Umschaltung vereinfachte / Standard-Programmierebene

« Schnelltastenfunktion

» Umschaltfunktion Lokale / Fernbedienungstaste

« Spitzenwert-Haltefunktion

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Standard-Programmierebene beim Einschalten
FREL Ebenenauswahl mit EASY-Taste | 1: Vereinfachte Programmierebene beim Einschalten 0
2: Nur vereinfachte Programmierebene

0: Umschaltung vereinfachte / Standard-Programmierebene
1: Schnelltaste

et S Il . . .

[ =11} Funktionsauswahl mit EASY-Taste 2: Lokale / Fernbedienungstaste 0

3: Uberwachung Spitzen-/Minimum-Haltetrigger

B Umschaltung vereinfachte / Standard-Programmierebene (F 755 =) : Grundeinstellung

Mit der EASY-Taste kann zwischen der Standard-Programmierebene und der vereinfachten Ebene
umgeschaltet werden, wahrend der Umrichter stillsteht.

Wenn der Umrichter eingeschaltet wird, ist in der Grundeinstellung die Standard-Programmierebene
ausgewahlt.

Die Parameter werden je nach gewahlter Ebene auf unterschiedliche Weise ausgelesen und angezeigt.

Vereinfachte Ebene

Bietet die Mdglichkeit, haufig geanderte Parameter (,Parameter der vereinfachten Ebene*) vorzuregistrieren
und nur diese registrierten Parameter auszulesen (maximal 32 Typen).

In der vereinfachten Ebene leuchtet die EASY-Lampe.

Standard-Programmierebene
Standardebene, in der alle Parameter ausgelesen werden.
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[Auslesen von Parametern]

Schalten Sie mit der EASY-Taste zwischen der vereinfachten und der Standard-Programmierebene um, und
driicken Sie dann die MODE-Taste, um die Programmierebene aufzurufen.

Drehen Sie den Einstellregler, um den Parameter auszulesen.

Der Zusammenhang zwischen dem Parameter und der gewahlten Ebene ist unten dargestellt.

* Beim Einschalten der Stromversorgung befindet sich der Umrichter in der Standardebene. Driicken Sie die
EASY-Taste, um in die vereinfachte Programmierebene zu wechseln.

* Beim Einschalten der Stromversorgung befindet sich der Umrichter in der vereinfachten Programmierebene.
Driicken Sie die EASY-Taste, um in die Standardebene zu wechseln.

=2

* Stets in der vereinfachten Ebene.
Es kann jedoch mit der EASY-Taste in die Standard-Programmierebene gewechselt werden, wenn
FLEL=0, ! eingestelltist. Wenn P 5 £ in der vereinfachten Ebene nicht angezeigt ist, wird L v o
angezeigt, und ein vorlibergehender Wechsel in die Standard-Programmierebene mit der EASY-Taste ist
mdglich, nachdem der Einstellregler in der Mitte mindestens fiinf Sekunden lang gedriickt gehalten wurde.
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[Auswahl der Parameter]
Wiahlen Sie die Parameter aus, die als Parameter 1 bis 32 fiir die vereinfachte Ebene vorgesehen sind (F 75 {
bis F 75 ). Beachten Sie, dass die Parameter anhand ihrer Kommunikationsnummer anzugeben sind. Die

Kommunikationsnummern finden Sie in der Parametertabelle.

In der vereinfachten Programmierebene werden nur die als Parameter 1 bis 32 registrierten Parameter in der
Reihenfolge ihrer Registrierung angezeigt.
Die Werte der Grundeinstellungen sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
FI5! Parameter 1 fiir vereinfachte Programmierebene O-2595 EE))
FI52 Parameter 2 filr vereinfachte Programmierebene 4-2555 Y (Fhod)
Fi53 Parameter 3 filr vereinfachte Programmierebene 4-2555 g (RLD)
a5y Parameter 4 fiir vereinfachte Programmierebene 0-2959 0 JED)
FI55 Parameter 5 fiir vereinfachte Programmierebene 0-299%9 =)
Fi56 Parameter 6 fiir vereinfachte Programmierebene 0-2595%9 =N
FI57 Parameter 7 fiir vereinfachte Programmierebene 025959 00 (EHF)
FI58 Parameter 8 fiir vereinfachte Programmierebene 0-25959 & (FI
Fi58 Parameter 9 fiir vereinfachte Programmierebene
FIE0 Parameter 10 fiir vereinfachte Programmierebene
FIE! Parameter 11 fiir vereinfachte Programmierebene
FIE2 Parameter 12 fiir vereinfachte Programmierebene
Fi63 Parameter 13 fir vereinfachte Programmierebene
FiE4 Parameter 14 fir vereinfachte Programmierebene
FI65 Parameter 15 fiir vereinfachte Programmierebene
FIiRE Parameter 16 fiir vereinfachte Programmierebene
FI67 Parameter 17 fiir vereinfachte Programmierebene
FIGE Parameter 18 fiir vereinfachte Programmierebene n.2999
FI1R9 Parameter 19 fiir vereinfachte Programmierebene (Ein:teﬁung‘geméfs _ 555 _
FI170 Parameter 20 fiir vereinfachte Programmierebene Kommunikationsnummer) (Keine Funktion)
Faitl Parameter 21 fiir vereinfachte Programmierebene
Fiig Parameter 22 fiir vereinfachte Programmierebene
a3 Parameter 23 fiir vereinfachte Programmierebene
FaaH Parameter 24 fiir vereinfachte Programmierebene
FI75 Parameter 25 fiir vereinfachte Programmierebene
FI1l& Parameter 26 fiir vereinfachte Programmierebene
FaT Parameter 27 fiir vereinfachte Programmierebene
FI1l8 Parameter 28 fiir vereinfachte Programmierebene
Fais Parameter 29 fiir vereinfachte Programmierebene
FI1ED Parameter 30 fiir vereinfachte Programmierebene
FIg1 Parameter 31 fiir vereinfachte Programmierebene o-2559%9 00 (FIoY
Fig2 Parameter 32 fiir vereinfachte Programmierebene 0-25959 O (FS5EL)

Anmerkung: Wenn eine andere Nummer als die Kommunikationsnummer angegeben wird, so wird sie als 5§55
(keine Funktion zugewiesen) betrachtet.
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M Schnelltastenfunktion (F 750=1{)
Mit dieser Funktion kdnnen Sie Parameter, deren Einstellungen haufig gedndert werden missen, in einer
Schnelltastenliste registrieren, so dass Sie sie auf einfache Weise mit nur einer Betatigung auslesen
kénnen.
Die Schnelltaste kann nur in der Frequenzmonitorebene verwendet werden.

[Verwendung]

Stellen Sie ~ 75/ auf { ein, lesen Sie die Einstellung des Parameters aus, den Sie registrieren mochten,
und halten Sie die EASY-Taste mindestens 2 Sekunden lang gedriickt. Damit ist die Registrierung des
Parameters in einer Schnelltastenliste abgeschlossen.

Zum Auslesen des Parameters driicken Sie einfach die EASY-Taste.

B Umschaltung lokale / Fernbedienungstaste (F 7550=2)
Mit dieser Funktion kdnnen Sie auf einfache Weise zwischen der Bedienung lber Bedienfeld oder externes
Geréat umschalten.

Zum Umschalten zwischen den Geréatesteuerungen stellen Sie ~ 75/ auf & ein, und wéhlen Sie dann die
gewlinschte Geratesteuerung mit der EASY-Taste.

Wenn die nahtlose Frequenziibernahme Fern/Lokal F 255 auf { (Aktiviert) eingestellt ist, kann sie
wahrend des Betriebs umgeschaltet werden.

Lokal bedeutet Steuerung tiber das Bedienfeld.
Fern bedeutet Steuerung tber die Auswahl des Befehlsmodus: £ /7 & und Auswahl des
Frequenzeinstellmodus: F 15 4 (F20 7).
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Im Lokalmodus leuchtet die EASY-Lampe.

: Umschaltung auf Bedienfeldsteuerung (lokal). :
1 Wenn die nahtlose Frequenziibernahme 1
| aktiviert ist, wird direkt vom '
1 Fernbedienungsstatus umgeschaltet. 1

Bedienung ber externes Gerat Betatigung am Bedienfeld
EASY]
(Fern) (Lokal)
| 1
1 Umschaltung auf externe Steuerung (fern). 1
: (Auch bei aktivierter nahtloser Frequenziibernahme :
1 wird der Bedienstatus nicht umgeschaltet.) 1
ke e e e e e e e e e e e e e e e == 1
Anmerkung: Beachten Sie bitte, dass der Bedienfeld-Steuerungsstatus in dem Fall, dass der Parameter

F 71510 im lokalen Bedienmodus auf [I eingestellt wird, weiter aktiv bleibt und von der
Einstellung fur £ /7 [ o abweicht.

M Spitzenwert-Haltefunktion (F 755=3)
Diese Funktion erméglicht es lhnen, Spitzenwert- und Minimalwert-Haltetrigger fir den Parameter £ 705
mit Hilfe der EASY-Taste festzulegen. Die Messung der fiur # 7175 eingestellten Minimal- und Maximalwerte
beginnt, sobald Sie nach der Einstellung des Parameters F 75 auf 5 die EASY-Taste driicken.
Spitzen- und Minimum-Haltewert werden als Absolutwerte angezeigt.
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5. Haupt

Hier werden die Hauptparameter beschrieben, die Sie zuvor anhand der Parameter- und Datentabellen in Kapitel 11
eingestellt haben.

5.1

T

Einstellung und Abgleich der Messgrolie

: Auswahl der MessgroRe

: Abgleich Messverstarkung

« Funktion

Als Ausgangssignal an der Klemme FM kann 0—1 mA DC, 0 (4)-20 mA DC, 0-10 V DC in Abhéngigkeit
von der Einstellung F 5 & ! gewahlt werden. Gleichen Sie die Skala mit ~ /7 ab.
Verwenden Sie ein Amperemeter mit Skalenendwert 0—1 mA DC.

Der Parameter ~ 55 (Analogausgang-Bias) muss angepasst werden, wenn ein Ausgangssignal
4-20 mA DC verwendet wird.

[Parametereinstellung]

15: Fester Ausgang 1
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom)
16: Fester Ausgang 2
(entsprechend 50 % Ausgangsstrom)
17: Fester Ausgang 3
(nicht Ausgangsstrom)
18: RS485-Kommunikationsdaten
19: Fiir Einstellungen (< /7-Einstellwert wird
angezeigt.)
20: VIC-Eingangswert
21: Impulseingangswert
22:-

23; PID-Riickkopplungswert
24: Integrierte verbrauchte Energie
25: Integrierte abgegebene Energie

Bezeich Funktion Einstellbereich Annahmne A:Js_g?rlg bei Grundeinstellung
nung FhRsi=147
0: Ausgangsfrequenz Maximalfrequenz (< H)
1: Ausgangsstrom -
2: Frequenz-Sollwert Maximalfrequenz (F H)
3: Eingangsspannung 1,5x Nennspannung
(Gleichspannungserkennung)
4: Ausgangsspannung (Sollwert) 1,5x Nennspannung
5: Eingangsleistung 1,85x Nennleistung
6: Ausgangsleistung 1,85x Nennleistung
7. Drehmoment 2,5x Nenndrehmoment
8- -
9: Lastfaktor des Motors Nenn-Lastfaktor
10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters Nenn-Lastfaktor
11: Kumulierter Lastfaktor des Bremswiderstands Nenn-Lastfaktor
12: Standerfrequenz Maximalfrequenz (< H)
13: VIA-Eingangswert Maximaler Eingangswert
FhsL ﬁaisstg?érfgr 14: VIB-Eingangswert Maximaler Eingangswert 0

Maximalwert (100,0 %)

Maximaler Eingangswert
Maximaler Eingangswert

Maximalfrequenz (< H)
1000x F 745
1000x F 745

E-1
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Bezelch | ¢ynkion Einstellbereich Amahme AuSga9be! | Grundeinstelung
nung Fhgi=11
n Abgleich . - -
" | Messverstérkung

B Auflésung: Bei allen FM-Klemmen maximal 1/1000.

B Skalenabgleich mit Parameter F /7 (Abgleich der Messverstarkung)

SchlieRen Sie das Messgerat an wie unten gezeigt.

<Anzeige der Ausgangsfrequenz>

Umrichter

cc

* Das Frequenzmessgerat QS-
60T ist als Option erhéltlich.

Der Anzeigewert
des Messgerats
schwankt
wahrend des
Skalenabgleichs.

<Anzeige des Ausgangsstroms>

Umrichter

* Ein Messgerat mit einem
Skalenendwert von 1,5x dem

Der Anzeigewert
des Messgerats
schwankt
wahrend des

Nennausgangsstrom des
Umrichters wird empfohlen.

[Beispiel fir den Abgleich der Frequenzmessfunktion an Klemme FM]

Skalenabgleichs.
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* Nehmen Sie mit der Einstellschraube des Messgerats einen Vorabgleich des Nullwerts vor.
* Bei einem 4-20-mA-Ausgang gleichen Sie F55 { und F 552 im Voraus ab.

Vorgang am Bedienfeld LED-Anzeige

Betrieb

Zeigt die Ausgangsfrequenz an.

- &0.0
Yo (Sofern fir die Standard-Displayanzeige = 7 { {1 die Auswahl [J festgelegt wurde)
AUH Der erste Basisparameter , A L/ M “ (Historie) wird angezeigt.
F Drehen Sie den Einstellregler, um =~ /7 zu wahlen.
500 Wenn der Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, kann die Ausgangsfrequenz

angezeigt werden.

Drehen Sie den Einstellregler, um das Messgerat abzugleichen.

Die Anzeige am Messqerat andert sich, wenn der Einstellregler gedreht wird.
(Der Umrichter zeigt nur die Ausgangsfrequenz an; diese Anzeige wird mit dem
Einstellregler nicht verandert.)

K

0.0 Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den Messgerateabgleich zu speichern.
Fn F I und die Frequenz werden im Wechsel angezeigt.
Auf der Anzeige wird wieder die Ausgangsfrequenz angezeigt.
&0.0 (Sofern fiir die Standard-Displayanzeige ~ 7 ¢ die Auswahl &

[Ausgangsfrequenz] festgelegt wurde)
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B Abgleichbeispiel fir 4-20-mA-Ausgang (Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 6.17.2).

FES (=L, FREZ=0 FES =1 FE52=C8
(mA) (mA)
20 freeeeenneianniniiniiiiaa, . 20
Ausgangs- Ausgangs-
strom strom
..... 4
. o Fea2 N
0 100% 0 100%
Intern errechneter Wert Intern errechneter Wert

Anmerkung 1: Wenn die FM-Klemme als Stromausgang genutzt wird, stellen Sie sicher, dass der externe
Lastwiderstand kleiner als 600 Q ist.
An einem Spannungsausgang verwenden Sie einen externen Lastwiderstand von tber 1 kQ.

Anmerkung 2: F /7151 = ! istdie Motor-Antriebsfrequenz.

B Abgleich der Messverstarkung im Stopp-Modus des Umrichters
« Abgleich des Messgeréts fiir den Ausgangsstrom (F /75 L= {)

Der Abgleich des Messgeréts fiir den Ausgangsstrom kann im Stopp-Modus des Umrichters
durchgefiihrt werden.
Wenn F /15 L auf {5 fur den festen Ausgang 1 gesetzt wird (entsprechend 100 % Ausgangsstrom), so
wird an der Klemme FM ein Signal ausgegeben, das angibt, dass der Nennstrom des Umrichters flief3t
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom).
In diesem Zustand kénnen Sie die Messverstarkung mit dem Parameter /7 (Meter Adjustment =
Abgleich der Messverstarkung) abgleichen.
Analog gilt: Wenn F[15 L auf {§& fir den festen Ausgang 2 gesetzt wird (entsprechend 50 %
Ausgangsstrom), so wird an der Klemme FM ein Signal ausgegeben, das angibt, dass 50 % des
Umrichter-Nennstroms flieRen (entsprechend 50 % Ausgangsstrom).
Wenn der Abgleich der Messverstarkung abgeschlossen ist, stellen Sie £ /75! auf { (Ausgangsstrom)
ein.

« Weitere Einstellungen (F/15L =, & bis?, § bisi4, {5,270, 21, 23 bis5)
FI5 L = {7 Wenn der feste Ausgangswert 3 (,nicht Ausgangsstrom®) eingestellt ist, wird ein dem
Wert der entsprechenden anderen Uberwachungsfunktion entsprechendes Signal jeweils auf die
folgenden Werte fest eingestellt und an der Klemme FM ausgegeben.
Die Standard-100-%-Werte fir die einzelnen MessgréRen sind wie folgt:

g2, 2. 23 : Maximalfrequenz (F H)

d

Il
i

15L=0
FRSi=3,4 : 1,5-fache Nennspannung
Fhsi=1 : 2,5-faches Nenn-Drehmoment
FR5i=5bis {{ : Nenn-Lastfaktor
Fhsi=:(3, 14,2021 : Maximaler Eingangswert (10 V oder 20 mA)
FlSL=i8 : Maximalwert (100,0 %)
FhSi=24,25 :1000x £ 745
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5.2 Einstellen der Hoch-/Runterlaufzeit

: Hochlaufzeit 1

: Einstellung der Auflésung fiir die Hoch-/Runterlaufzeit
I¢ £ L]: Runterlaufzeit 1

[ L {]: Automatischer Hochlauf/Runterlauf

« Funktion
1) Fur die Hochlaufzeit 1 programmiert A [ die Zeit, die die Umrichter-Ausgangsfrequenz benétigt,
um von 0,0 Hz aus die Ausgangsfrequenz F 5 zu erreichen.
2) Fir die Runterlaufzeit 1 programmiert o £ £ die Zeit, die die Umrichter-Ausgangsfrequenz benétigt,
um von der Maximalfrequenz F 4 aus 0,0 Hz zu erreichen.

Ausgangsfrequenz (Hz) A
AL = [ (Manuelle Einstellung)
o >
«—> ‘_’| Zeit[s]
ECO F|
[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
ACC Hochlaufzeit 1 0,0-3600 (360,0) (s) 10,0
dEL Runterlaufzeit 1 0,0-3600 (360,0) (s) 10,0

) . - 0:-
F5159 :T::j::z?zg;r Aufidsung flirdie Hoch-/ 1: Aufldsung 0,01 s (kehrt auf 0 zuriick) 0
2: Auflésung 0,1's (kehrt auf 0 zurlick)

Anmerkung 1: Die eingestellte Schrittweite kann mit dem Parameter £ 5 {5 in 0,01 Sekunden geéndert
werden.
Anmerkung 2: F 5 {§=2": Wenn die Hoch-/Runterlaufzeit auf 0,0 Sekunden eingestellt ist, beschleunigt
und verlangsamt der Umrichter 0,05 Sekunden lang.
F 5 !5={: Wenn die Hoch-/Runterlaufzeit auf 0,00 Sekunden eingestellt ist, beschleunigt
und verlangsamt der Umrichter 0,01 Sekunden lang.
# Wenn der programmierte Wert kiirzer ist als die von den Lastbedingungen bestimmte optimale
Hoch-/Runterlaufzeit, kann die Uberstromschwelle- oder Uberspannungsschwelle-Funktion die Hoch-/
Runterlaufzeit gegenlber der programmierten Zeit verlangern. Wenn eine noch kiirzere Hoch-/
Runterlaufzeit programmiert ist, kann zum Schutz des Umrichters eine Uberstrom- oder Uberspannungs-
Ausldsung erfolgen. (Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 13.1.)
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5.3

Maximalfrequenz

[ FH ]: Maximalfrequenz

« Funktion
1) Programmiert den Bereich der vom Umrichter ausgegebenen Frequenzen (maximale
Ausgangswerte).
2) Diese Frequenz wird als Bezugswert fiir die Hoch-/Runterlaufzeit verwendet.

Ausgangsfrequenz
(Hz)
80Hz )

Wenn[EH]= 80 Hz * Diese Funktion ermittelt den Wert
gemaR den Nenndaten fiir Motor
und Last

« Die Maximalfrequenz kann
wahrend des Betriebs nicht
angepasst werden. Zum Einstellen
missen Sie zunéchst den

... Umrichter stoppen.

7

60Hz Wenn [ 5= 60 Hz

A
V.
0 100%  Frequenzvorgabe-Signal (%)

* Wenn F A erhéht wird, passen Sie die obere Grenzfrequenz L L nach Bedarf an.

[Parametereinstellung]

[ Bezeichnung { Funktion { Einstellbereich { Grundeinstellung

| FH  [Maximalfrequenz [30,0-500,0 (Hz) [ 80,0
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5.4  Obere und untere Grenzfrequenzen

[ L/l ]:Obere Grenzfrequenz [ L. |: Untere Grenzfrequenz

« Funktion
Programmiert die untere Grenzfrequenz, die den unteren Grenzwert fiir die Ausgabefrequenz festlegt,
und die obere Grenzfrequenz, die den oberen Grenzwert fiir diese Frequenz festlegt.

Vorgabefrequenz (Hz) Vorgabefrequenz (Hz)

A A
//
| Z
|
-7
N, < N
160% 0 f00%
Frequenzvorgabe-Signal Frequenzvorgabe-Signal
* Frequenzen lber * Vorgabefrequenz kann
L L werden nicht nicht niedriger als ¢
ausgegeben. gewahlt werden.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
Uil Obere Grenzfrequenz 0,5- F H (Hz) 1
Ll Untere Grenzfrequenz 00-41 (Hz) 0,0

* 1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

Anmerkung 1: Stellen Sie fiir L/ .. keinen Wert ein, der 10-mal gréRer als v L. (Grundfrequenz 1)und F { 71}
(Grundfrequenz 2) ist. Wenn ein groRer Wert eingestellt wird, kann die Ausgangsfrequenz
nur mit dem 10-Fachen des Minimalwerts ., £ und £ {7/l ausgegeben werden, und der Alarm
A-05 wird angezeigt.

Anmerkung 2: Ausgangsfrequenzen, die kleiner als der Parameter £ 24 {7 (Startfrequenz) sind, werden nicht
ausgegeben. Die Einstellung des Parameters F &4 [I ist erforderlich.
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5.5 Basisfrequenz

[ L ]: Basisfrequenz 1 : Spannung bei Basisfrequenz 1
« Funktion

Stellen Sie die Basisfrequenz und die Spannung bei Basisfrequenz 1 in Ubereinstimmung mit den
Lastvorgaben oder der Basisfrequenz ein.

Anmerkung: Dies ist ein wichtiger Parameter, der den Regelungsbereich fiir konstantes Drehmoment festlegt.

Spannung bei Basisfrequenz )\
Lid]
=
2
g
g
2
0 >
Ausgangsfrequenz (Hz)
[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
il Basisfrequenz 1 20,0-500,0 (Hz) “

50-330 (240-V-Klasse)
50-660 (500-V-Klasse)

wiu Spannung bei Basisfrequenz 1 *

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.
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5.6 Einstellung des elektronischen Motorschutzes

: Auswahl Uberlastmerkmal

= |: Elektronischer Motorschutz 2
: Erkennungszeit fir 150 % Motor-Uberlast

: Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast

: Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher

FE5 7 1: Uberlast-Alarmstufe

« Funktion
Dieser Parameter ermdglicht die Auswahl der geeigneten Merkmale des elektronischen
Ubertemperaturschutzes gemaR den spezifischen Nenndaten und Eigenschaften des Motors.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0:- *4
AuUL Auswahl Uberlastmerkmal 1: Konstantes Drehmoment (150%-60s) 0
2: Variables Drehmoment (120%-60s)
£ Hr  |Elektronischer Motorschutz 1 10-100 (%)/ (A) *1 100
Einstsllwert Motor-Uber- |  Uberlast/
lastschutz | Festbremsen
0 aktiv inaktiv
1 Standard- aktiv aktiv
o . 2 motor inaktiv inaktiv
[y Art des elektronischen Motorschutzes — " 0
3 inaktiv aktiv
4 VF-Motor aktiv inaktiv
5 (speziell fur aktiv aktiv
6 Umrichterbe- inaktiv inaktiv
7 trieb) inaktiv aktiv
F {73 | Elektronischer Motorschutz 2 10-100 (%)/ (A) *1 100
- N _
FEOT Frkennungszen fiir 150 % Motor- 10-2400 (s) 300
Uberlast
F53¢ Erkennungsmethode fiir Umrichter- 0: 150%-60s (120%-60s) 0
Uberlast 1: Temperaturabschétzung
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[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Deaktiviert (5 A, F { 75)
1: Aktiviert (= H ~, F {73)

FE3c i - i
[= Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher 2: Deaktiviert (= H ) 0
3: Aktiviert (£ H )
FEST | Uberlast-Alarmstufe 10-100 50

*1: Der Nennstrom des Umrichters ist 100 %. Wenn fur 7 7 { (Strom-/Spannungseinheiten) = 1 (A
(Ampere)/V (Volt)) gewahlt ist, kann er in A (Ampere) angegeben werden.

*2: F532=1: Der elektronische Schutzstatus (kumulierter Uberlastwert) von Motor und Umrichter wird beim
Ausschalten der Stromversorgung gespeichert. Nach dem Wiedereinschalten der Stromversorgung wird
die Berechnung ausgehend von dem gespeicherten Wert fortgefiihrt.

*3: Nach dieser Einstellung wird der Parameter A ./ . beim Lesen als ,0“ angezeigt.

Die aktuelle Einstellung fiir die Umrichter-Uberlastmerkmale kann mit Hilfe des Statusmonitors (iberpriift
werden.
Siehe das Uberwachungskriterium ,Uberlast- und Regionseinstellung” in Abschnitt 8.2.1.

1) Auswahl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes olm und
Einstellen des elektronischen Motorschutzes Stufe 1 [F H - |, 2

Mit der Auswahl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes (£ L. /7) wird die Ausldsung bei
Motortberlast (£ .. &) und die Funktion fiir Uberlastung durch Festbremsen aktiviert bzw. deaktiviert.
Fur die Auslésung bei Uberlastung des Umrichters ({7 L. {) ist die Erkennung kontinuierlich aktiv; die
Auslésung bei Uberlastung des Motors (£ . &) muss dagegen durch den Parameter 7 | /7 ausgewahlt

werden.

Begriffserlauterungen

Uberlast durch Festbremsen: Diese Funktion eignet sich ideal fiir Geréte wie Liifter, Pumpen und
Geblase mit variablem Drehmoment, bei denen der Laststrom mit abnehmender Betriebsdrehzahl
kleiner wird.

Wenn der Umrichter eine Uberlast feststellt, vermindert diese Funktion automatisch die
Ausgangsfrequenz, bevor die Uberlast-Auslésung fiir den Motor (I L £') aktiviert wird. Mit Hilfe
dieser Funktion kann der Betrieb ohne Ausldsung fortgesetzt werden, indem eine an den Laststrom
angepasste Frequenz verwendet wird.

Anmerkung: Die Uberwachungsfunktion fiir Uberlast durch Festbremsen darf nicht bei Lasten mit
konstantem Drehmoment verwendet werden (z. B. Forderbéander, bei denen der Laststrom fest ist und
nicht von der Geschwindigkeit abhangt).

[Verwendung von Standardmotoren (die nicht speziell fir den Einsatz mit
Umrichtern vorgesehen sind)]
Wenn ein Motor in einem Frequenzbereich unterhalb seiner Nennfrequenz betrieben wird, vermindert
sich dadurch die Kiihlwirkung fiir den Motor. Daher setzt die Uberlasterkennung bei Verwendung eines
Standardmotors friiher ein, um einer Uberhitzung vorzubeugen.
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B Auswahl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes {71 /7
Einstellwert Motor-Uberlastschutz | Uberlast/Festbremsen
i aktiv inaktiv
{ aktiv aktiv
c inaktiv inaktiv
El inaktiv aktiv

B Einstellung des elektronischen Motorschutzes Stufe 1|t H -] (Wie |[F {7
Wenn die Belastbarkeit des verwendeten Motors kleiner ist als die Belastbarkeit des Umrichters oder
der Nennstrom des Motors kleiner ist als der des Umrichters, muss der Motorschutz Stufe 1 £ H -
gemaRl dem Nennstrom des Motors angepasst werden.

* Bei Anzeige in Prozent wird 100 % = Nennausgangsstrom (A) des Umrichters angezeigt.

Faktor fiir Ausgangsstrom-Reduktion
[%l/IA]

A

[EHx10

[EHrx06

0 >
30Hz Ausgangsfrequenz (Hz)

Anmerkung: Die Anfangsstufe des Motorschutzes ist auf 30 Hz fest eingestellt.
[Einstellbeispiel: VFS15-2007PM-W im Einsatz mit einem 0,4-kW-Motor mit einem Nennstrom von 2 A]
Vorgang am
Bedienfeld

LED-Anzeige Betrieb

Zeigt die Ausgangsfrequenz an. (Im Stillstand durchfiihren.)
i (Sofern fiir die Standard-Displayanzeige £ 7 { i die Auswahl [
[Ausgangsfrequenz] festgelegt wurde)

AUH Der erste Basisparameter , 5 L/ A “ (Historie) wird angezeigt.
(@\ EHF Andern Sie den Parameterwert durch Drehen des Einstellreglers in & H .
oo Die Parameterwerte lassen sich ablesen, indem der Einstellregler in der Mitte gedrickt
A wird (die Grundeinstellung ist 100 %).

( \ uz Andern Sie den Parameterwert durch Drehen des Einstellreglers in 4 % (= Motor-
@ Nennstrom/Umrichter-Nennausgangsstrom x100=2,0/4,8x100)

, Driicken Sie den Einstellregler in der Mitte, um den gednderten Parameter zu speichern.
= HelebHr £ H - und der Parameter werden abwechselnd angezeigt.
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Anmerkung: Der Nennausgangsstrom des Umrichters sollte aus dem Nennausgangsstrom
fur Frequenzen unter 4 kHz berechnet werden, und zwar unabhéngig von der
Parametereinstellung fiir die PWM-Tragerfrequenz (F 3 7 7).

[Verwendung eines VF-Motors (Spezialmotor fur Umrichterbetrieb)]

B Auswahl der Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes fJ 1 /7

Einstellwert Motor-Uberlastschutz Uberlast/Festbremsen
H aktiv inaktiv
5 aktiv aktiv
& inaktiv inaktiv
7 inaktiv aktiv

VF-Motoren (speziell fir den Betrieb mit Umrichtern ausgelegte Motoren) kénnen in niedrigeren
Frequenzbereichen als Standardmotoren eingesetzt werden; ihre Kiihleffizienz nimmt aber bei
Frequenzen unter 6 Hz ab.

B Einstellung des elektronischen Motorschutzes Stufe 1| H -] (Wie [F {7 |)
Wenn die Belastbarkeit des Motors kleiner ist als die Belastbarkeit des Umrichters oder der
Nennstrom des Motors kleiner ist als der des Umrichters, muss der elektronische Motorschutz Stufe 1
£ H - so angepasst werden, dass er dem Nennstrom des Motors entspricht.

* Bei Anzeige in Prozent (%) entspricht 100 % dem Nennausgangsstrom des Umrichters (A).

Faktor fiir Ausgangsstrom-Reduktion [%]/[A]

[EzAa0 7P
|
EZos [ |
|
|
|
|
|
oLt N,
6Hz
Ausgangsfrequenz (Hz)
Anmerkung: Die fiir die Motor(i Reduktion ist auf 6 Hz fest eingestellt.

2) Erkennungszeit fiir 150 %Motor-Uberlast
Mit dem Parameter ~ 5 7 wird die Zeit eingestellt, die verstreicht, bevor der Motor bei einer Last von
150 % (Uberlast-Auslésung & L. &) abgeschaltet wird, und zwar innerhalb eines Bereichs von 10 bis
2400 Sekunden.

3) Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast
Da diese Funktion zum Schutz der Umrichtereinheit dient, lasst sie sich nicht durch eine
Parametereinstellung abschalten.
Die Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast kann mit dem Parameter ~ 5 3 ! (Erkennungsmethode fiir
Umrichter-Uberlast) ausgewahlt werden.
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[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: 150%-60s (120%-60s)

1: Temperaturabschétzung

FE3 ! | Erkennungsmethode fiir Umrichter-Uberlast 0

Falls haufig eine Auslésung infolge Uberlastung des Umrichters (I L. {) erfolgt, kann dieses Verhalten
verbessert werden, indem der Grenzwert fiir Uberlast durch Festbremsen £ 5 { nach unten korrigiert oder die
Beschleunigungszeit A £ [ bzw. Verzégerungszeit o £ vergroRert wird.

W F 53 =01 (150%-60s), A Li L= ! (Konstantes Drehmoment)
Die Schutzfunktion ist unabh&ngig von der Temperatur aktiv, wie aus der Kurve fir 150 % — 60 Sek. Uberlast
in der folgenden Abbildung zu erkennen.

Umrichteriiberlast
Unrichter-Uberlastzeit [s]
. 0,
Zeit[s] Strom [%] (ungefdhre Daten)
111 2400
120 240
130 120
140 80
150 60
185 2
200 0,5
60
Uberwachter Ausgangsstrom [%]
0

0 0
110% 150% [ 100 %: Nennausgangsstrom des Umrichters]

Umrichter-Uberlastschutz

B ~ 57 /= (Geschéatzte Temperatur), A !/ L= { (Konstantes Drehmoment)
Dieser Parameter bewirkt eine automatische Anpassung des Uberlastschutzes anhand der prognostizierten
Erhoéhung der Umrichter-Innentemperatur (schraffierte Flache in der folgenden Abbildung).
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zeitls] A

FEI

]
[x

60 -

Uberwachter Ausgangsstrom [%]

>

[ 100 %: Nennausgangsstrom des Umrichters}

110%  180%

Umrichter-Uberlastschutz

Anmerkung 1: Wenn die Belastung des Umrichters 150 % seiner Nennlast (iberschreitet oder die
Betriebsfrequenz kleiner als 0,1 Hz ist, kann sich der Umrichter in einer kiirzeren Zeit
abschalten (L { oder & [ { bis 5 3).

Anmerkung 2: Der Umrichter ist standardmaRig so eingestellt, dass er bei einer Uberlastung automatisch
die Tragerfrequenz absenkt, um einer Uberlast-Auslésung vorzubeugen (7L ! oder &I [ ! bis
1L 3). Bei einer Verringerung der Tragerfrequenz nehmen die Stérungen seitens des Motors
zu; dies beeintrachtigt aber nicht die Leistungsfahigkeit des Umrichters.

Wenn Sie die automatische Absenkung der Tragerfrequenz durch den Umrichter nicht
wiinschen, wahlen Sie die Parametereinstellung ~ 3 { 5=11.

Anmerkung 3: Der Grenzwert fiir die Uberlasterkennung kann in Abhéngigkeit von Ausgangsfrequenz und
Tragerfrequenz angepasst werden.

Anmerkung 4: Einzelheiten zur Einstellung A L/ L= finden Sie in Abschnitt 3.5.5).

4) Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher
Bei einer Abschaltung der Stromversorgung kann der Uberlast-Fehlerspeicher entweder zuriickgesetzt
werden oder erhalten bleiben.

Diese Parametereinstellung wirkt sowohl auf den Speicher flr den elektronischen Motorschutz als auch fir
den elektronischen Speicher fiir den Umrichterschutz.

[Parametereinstellungen]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0: Deaktiviert (£ H r~, F {73)
) 1: Aktiviert (£ H -, F { 73)
Fgid - ' g
< Elektronischer Temperatur-Schutzspeicher 2: Deaktiviert (& 4 ) o
3: Aktiviert (£ H )

¥ F R 3 2= 1 ist eine Funktion, die die Einhaltung der US-amerikanischen NEC-Standards gewahrleisten soll.
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5) Auswahl Uberlastmerkmal
Als Merkmal fiir eine Uberlastung des Umrichters kann 150 % — 60 s oder 120 % — 60 s gewahlt werden.

[Parametereinstellungen]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
0:-
AL Auswahl Uberlastmerkmal 1: Konstantes Drehmoment (150%-60s) 0
2: Variables Drehmoment (120%-60s)

¥ Einzelheiten zur Einstellung A L/ L= { finden Sie in Abschnitt 3.5.3).

Anmerkung 1: Achten Sie bei der Einstellung A L/ =" darauf, die Eingangsdrossel (ACL) zwischen

Stromversorgung und Umrichter anzuschlieRen.

W A /L= (Variables Drehmoment), F & 3 {=L (120%-60s)

Umrichteriiberlast
Umrichter-Uberlastzeit [s]
) o
Zeit[s] Strom %] (ungeféhre Daten)

106 900
110 180
115 90
120 60
140 2
165 0,5

60

\Uberwachter Ausgangsstrom [%)]
0

105% 120% -
[100 %: Nennausgangsstrom des Umrlchters]

Art des Umrichter-Uberlastschutzes
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B A [/ =7 (Variables Drehmoment), 7 5 7 /= { (Geschétzte Temperatur)
Dieser Parameter bewirkt eine automatische Anpassung des Uberlastschutzes anhand der prognostizierten

Erhoéhung der Umrichter-Innentemperatur (schraffierte Flache in der folgenden Abbildung).

zeits) A

60

Uberwachter Ausgangsstrom [%)

>

105% 1209
° 0% [ 100 %: Nennausgangsstrom des Umrichters ]

Anmerkung 1: Der Nennausgangsstrom des Umrichters wird geandert, indem 5 I/ .= { oder ' gesetzt wird.
Einzelheiten zu den einzelnen Nennausgangsstromen finden Sie auf Seite L-1.

Anmerkung 2: Nach dieser Einstellung wird der Parameter 5 /{! beim Lesen als ,0“ angezeigt.

Anmerkung 3: Die aktuelle Einstellung fir die Umrichter-Uberlastmerkmale kann mit Hilfe des
Statusmonitors tberprift werden.
Siehe das Uberwachungskriterium ,Uberlast- und Regionseinstellung® in Abschnitt 8.2.1.

6) Uberlast-Alarmstufe
Wenn die Uberlaststufe des Motors den in 555 7 eingestellten Prozentwert der Uberlast-Auslésung
(L 2) erreicht, erscheint bei einem Uberlast-Alarmstatus , £ “ links in der Anzeige, und das .. “ und die
Monitor-Anzeige flr die Ausgangsfrequenz blinken im Wechsel.
Ein Uberlast-Alarmsignal kann an der Ausgangsklemme ausgegeben werden.

[Parametereinstellungen]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

FEST | Uberlast-Alarmstufe 10-100 (%) 50

[Einstellbeispiel] : Zuweisung des Uberlast-Alarms an die OUT-Klemme.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
F {31 |Ausgangsklemme 2A (OUT) 0-255 16: POL

17 ist das Ruckwartslauf-Signal.
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5.7 Betrieb mit Festdrehzahlen (15 Drehzahlstufen)

[5-8 |bis[5r7 | Festfrequenz 0 bis 7

[FZ5 7]bis [F 754 Festfrequenz 8 bis 15

FicH : Betriebsfrequenz-Vorwahl am Einstellregler

* Funktion
Bis zu 15 Drehzahlschritte kdnnen durch einfaches Umschalten eines externen Logiksignals gewahit
werden. Diese Mehrfachfrequenzen kénnen im Bereich zwischen der unteren Grenzfrequenz L .. und
der oberen Grenzfrequenz !{ ! beliebig programmiert werden.

[Einstellverfahren]
1)  Start/ Stopp
Der Start- und Stopp-Befehl wird iber die Klemmleiste erteilt.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
0: Klemmleiste
1: Tastenblock am Bedienfeld (einschlieRlich
L0 d | Auswahl des Befehlsmodus Fernbedientng) 0

2: RS485-Kommunikation
3: CANopen-Kommunikation
4: Kommunikationsoption

2) Einstellung der Festfrequenzen

a) Stellen Sie die Drehzahl (Frequenz) fiir so viele Stufen wie nétig ein.
[Parametereinstellung]
Festfrequenz 0

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
S5rl Festfrequenz 0 L - L(Hy) 0,0
Fhod Frequenzeinstellmodus-Auswahl 1 013 n 0
145~
Die Frequenzvorgabe mit 5 ~ [ ist giiltig, wenn F /7 0 =14 (5~ ).

(5 ~ I ist auch dann giiltig, wenn die Befehlsmodus-Auswahl nicht £ /7 [ &/=1.
Einstellung von Drehzahl 1 bis Drehzahl 15

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
S5ri{-5r7 |[Festfrequenz 1 bis 7 Li-1iL(Hg) 0,0
FZE7-F25Y |Festfrequenz 8 bis 15 Li-1ii(Hz) 00
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b) Drehzahl (Frequenz) kann wahrend des Betriebs geandert werden.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellung
0: Frequenzvorgabe am Bedienfeld
(FL)
FaoH Betriebsfrequenz-Vorwahl am Einstellregler 1: Frequenzvorgabe am Bedienfeld 1
(L)
+ Festfrequenz

Wenn £ 724={, kann die Drehzahl (Frequenz) mit dem Einstellregler wéhrend des Betriebs geandert werden.
Der Einstellwert fiir die Festfrequenz wird durch Driicken des Mittelteils geéndert.
Anmerkung: Wenn der andere Festdrehzahl-Befehl eingegeben wird, wahrend die Frequenz mit dem

Einstellregler angepasst wird, andert sich die Betriebsfrequenz, aber nicht die Anzeige am

Umrichter und die Anzeige des Parameters der gegenwartigen Einstellung.

Bsp.: Wenn 5 - & eingegeben wird, wahrend der Betrieb mit 5 ~ { Iuft, und die Frequenz mit
dem Einstellregler gedndert wird, &ndert sich die Betriebsfrequenz in 5 ~ 2, als Anzeige der
Umrichterfrequenz und des gerade eingestellten Parameters bleibt aber 5~ { erhalten. Sie
miissen den Mittelteil oder die MODE-Taste driicken, damit 5 ~ & angezeigt wird.

Beispiel fir Festdrehzahl-Logikeingangssignale: Schiebeschalter SW1 = SINK-Seite
O: EIN -: AUS (Andere als die Festdrehzahlbefehle sind giiltig, wenn all diese Signale AUS sind)

Festfrequenz
Klemme
- 1|2 3|45 |67 ]8]9[10][1][12][13][14]15
L stcc |[o| - | o] - -lol-lo|l-]lo]l-]lo|l-]o
| s2cc | -|o]Jo|-|-]Jo|lo|-|-]Jolo|-]-]o]o
s3scc | - | -] -]J]o|lo]Jo|o]|-|-]-]-]o]o]o]o
- Rescc| - | -] -]-]-]-|]-]o]Jo]o]o|o|]o]o]o

A

s Die Funktionen der Klemmen sind wie folgt:
Klemme S1...... Eingangsklemmen-Funktion 4A (S1)

F { {4=1l] (Festdrehzahl-Befehl 1: SS1)
Klemme S2......Eingangsklemmen-Funktion 5 (S2)

F { {5=17 (Festdrehzahl-Befehl 2: SS2)
Klemme S3......Eingangsklemmen-Funktion 6 (S3)

F { {G=1H (Festdrehzahl-Befehl 3: SS3)
Klemme RES:..Eingangsklemmen-Funktion 3A (RES)

F {{3=15 (Festdrehzahl-Befehl 4: SS4)

¥ In der Grundeinstellung ist SS4 nicht zugewiesen. SS4 kann RES mit der Eingangsklemmen-
Funktionsauswahl zugewiesen werden.
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F (Vorwartslauf) - Vorwarts

[ Beispiel fir ein Anschlussdiagramm ]

(bei negativer Logik)
cc t Gemeinsam
S1 -__——1Festfrequenz 1 (S81)
S2 ~__——{Festfrequenz 2 (SS2)
S3 - __—¢Festfrequenz 3 (S83)
RES _—I Festfrequenz 4 (SS4)

3) Verwendung anderer Drehzahlbefehle in Verbindung mit einem Festdrehzahl-Befehl

1: Tastenblock am Bedienfeld (einschlieBlich
Fernbedienung)
Auswahl Si_esnB,sfePIsmodus 0: Klemmleiste 2: RS485-Kommunikation
Lrido 3: CANopen-Kommunikation
4: Kommunikationsoption

0: Einstellregler 1(Einstellung wird auch | 0: Einstellregler 1(Einstellung wird auch bei abgeschalteter

bei abgeschalteter Stromversorgung Stromversorgung gespeichert)

gespeichert) 1: Klemme VIA
1: Klemme VIA 2: Klemme VIB
2: Klemme VIB 3: Einstellregler 2 (zum Speichern Mittelteil eindriicken)
3: Einstellregler 2 (zum Speichern Mittelteil 4: RS485-Kommunikation

eindriicken) 5:,Schneller‘/,Langsamer*-Signal von externem

Frequenzeinstellmodus- 4: RS485-Kommunikation Logikeingang
A o 5:,Schneller‘/,Langsamer*-Signal von externem | 6: CANopen-Kommunikation
uswahl ~ /7 [ Lodikei X L )
ogikeingang 7: Kommunikationsoption
6: CANopen-Kommunikation 8: Klemme VIC
7: Kommunikationsoption 9,10: -
8: Klemme VIC 11: Impulseingang
9,10: - 12,13: -
11: Impulseingang 450
12,13:-
14:5-0 (Der Umrichter akzeptiert keinen
Festfre- | Aktiv Festfrequenz-Befehl giiltig Anmerkung) Festfrequenz-Befehl.)
quenz-Befehl [ Inaktiv Mit  F /7 [ o eingestellter Befehl ist gilltig

Anmerkung: Der Festdrehzahl-Befehl hat stets Prioritat, wenn andere Drehzahlbefehle gleichzeitig erteilt werden.
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Ein Beispiel fir den Betrieb mit drei Drehzahlen, ausgehend von der Grundeinstellung, ist weiter unten dargestellt.
(Frequenzeinstellungen sind fur 5~  bis 3 erforderlich.)

Ausgangsfrequenz
A B

0 > Zeit

F-CC EIN
| | AU
$1(SS1)-CC EIN
(ST | AUS
52(8S2)-CC EIN
AUS

5.8 Umschaltung zwischen zwei Frequenzbefehlen

[F T 0 ) Frequenzeinstellmodus-Auswahl 1

: Umschaltung der Frequenzvorgabe

: Frequenzeinstellmodus-Auswahl 2

* Funktion
Mit diesen Parametern wird zwischen zwei Frequenzbefehlen entweder automatisch oder Gber
Eingangsklemmensignale umgeschaltet.
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Programmierung

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Einstellregler 1(Einstellung wird auch bei
abgeschalteter Stromversorgung gespeichert)
1 . 1: Klemme VIA

FIOd | Frequenzeinstellmodus-Auswahl 1 2 Klemme VIB 0

3: Einstellregler 2(zum Speichern Mittelteil
eindriicken)

4: RS485-Kommunikation

5: ,Schneller'/,Langsamer*-Signal von externem
Logikeingang

6: CANopen-Kommunikation

7: Kommunikationsoption

8: Klemme VIC

9,10: -

11: Impulseingang

12,13:-

5-0

0: £ 17 I & (per Eingangsklemme auf & 27 7
umschaltbar)

Umschaltung der Frequenzvorgabe | 1: & /7 I & (bei 1,0 Hz oder weniger Abstand 0

von der vorgesehenen Frequenz auf F 25 7

umschaltbar)

Frequenzeinstellmodus-Auswahl 2

1) Umschaltung mit Eingangsklemmensignalen
(Eingangsklemmenfunktion 104/105: FCHG)

’ Frequenzprioritatswahl-Parameter F 255 = [ ‘

Umschaltung des mit 7 /7 [/ o und ~ 2 7 eingestellten Frequenzbefehls iiber die
Eingangsklemmensignale.

Sie kénnen die Funktion zur erzwungenen Umschaltung des Frequenzeinstellungsmodus (Auswahl der
Eingangsklemmenfunktion: 104) einer Eingangsklemme zuweisen.

Wenn an der Eingangsklemmenleiste ein AUS-Befehl eingegeben wird: Einstellung des Frequenzbefehls
mit £ 0.

Wenn an der Eingangsklemmenleiste ein EIN-Befehl eingegeben wird: Einstellung des Frequenzbefehls
mit £ 20T

Anmerkung: Die Eingangsklemmenfunktion 105 ist die Invertierung des obigen Signals.
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2) Automatische Umschaltung durch Frequenzbefehl

’ Frequenzprioritatswahl-Parameter F 23 = |

‘

Automatische Umschaltung des mit £ /77 & und F 2 I 7 eingestellten Frequenzbefehls gemal dem
eingegebenen Frequenzbefehl.

Wenn die mit F /7 [} o eingestellte Frequenz groRer als 1 Hz ist: Einstellung des Frequenzbefehls mit
Fhiod

Wenn die mit ~ /7 [} o eingestellte Frequenz kleiner oder gleich 1 Hz ist: Einstellung des Frequenzbefehls
mit 207
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5.9 Automatischer Wiederanlauf (Neustart des
freilaufenden Motors)

: Motor-Fangfunktion

/N Vorsicht

* Halten Sie sich von Motoren und mechanischen Anlagen fern.
0 Wenn der Motor aufgrund eines kurzzeitigen Netzausfalls stoppt, laufen die Anlagen nach

Wiederherstellung der Stromversorgung plotzlich wieder an.

Dies kann zu Verletzungen fihren.

Vorgeschrieben | . Bringen Sie Warnhinweise zu einem plétzlichen Wiederanlauf der Anlagen nach kurzzeitigen
Netzausféllen an Umrichtern, Motoren und Anlagen an, um solche Unfélle zu vermeiden.

« Funktion
Der Parameter ~ 3 [ { erkennt die Drehzahl und Drehrichtung des freilaufenden Motors im Falle
eines kurzzeitigen Netzausfalls und lasst den Motor nach Wiederherstellung der Stromversorgung
weich wieder anlaufen (Motor-Drehzahlermittlungsfunktion). Dieser Parameter ermdglicht auch die
Umschaltung von Netzstrombetrieb auf Umrichterbetrieb, ohne den Motor anzuhalten.
Wahrend die Funktion aktiv ist, wird , - £ ~ ¥“ angezeigt.

[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

0: Deaktiviert

1: Bei kurzzeitigen Netzausfallen

2: Bei kurzzeitigem Ausfall der Reglerfreigabe an
Klemme ST

31+2

4: Beim Starten

F30 ! | Motor-Fangfunktion

* Wenn der Motor im Wiederanlaufmodus neu gestartet wird, ist diese Funktion aktiv — unabhéngig von
der Einstellung dieses Parameters.

1)  Automatischer Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall (Automatischer

Neustart)
Eingangsspannung
A
L
/ >
L
EIN
Vorwarts/Riickwarts J AUS
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Einstellung von F 3 { auf { oder 3: Diese Funktion wird aktiv, wenn die Stromversorgung
wiederhergestellt ist, nachdem im Zwischenkreis und Steuerkreis eine Unterspannung festgestellt wurde.

2) Neustart des frei laufenden Motors (Motor-Drehzahlermittiung)

L

Motordrehzahl
N,
>
Vorwirts/Riickwarts J ELS\‘S
EIN
ST-CC AUS

* Einstellung von ~ 3 {1 { auf & oder 3: Diese Funktion wird aktiv, nachdem die Verbindung zwischen den
Klemmen ST-CC zunachst gedffnet und dann wieder geschlossen wurde.
Anmerkung 1: Da die Grundeinstellung fiir ST (Standby) ,Standig EIN“ ist, miissen die folgenden
Einstellungen geandert werden:
« F{{0=1 (keine Funktion)
« 6: ST (Standby) einer offenen Eingangsklemme zuweisen.

Motordrehzahlermittlung beim Start

Wenn F 30 { auf 4 gesetzt ist, erfolgt bei jedem Betriebsstart eine Ermittlung der Motordrehzahl.

Diese Funktion ist besonders nitzlich, wenn der Motor nicht vom Umrichter angesteuert, sondern extern
betrieben wird.

Warnung!!

« Beim Neustart benétigt der Umrichter ca. 1 Sekunde, um die Drehzahl des Motors zu ermitteln.
Daher dauert der Startvorgang langer als gewéhnlich.

« Sie kdnnen diese Funktion nur verwenden, wenn in lhrer Anlage ein Motor mit einem Umrichter
verbunden ist.
Diese Funktion arbeitet in einer Systemkonfiguration, in der mehrere Motoren mit einem
Umrichter verbunden sind, méglicherweise nicht einwandfrei.

« Falls Sie diese Funktion einsetzen, aktivieren Sie nicht die Erkennung von Phasenfehlern am
Ausgang.

(FEO5=1,2.4).

[Anwendung bei Kranen oder Winden |

Bei einem Kran oder einer Winde kann sich die Last wahrend der obigen Wartezeit eventuell
nach unten bewegen. Wenn der Umrichter bei diesen Maschinen eingesetzt wird, muss daher der
Parameter fir die Motor-Fangfunktion auf = 3 I {=[1“ (Deaktiviert) gesetzt werden. Verwenden
Sie auch nicht die Wiederanlaufversuch-Funktion.

Anmerkung 2: Es ist kein Anzeichen fiir eine Stérung, wenn wahrend der Drehzahlermittlung beim
automatischen Wiederanlauf am Motor ungewéhnliche Gerausche auftreten.
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510 Umschaltung der Bedienfeldanzeige

510.1 Umschaltung der Anzeigeeinheit (A/V) zwischen

Prozentwert und Strom/Spannung

« Funktion
Diese Parameter dienen zur Anderung der Anzeigeeinheit.
% < A (Ampere)/V (Volt)

Strom 100% = Nennstrom des Umrichters
Eingangs-/Ausgangsspannung 100% = 200 V AC (240-V-Klasse), 400 V AC (500-V-Klasse)

B Einstellbeispiel
Wahrend des Betriebs des VFS15-2015PM-W (Nennstrom: 8,0 A) bei Nennlast (100 %) werden die

folgenden Einheiten angezeigt:

1) Anzeige in Prozent 2) Anzeige in Ampere/Volt
)

roon Y%Ausgangsstrom: r B n Faktor fiir
L v 100% L u Ausgangsstrom-
Reduktion: 8,0A

=]

y 10g [ o
J
[Parametereinstellung]
Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
10 Strom-/Spannungsanzeige in 0: % 0
relativen oder absoluten Einheiten 1: A (Ampere) / V (Volt)

*  Mit £ 70 ! werden die Parametereinstellungen wie folgt umgesetzt:
+ A-Anzeige: Stromiiberwachungsanzeige: Laststrom, Drehmomentstrom
Elektronischer Motorschutz Stufe 1 und 2 EHAFITT

Bremsgleichstromstarke Fosl
Soft-Stall-Schwellwert 1 und 2 FEOLFIGS
Schwellwert fiir Unterstrom FE

« V-Anzeige: Eingangsspannung, Ausgangsspannung
Anmerkung: Spannung bei Basisfrequenz 1 und 2 (u L wr, F { 7 {) Anzeige stets in Einheit V.
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5.10.2 Anzeige von Motordrehzahl oder Liniengeschwindigkeit

: Multiplikator bei frequenzproportionaler Anzeige

: Auswahl der Frequenzen fiir frequenzproportionale Anzeige

: Invertierung bei Anzeige in freien Einheiten

Abgleich/Verschiebung bei Anzeige in freien Einheiten

« Funktion
Die Frequenz oder jede andere auf dem Display angezeigte Grofe kann in die Drehzahl des
Motors oder des Lastgerats umgewandelt werden. Die Einheit fir die Verarbeitungsgréfie oder das
Rickkopplungssignal kann fiir die PID-Regelung geandert werden.

Der Wert, der sich durch Multiplikation der angezeigten Frequenz mit dem in F 7/[i 2 festgelegten Wert
ergibt, wird wie folgt angezeigt:

[Anzeigewert | = [Angezeigte oder gemaR Parameter ermittelte Frequenz| x [F 752

1)  Anzeige der Motordrehzahl
Umschaltung des Anzeigemodus von 60 Hz (Grundeinstellung) auf 1800 min-' (Drehzahl des

4P-Motors)
" :
FI02=0. 00 Fi02=30.0

2)  Anzeige der Geschwindigkeit des Lastgerats
Umschaltung des Anzeigemodus von 60 Hz (Grundeinstellung) auf 6 m min~' (Geschwindigkeit des
Foérderbands)

60.8. | T—> 6.00

Anmerkung: Dieser Parameter lasst die Ausgangsfrequenz des Umrichters als einen Wert
anzeigen, der durch Multiplikation mit einer positiven Zahl ermittelt wird. Dies
bedeutet nicht, dass die tatsachliche Motordrehzahl bzw. Liniengeschwindigkeit
genau angegeben wird.
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[Parametereinstellung]

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

Fiog Multiplikator bei 0,00: Deaktiviert (Anzeige der Frequenz) 0.00

frequenzproportionaler Anzeige 0,01-200,0 (Multiplikator) ’
“n Auswahl der Frequenzen fiir 0: Alle Frequenzen werden angezeigt

Fag . ) ; 0
frequenzproportionale Anzeige 1: PID-Frequenzen werden angezeigt

Fios Invertierung bei Anzeige in freien 0: Invertiert (Negative Steigung) 1
Einheiten 1: Nicht invertiert (Positive Steigung)

FI05 Abglglchl\(ers?h\ebung bei Anzeige 000- £ H (H2) 000
in freien Einheiten

*Mit 5 7102 werden die Parametereinstellungen wie folgt umgesetzt:

Sofern F 153=0

- Freie Einheit  Frequenzanzeige Ausgangfrequenz, Frequenz-Sollwert, PID-
Riickkopplungswert, Standerfrequenz, bei Stopp:

Frequenz-Sollwert (im Betrieb: Ausgangsfrequenz)

Frequenz-Parameter FOFH UL LL Sri~57T,
Fioo, Fioi Fioa, FiRT, FIg g2,
FiSY, FISE FISE F2O2, F2O4, F2il,
Fi3, Feitl, Fais
FOHO, FoH 1 FON2 F250, F2ED, F2ES
FPET, FPRE F2T0bis F2T5,
FOBT~F28Y, F330,F33 1 FI4E, FI50,

F3E7,FIEE, F363,
F3I50bis F3593, F505, F513, FEHE, FEIZ,
FEIH, A923bis AT

Sofern F 13=1

- Freie Einheit PID-Regler-Parameter FPid FIET, FIEE

: Anmerkung: Die Einheit fur Basisfrequenz 1 und 2 ist stets Hz.
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B Beispieleinstellung bei F+ =80 und F 72 = 10,00

Fi05=1, F15H5=0,00 Fi05=1, F 155=20,00
Bedienfeldanzeige Bedienfeldanzeige
800 1000

Fage 200
0 0
0

0 80 (Hz)
Ausgangsfrequeng0 (H2) Ausgangsfrequenz

FiL5=0, F 1[15=80,00

Bedienfeldanzeige

800

80 (Hz)
Ausgangsfrequenz
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6. SonsW

Erweiterte Parameter stehen fir fortgeschrittene Bedienvorgange, Feineinstellungen und sonstige Sonderzwecke zur

Verfligung.
Passen Sie die Parametereinstellungen nach Bedarf an. = Eine Parametertabelle finden Sie in Kapitel 11.

Einzelheiten zu diesem Thema finden Sie in Kapitel 6 der Betriebsanleitung E6581611 (ausflhrliche englische Anleitung).
Eine elektronische Version der Anleitung E6581611 befindet sich auf der dem Produkt beigepackten CD-ROM.

F-1



TOSHIBA E6581614

7. BedieMeMnale

71  Bedienung Uber externe Signale

Sie kdnnen den Umrichter extern ansteuern.

Die Parametereinstellungen sind je nach Ansteuerungsmethode unterschiedlich. Entscheiden Sie sich fiir eine
Ansteuerungsmethode (Ansteuerung liber den Betriebssignaleingang oder Ansteuerung (iber den Drehzahl-
(Frequenz-) Sollwerteingang), bevor Sie mit dem unten beschriebenen Verfahren die Parametrierung vornehmen.

[Vorgehensweise zur Parametrierung]

Konfiguration der externen Signale priifen

!

Start-Signal: Start-Signal: Start-Signal: Start-Signal:
Tastenblock am Bedienfeld Tastenblock am Bedienfeld Klemme Klemme
Drehzahlbefehl: Drehzahibefehl: Drehzahibefehl: Drehzahlbefehl:
Tastenblock am Bedienfeld Klemme Tastenblock am Bedienfeld Klemme
Siehe Abschnitt 3.3 : Siehe Abschnitt 3.3 Siehe Abschnitt 3.3
Beispiel 1), 2) : Beispiel 3) Beispiel 4)
i : t i
v v Y |}
[ Wit StartSiopp-Befehl vom Tastenblock am | [ Mit Start/Stopp von externem Signal |
L0 = ! (Bedienfeld-Tastenblock) L0 d = I (Klemmleiste) *
', 3, 4 (Kommunikation)
*Umschaltung zwischen negativer/positiver Logik ist maglich.
]
1 R ——
I I =
1 - |Mit Drehzahl- (Frequenz-) Befehl von externem Siqnﬂ
Y L
. FROd =1 (KemmeVIA)
|Mn Drehzahl- (Frequenz-) Befehl vom Tastenblock am Bedienfeld I Pl (Klemme VIB)
FIi0d = 1[I (Einstellregler 1) (@ 5 (,Schneller*/,Langsamer*-Signal
von externem Logikeingang)
Ennd= i Y & (Klemme VIC)
FNEd = 3 (Einstelregler2) ¥+ @ It (Impulseingang)
Y, &, 7 (Kommunikation)
_

* Fir Einstellungen, die sich auf die Kommunikation beziehen, siehe das Kommunikationshandbuch (E6581913) oder Abschnitt 6.33.

G-1



TOSHIBA E6581614

7.2 Funktionssteuerung durch ein E/A-Signal (Ansteuerung
uber die Klemmleiste)

Die Auswahl zwischen positiver und negativer Logik der Eingangsklemmen erfolgt (iber den
Schiebeschalter SW1.

7.21 Eingangsklemmen-Funktion (steuerkiemmieiste]
(negative Logik)

SW2 SINKSW;OURCE
Mit dieser Funktion wird ein Signal VIB sS4 III
von einer externen programmierbaren PTC S3 s

Steuerung zur Eingangsklemme gesendet,

um den Umrichter anzusteuern oder zu | PP |VIA | VIBl ce |VIC| S8 | M | |F"A | FLBlFLcl RY | Rcl
konfigurieren.

Die WahImdglichkeit zwischen einer Vielzahl _

von Funktionen ermdglicht eine flexible | cc | NO |0UT| P24| 3 | R | cc |+SU| 24 |
Systemkonzeption.
Die Standardeinstellungen der

7 Schiebeschalter SW1 und SW2 sind wie
folgt:

SW1: SPS-Seite (,PLC"), SW2: VIB-Seite
und S3-Seite. Einzelheiten finden Sie auf E
den Seiten B-11 bis 13.

B Einstellungen fir die Funktion der Logik-Eingangsklemmen

Ki | | Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
F {1 |Auswahl Eingangsklemme 1A (F) 2(F)
F F 15! |Auswahl Eingangskl 1B (F) 0-203 Anmerkung 1) 0 (Keine Funktion)
F {55 |Auswahl Eingangskl 1C (F) 0 (Keine Funktion)
F {{2 |Auswahl Eingangski 2A (R) 4(R)
R F !52 | Auswahl Eingangskl 2B(R) 0-203 Anmerkung 1) 0 (Keine Funktion)
F {5E |Auswahl Eingangsklemme 2C (R) 0 (Keine Funktion)
F {13 | Auswahl Eingangsk 3A (RES) 8 (RES)
RES 0-203 A kung 1
F 53 |Auswahl Eingang 38 (RES) nmerkung 1) 0 (Keine Funktion)
F ¢ {4 | Auswahl Eingangskl 4A (S1) 10 (SS1)
S1 = 0-203 A kung 1
F {54 | Auswahl Eingangsklemme 4B (S1) nmerkung 1) 0 (Keine Funktion)
F {15 | Auswahl Eingangsk 5(S2) 0-203 Anmerkung 3) 12(SS2)
S2 o . . 0: Logikeingang
FI45 | Auswahl Logikeingang / Impulseingang (S2) 1: Impulseingang 0
F {5 |Auswahl Eingangskl 6(S3) 0-203 Anmerkung 4) 14 (SS3)
S3 o - ) 0: Logikeingang
F {47 |Auswahl Logikeingang / PTC-Eingang (S3) 1: PTC-Eingang 0
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Klemmensymbol | Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
VIB /{7 | Auswahl Eingangsklemme 7 (VIB) 8-55 Anmerkung 5) 16 (SS4)
VIA Fii Auswahl Eingangsklemme 8 (VIA) 8-55 Anmerkung 6) 24 (AD2)
x:g Fio Auswahl Analog-/Logikeingang (VIA/VIB) 0-4 0
F bis VIB F {4 | Ansprechzeit der Eingangsklemmen 1-1000 (ms) Anmerkung 7) 1

Anmerkung 1: Wenn einer einzelnen Klemme mehrere Funktionen zugewiesen sind, werden diese gleichzeitig
ausgefiihrt.

Anmerkung 2: Wenn eine ,standig aktive* Funktion eingestellt werden soll, weisen Sie im Meni die Nummer
FIO4, FI0F und F {10 zu (Auswahl fur standig aktive Funktion).

Anmerkung 3: Wenn Klemme S2 als Logikeingang verwendet werden soll, wéhlen Sie den Parameter ~ {4 5={]
(Logikeingang).

Anmerkung 4: Wenn Klemme S3 als Logikeingang verwendet werden soll, stellen Sie den Schiebeschalter SW2
(unten) auf S3 und wahlen Sie den Parameter F {4 5={7 (Logikeingang).

Anmerkung 5: Wenn die Klemme VIB als Logikeingang verwendet wird soll, stellen Sie den Schiebeschalter SW2
(oben) auf die S4-Seite, und setzen Sie den Parameter auf einen der Werte F {7 5=1{, 3 oder 4.
Die Einstellung fiir negative oder positive Logik erfolgt Gber den Schiebeschalter SW1.

Anmerkung 6: Wenn Klemme VIA als Logikeingang verwendet werden soll, wahlen Sie den Parameter F {1 5=3
oder 4 (Logikeingang).

Anmerkung 7: Wenn aufgrund von Stérungen im Frequenzeinstellkreis kein stabiler Betrieb erzielt werden kann,
vergréRern Sie den Wert fir £ {54,

B Beschaltung
1) Als Logikeingang

A-Kontakt Relais Negative Logk
Eingangsklemme .
~ *Aktivierung durch KurzschlieBen zwischen

Eingangsklemme und CC (gemeinsames
Potential). Wird verwendet fiir Vorwartslauf,
Riickwartslauf, Festfrequenz etc.

cc

2) Fur Verbindung Uber Transistorausgang (negative Logik)

[ Programmierbare Steverung (SPS) |

Eingar

*Ansteuerung durch Verbindung von Eingangsklemme |
i und CC (gemeinsames Potential) mit dem Ausgang
i (kein Logikschalter) der programmierbaren Steuerung. :
cc i Wird verwendet fiir Vorwértslauf, Riickwartslauf,
i Festfrequenz etc. Geeignet ist ein 5-mA-Transistor m\t
einer Betriebsspannung von 24 V DC. H
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B Anwendungsbeispiel --- Dreileiterbetrieb (Einknopfbedienung)
Wenn Sie die Funktion fiir den Dreileiter-Betrieb zum Steuern des Umrichters verwenden, kénnen Sie den
Betrieb ohne Verwendung der Folgeschaltung durch Eingabe eines externen Signals aufrechterhalten (Logik-
Ricksetzsignal).

F Vorwartslauf ~ Vorwartslauf (F): Driicken von ,F* (Forward) bewirkt Vorwartslauf mit dem
— ] angegebenen Frequenzwert.
R /—0 Rickwartslauf  Riickwértslauf (R): Driicken von ,R* (Reverse) bewirkt Riickwartslauf mit
dem angegebenen Frequenzwert.
S2 p HD HD (82): Driicken von ,HD* (S2) bewirkt Runterlauf und Stopp.
cC
Vorwérts / A freq
0 / \\ I/ ;
NG
Riickwérts
EIN
HD
> AUS
E I EIN
> AUS
R -I _I T EIN
AUS
Versorgungs-
spannung EIN
AUS
Anmerkung 2: Anmerkung 3:

Anmerkung 1: Wahlen Sie F !/ ! = & (ST: Standby) und £ /7 & = I (Klemmleiste) fiir Dreileiterbetrieb.
Weisen Sie bei der Wahl der Eingangsklemme einer beliebigen Eingangsklemme HD
(Operation HolD) zu. Bei der Zuweisung der Klemme S2, wie oben gezeigt, setzen Sie
F !5 = 50 (HD: Operation HolD).

Anmerkung 2: Wenn die Klemmen den Zustand EIN haben, bevor die Stromversorgung eingeschaltet
wird, wird beim Einschalten der Stromversorgung der Klemmeneingang ignoriert. (Dies soll
unerwarteten Bewegungen vorbeugen.) Nach dem Einschalten der Stromversorgung muss
der Klemmeneingang erneut auf EIN gesetzt werden.

Anmerkung 3: Wenn HD den Zustand AUS hat, werden F und R ignoriert, auch wenn sie den Zustand EIN
aufweisen. R hat keine Wirkung, auch wenn dieses Signal den Zustand EIN hat, wenn HD
EIN ist. Analog hat unter dieser Bedingung F keine Wirkung, auch wenn der Zustand dieses
Signals EIN ist. Sie miissen F und R auf AUS und danach wieder auf EIN setzen.
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Anmerkung 4: Wenn wahrend des Dreileiterbetriebs ein Befehl fiir Einrichtbetrieb gesendet wird, bricht
dies den Betrieb ab.

Anmerkung 5: Beachten Sie, dass die Gleichstrom-Bremsfunktion fortgesetzt wird, auch wenn wahrend
des Gleichstrom-Bremsvorgangs ein Startsignal gesendet wird.

Anmerkung 6: Nur F und R kénnen mit HD (Operation HolD) die Betriebsfunktion beibehalten. Wenn Sie F
oder R in Verbindung mit anderen Funktionen einsetzen, missen Sie beriicksichtigen, dass
die anderen Funktionen nicht selbsthaltend sind. Wenn z. B. F und SS1 zugewiesen sind,
halt F seinen Status selbst, SS1 aber nicht.

[Parametereinstellungen]

[ Klemmensymbol {Beze\chnung{ Funktion { Einstellbereich { Einstellungsbeispiel \
S2 [ Fii5  [Auswahl Eingangsklemme 5 (S2) [ 0-203 | 50: HD (Betriebsart halten) |
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B Liste der Funktionseinstellungen fur die Logik-Eingangsklemmen

Programmierter Programmierter
Parameterwert . Parameterwert .
— - Funktion — - Funktion
Positive Negative Positive Negative
Logik Logik Logik Logik
0 ! Keine Funktion M 7 Integrierendes Wattmeter (KWh) — Anzeige I6schen
= 3 Vorwartslauf (Rechtsanlauf) 15 77 | Triggersignal fiir Riickverfolgung
o 5 Riickwartslauf (Linksanlauf) 18 15 ISperrsignaI ﬂ.jr a.utomalwschen .
; ieb bei geringer Last
& 7 Standby = 81! |RY-RCK wird gehalten
g g Quittierung nach Storung ac 53 | OUT-NO-K gehalten
i i Festfrequenz Bit 1 &8 &5 | Frequenz AUF *2
i i3 Festfrequenz Bit 2 80 ! | FrequenzAB *2
i /5 Festfrequenz Bit 3 52 53 | Frequenz AUF/AB ldschen *2
‘5 7 Festfrequenz Bit 4 55 7 | Freilauf-Stopp-Befehl
‘8 9 Einrichtbetrieb iiber KI 98 55 | Wahl Vorwérts-/Riickwrtslauf
= = Not-Halt durch externes Signal oo {01 | Start-/Stopp-Befehl
= == Gleichstrombremsung 104 /05 | Frequenzvorgabe-
24 25 2. Hoch-/Runterlauf 05 07 |F Modus, K
26 7| 3. Hoch-/Runterlauf ‘08 0s K i
= 25 \ 2. U/f-Kennlinie g ! 1{ | Parametrierfreigabe
ic 33 2. utzschwelle 28 = Befehl 1
B 37 Verbot der PID-Regelung = 23 Befehl 2
HE 7 Externer Thermistor-Fehlereingang i34 /35 | Travers-Freigabesignal
ug yg Per Palenkommunikauon erzwungener lokaler /35 37 Niederspannungsberieb
Betrieb
o ! (Halten bei Dreileiterbetrieb) MO M~ Vorwarts-Runterlauf
52 53 I-/D-Anteil der PID-Regelung I8schen He {43 | Vorwartslauf-Stopp
54 55 Umschaltung PID-Regelung HY iH5 Riickwarts-Runterlauf
55 7 Erzwungener Betrieb 45 {47 | Rickwrtslauf-Stopp
58 59 Betrieb mit Branddrehzahl 4B bis {51 Werkspezifischer Koeffizient *1
o i Signal fiir Hochlauf-/Runterlauf-Verzsgerung 57 {53 | Umschaltung Motor Nr. 2
&2 &3 Signal fiir Synchronisierung bei Netzausfall 200 201 | Parametriersperre
54 55 Werkspezifischer Koeffizient *1 2ac 203 | Parameterlesesperre
g I i Koeffizient *1

*1: Die werkspezifischen Koeffizienten sind Einstellungsmenis des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.

*2: Aktiv, wenn F /11 o (Auswahl des Frequenzeinstellmodus) = 5 (AUF/AB von externem Logikeingang)
eingestellt ist.
Der Frequenzeinstellbereich lduft von =.[7 bis F 5 (Maximalfrequenz). Die Beschleunigungs-/
Verzogerungszeit relativ zu der eingestellten Frequenz ist A [ [/d £ [, wahrend die Beschleunigungs-/
Verzoégerungsgeschwindigkeit nicht umgeschaltet wird.

# Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
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7.2.2 Ausgangsklemmen-Funktion (negative Logik)

[Steuerklemmleiste]

Mit dieser Funktion kann eine Vielzahl von
Signalen vom Umrichter an externe Gerate SW1
ausgegeben werden. Hinsichtlich der Funktion Sw2

vis s4 SINK  SOURCE
der Logik-Ausgangsklemmen kénnen Sie e E o = ]

aus einer Vielzahl von Ausgangsklemmen- PLC
Funktionen wahlen. Legen Sie zwei Arten [pP]via]vis]cc]vic] s3[Fm]| [Fa[FB[FLc] RY [RC]

von Funktionen fir die Klemme RY-RC und

OUT fest; anschlieRend kénnen Sie Signale -§- O O O O O
ausgeben, wenn eine dieser Klemmen oder
beide den Zustand EIN aufweisen. [cc [noJout[raa] F [ R [cc [+suf+24]

Die Standardeinstellungen der _
Schiebeschalter SW1 und SW2 sind wie folgt: O O O O
SW1: SPS-Seite (,PLC*), SW2: VIB-Seite und -

S3-Seite.
bis 13,

Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11

B Verwendung

Funktion der Klemmen FLA, B, C:
Einstellung mit Parameter F { 3 2 Anmerkung 1:

Funktion der Klemme RY:
Einstellung mit Parameter & {37 und {3 7 Anmerkung 1:

Funktion der Klemme OUT:
Einstellung mit Parameter ~ {3 {und {35 NO

Anmerkung 1: Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, StéRe usw. kann es zum Kontaktprellen kommen
(kurzzeitige EIN/AUS-Betatigung des Kontakts). Daher bitte das Filter auf mindestens
10 ms einstellen oder einen Timer verwenden, wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der
programmierbaren Steuerung verbunden wird. Bitte zum Anschluss der programmierbaren
Steuerung nach Mdglichkeit die OUT-Klemme verwenden.
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B Zuweisung einer Funktionsart zu einer Ausgangsklemme

Klemmensymbol | Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
4 (Signal: Frei wahlbare
RY-RC Fi130 | Auswahl Ausgangsklemme 1A Frequenz erreicht/
(iberschritten)
ouTt F {31 |Auswahl Ausgangsklemme 2A 0-28 6 (Signal: Ausgangsirequenz
erreicht)
* FBL o F {32 | Auswahl Ausgangsklemme 3 10 (Stérungssignal)

Anmerkung 2: Wenn Sie der Klemme RY-RC nur eine Funktionsart zuweisen, wahlen Sie nur F {3 .
Lassen Sie den Parameter F {5 7 auf dem Vorgabewert (- {37 = 255).

Anmerkung 3: Wenn Sie der Klemme OUT nur eine Funktionsart zuweisen, wéhlen Sie nur £ {3 {.
Lassen Sie den Parameter F {5 5 auf dem Vorgabewert (- {35 = 2 55).

B Zuweisung von zwei Funktionsarten zur Ausgangsklemme (RY-RC, OUT)

Klemmensymbol | Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung
4 (Signal: Frei wahlbare
F {30 | Auswahl Ausgangsklemme 1A Frequenz erreicht/
RY-RC {iberschritten)
F {37 |Ausgangsklemme 1B 0-255 255 (standig EIN)
Fi3! |Auswahl Ausgangsklemme 2A 6(Slgqa:;‘Ausgangsfrequenz
ouT erreicht)
F 135 | Auswahl Ausgangsklemme 2B 255 (standig EIN)
0:Fi{30undFi37
Fi3iundFi3g
1 F {30 oder Fi37
_ . . [y =1 =iy}
RY-RC, OUT Fi3g |Logische Verknipfung der Fi3tundF {38 0
Ausgangsklemmen 2F{30undF 37
Fi3ioderFi3g
3 F {30 oder Fi37
Fi3ioderFi3g

Anmerkung 4: F {3 { und F {3 & sind nur dann aktiv, wenn F 555 = [I: Logikausgang (Grundeinstellung).

Die Funktion ist inaktiv, wenn F 555 = {: Impulsausgang festgelegt.
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(1) Ausgangssignale, wenn zwei Funktionsarten gleichzeitig auf
EIN gesetzt werden. <UND>

An der Klemme RY-RC werden Signale ausgegeben, wenn der Parameter F {35 = [J oder & ist und
die in den Parametern F {3} und F {3 7 festgelegten Funktionen gleichzeitig aktiv sind.

s Ablaufdiagramm

Fi30

Fi37

Ausgang
RY-RC

EIN

AUS
EIN

AUS

EIN
AUS

B N )

N S I N

* Klemme OUT gibt Signale aus, wenn Parameter F {35 = [ oder & und die in den Parametern F {3 !
und F {3 & festgelegten Funktionen gleichzeitig aktiv sind.

(2) Ausgangssignale, wenn eine von zwei Funktionsarten auf EIN
gesetzt wird. <ODER>

An der Klemme RY-RC werden Signale ausgegeben, wenn der Parameter F {35 = { oder 7 und eine

=Ty

der in den Parametern £ {3 I und F {3 7 festgelegten Funktionen aktiv ist.

¢ Ablaufdiagramm

Ausgang
RY-RC

EIN

AUS
EIN

Aus
EIN
AUS

——

I

I

* Klemme OUT gibt Signale aus, wenn Parameter F {55 =7 oder 7 und eine der in den Parametern
F i3 {undF {35 aktivist.
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(3) Halten von Signalausgangen im EIN-Status

¥ Wenn die Bedingungen fiir die Aktivierung der Funktionen, die den Klemmen RY-RC und OUT
zugewiesen wurden, erfillt sind und infolgedessen die Signalausgange auf den Status EIN gesetzt
werden, so werden diese Signalausgénge auch bei einer Anderung der Bedingungen auf EIN gehalten.
(Haltefunktion der Ausgangsklemmen)

Weisen Sie einer Eingangsklemme eine der Funktionen 80 bis 83 zu.
Wenn die Klemme RY-RC oder OUT aktiviert wird, wenn die ihr zugewiesene Eingangsklemme EIN ist, so
wird die Klemme RY-RC bzw. OUT im Zustand EIN gehalten.

Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung
EIN : Wenn einmal eingeschaltet, wird RY-RC gehalten.
AUS: Der Status von RY-RC éndert sich

80 HDRY RY-RC-Klemmenausgang wird

genaten zustandsabhangig in Echtzeit.
EIN : Wenn einmal eingeschaltet, wird OUT-NO
82 HDOUT | OUT-NO-Klemmenausgang gehalten gehalten.

AUS: Der Statuts von OUT-NO andert sich
zustandsabhangig in Echtzeit.

Die folgenden Nummern (81, 83) sind jeweils das invertierte Signal.

B Anwendungsbeispiel---Betriebssignal, Bremssignal

Das Signal fiir das Erreichen der frei wahlbaren Frequenz wird ausgegeben, wenn die Ausgangsfrequenz
denin F I {] eingestellten Wert Uberschreitet. Dieses Signal kann als Betriebssignal genutzt werden,
indem F {1 [ auf 0,0 Hz gesetzt wird. (Grundeinstellung)

Das Signal kann auch als Erregungs-/Lésesignal fiir eine elektromagnetische Bremse genutzt werden.

Einstellungsbeispiel: Ausgabe des Betriebssignals an der Klemme RY-RC

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Einstellbeispiel
{00 | Frequenzschwelle firr frei wahlbare Frequenz |0,0- & H (Hz) 0,0
F {30 | Auswahl Ausgangsklemme 1A (RY-RC) 0-255 4 LOW (Signal fir Erreichen
der frei wahlbaren Frequenz)
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Ausgangsfrequenz [Hz]

A
Ei Frequenz
0 >
Zeit[s]
Signal fiir Erreichen der frei wahlbaren EIN
Frequenz: Klemmen RY-RC B —— L———AUS

[\NVERS‘ Frei wahlbare Frequenz ] R0

ist erreicht/iberschritten

B Liste der Funktionseinstellungen fir die Ausgangsklemmen

<Begriffserklarungen>
* Alarm ...... Alarm-Ausgangssignal bei Uberschreitung eines Einstellwerts.
« Vorwarnung...... Alarm-Ausgangssignal, wenn der weitere Betrieb des Umrichters eine Stérung verursachen kann.
Liste der Erkennungsschwellen fiir die gewahlten Ausgangsklemmen
Programmierter Programmierter
Parameterwert . Parameterwert )
— - Funktion — - Funktion
Positive Negative Positive Negative
Logik Logik Logik Logik
o ! Untere Grenzfrequenz erreicht/unterschritten 0 0 Ausgang fiir schwere Last
= 3 Obere Grenzfrequenz erreicht/liberschritten = icl Stopp bei unterer Grenzfrequenz
H g Frei wéhlbare Frequenz ist erreicht/iiberschritten i2c 23 Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall
& 7 o gabeist erreicht (HochlaufIRunterlauf 24 125 Traversbetrieb lauft
g 5 E:‘efc:l:‘):: Frequenz st erreicht oder 26 = Travers-Runterlauf lauft
‘0 i o i 28 == Alarm: Wartungsintervall-Meldung
i 5 Vorwarnung: Uberstrom-Erkennung 30 31 Vorwarnung: U rkenni
6 i Vorwarnung: Uberlasterkennung i3 /33 Frequenzvorgabe 1/2
= =X Vorwarnung: Uberhitzungserkennung /36 37 Auswahl Bedienfeld/Fernbedienung
= == Vorwarnung: Uberspannungserkennung 38 35 Erzwungener Dauerbetrieb l&uft
a4 25 IUnterspannungserkennung m HO M Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft
= = Unterstromerkennung MY 45 Ubereinsti von Frequenzvorgaben
28 25 Uberdrehmoment-Erkennung HE i~ St.brungssignal (auch wahrend
Wiederanlaufversuch ausgegeben)
o 3¢ | Vorwarnung: Uberlastung des i 50 51 fiir PTC-Eingang
o Yi Start / Stopp 52 53 Werkspezifischer Koeffizient *1
He 43 Schwere Storung 154 /55 Alarm: Unterbrechung Analogeingangssignal
HY 45 Leichte Stérung 56 57 Zustand von Klemme F
i { | Ventilator EINJAUS /58 /55 | Zustand von Klemme R
52 53 |Einrichtbetrieb 50 (B | Alarm: intervall fiir Kiihiventilator
a4 55 i ung iiber Bedi s {53 | Alarmwert: Startvorgang-Zéhler
55 7 | Alarmwert: Betri 166 /67 | Hochlaufbetrieb luft
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Programmierter Programmierter
Parameterwert . Parameterwert .
— - Funktion — - Funktion
Positive Negative Positive Negative
Logik Logik Logik Logik
58 55 ) derD: il 168 {69 | Runterlaufbetrieb lauft
Option
i / Vorwarts-/Riickwrtslauf a0 i Konstantdrehzahlbetrieb l&uft
&2 &3 Betriebsbereit 1 e 13 Gleichstrombremsung lauft
&4 55 Betriebsbereit 2 1Y bis (75 Werkspezifischer Koeffizient *1
58 59 Bremse freigeben 80 g S?gnal am I‘mpu\sausgang fiir integrierte
14 T Allgemeine Vorwarnung 82 :E Vorwarnsignal StoRiiberwachung
18 19 RS485. ikati Jodbis 253 Werkspezifischer Koeffizient *1
= 33 |D ifikation 1 254 Immer AUS
94 95 |D ikation 2 255 Immer EIN
i 0T Ausgang fir kleine Last

*1: Die werkspezifischen Koeffizienten sind Einstellungsmentiis des Herstellers. Der Wert dieser Parameter darf
nicht verandert werden.

Anmerkung 1: EIN bei positiver Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden EIN
geschaltet.
AUS bei positiver Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden AUS
geschaltet.
EIN bei negativer Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden AUS
geschaltet.
AUS bei negativer Logik : Transistor mit Open-Collector-Ausgang oder Relais werden EIN
geschaltet.

# Einzelheiten zu den Funktionen oder Pegeln der Ausgangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.7.
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7.3  Einstellungen fur Drehzahlbefehle (Analogsignal) von
externen Geraten

Fur die Funktion der analogen [Steuerklemleiste]

Eingangsklemmen stehen vier Betriebsarten SW1

zur Wahl (externes Potentiometer, 0 bis Ve Sw2 s SINK SOURCE

10 V DC, 4 (0) bis 20 mA DC, —10 bis PTCESS ]

+10 V DC). PLC

Die Wahiméglichkeit fiir die Funktion der [pp]via]ve]cc|vic] sa[Fm]| [rAJFB]FLC]RY [Re|

analogen Eingangsklemmen ermdglicht eine

flexible Systemkonzeption. O O O O O _
Die maximale Auflésung betragt 1/1000.
Die Standardeinstellungen der
Schiebeschalter SW1 und SW2 sind wie
folgt:

SW1: SPS-Seite (,PLC*), SW2: VIB-Seite
und S3-Seite.

Einzelheiten finden Sie auf den Seiten B-11
bis 13.

[cc[noJout[P2a] F [ R [cc [+suf+24]

B Funktionseinstellungen fiir die analogen Eingangsklemmen

Klemmensymbol | Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung

FZ 01 | VIAReferenzwert 1 0-100% 0

Vi FZ2 02 | VIAReferenzfrequenz 1 0,0 -500,0 Hz 0,0
FZ 03 | VIAReferenzwert 2 0-100% 100

F 204 | VIAReferenzfrequenz 2 0,0 -500,0 Hz il

F2 !0 | VIBReferenzwert 1 -100 - +100% 0

VIB F2 ¢! | VIBReferenzfrequenz 1 0,0-500,0 Hz 0,0
FZ {2 |VIBReferenzwert2 -100 - +100% 100

F2 13 | VIBReferenzfrequenz 2 0,0-500,0 Hz *

Fc' {& | VICReferenzwert 1 0-100% 20

Vi F2 17 | VIC Referenzfrequenz 1 0,0-500,0 Hz 0,0
Fc {8 |VICReferenzwert 2 0-100% 100

F 2 {8 | VICReferenzfrequenz 2 0,0-500,0 Hz “

VIA bis VIC F 205 | Analogeingangsfilter 2-1000 ms Anmerkung 1) 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.

Anmerkung 1: Wenn aufgrund von Stérungen im Frequenzeinstellkreis kein stabiler Betrieb erzielt werden kann,
vergréRern Sie den Wert fiir F 25 5.

Anmerkung 2: Beziiglich der Umschaltung zwischen zwei Arten von Analogsignalen siehe Abschnitt 5.8.
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7.31

Einstellungen fir einen Spannungseingang (0 bis 10 V)

<externes Potentiometer>

Sie kénnen zur Frequenzeinstellung ein externes Potentiometer (1 bis 10 kQ) zwischen den Klemmen PP, VIA
und CC anschlieRen.

Alternativ kann auch ein analoges Spannungssignal von 0 bis 10 V DC zwischen den Klemmen VIA und CC
angelegt werden.

Die folgenden Beispiele illustrieren die Erteilung des Start-Befehls iber diese Klemme.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung Einstellungsbeispiel
oo 1 0
Lirda | Auswahl des Befehismodus 0-4 (Tastenblock am Bedienfeld) (Klemmleiste)

0 1
Fhiod -

" Frequenzvorgabe 1 0-14 (Einstellregler 1) (Klemme VIA)
( Auswahl Analog-/Logikeingang 0 oder 1

Fi0g -
o (VIAIVIB) 0-4 0 (Analogeingang)
Fc' 01 [ VIAReferenzwert 1 0-100% 0 0
FoOZ | VIAReferenzfrequenz 1 0,0-500,0 Hz 0,0 0,0
Foll VIA Referenzwert 2 0-100% 100 100
F 5 [ VIAReferenzfrequenz 2 0,0-500,0 Hz 1 50,0/60,0
Fol Analogeingangsfilter 2-1000 ms 64 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.

* Bei einphasigen Modellen
erfolgt der Anschluss an
R/L1 und S/L2/N

®©s12 VF-S15

© T/L3

FLA
FLB

FLC

um
VIT2
WIT3

RES

S$1
S2
S3

CC ¢

Motor

- Vorwértslauf
— Riickwértslauf

W Start-/Stopp-Einstellungen

Fastl
BF

Frequenz

Sie konnen mit externen Signalen zwischen

Vorwartslauf (F) und Riickwartslauf (R)
umschalten sowie Start/Stopp anfordern.

gung der Kennlinie fiir Sf

Eingangssignal und Frequenz

Die Kennlinie wird durch zwei Referenzpunkte

festgelegt.

Hz
Fany Referenz 2

Referenz 1
Feoe %
Faod Fao3
0% 100%
(V) (10V)

Spannungs-Eingangssignal
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7.3.2  Einstellungen fir einen Stromeingang (4 bis 20 mA)

Zur Frequenzeinstellung kann ein analoges Stromsignal von 4 (0) bis 20 mA DC zwischen den Klemmen VIC
und CC angelegt werden.

Die folgenden Beispiele illustrieren die Erteilung des Start-Befehls (iber diese Klemme.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung Einstellungsbeispiel

1 0

sl .

{70 d | Auswahl des Befehlsmodus 0-4 (Tastenblock am Bedienfeld) (Klemmleiste)
0 8

crrn

Flild | Frequenzvorgabe 1 0-14 (Einstellregler 1) (Klemme VIC)

FZ{G | VICReferenzwert 1 0-100% 20 20 (oder 0)

F 217 | VICReferenzfrequenz 1 0,0-500,0 Hz 0,0 0,0

F2 {8 | VIC Referenzwert 2 0-100% 100 100

F2 15 | VIC Referenzfrequenz 2 0,0-500,0 Hz * 50,0/60,0

FZ2 05 | Analogeingangsfilter 2-1000 ms 64 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.

W Start-/Stopp-Einstellungen
Sie konnen mit externen Signalen zwischen

Versor o ! o Vorwértslauf (F) und Riickwartslauf (R)
qungs- @si2 VF-S15 vm2 A
spannung—X © T3 WIT3 umschalten sowie Start/Stopp anfordern.
* Bei einphasigen Modellen | Festlegung der Kennlinie fir Sy
erfolgt der Anschluss an Eingangssignal und Frequenz
RIL1 und S/L2IN. FLA Die Kennlinie wird durch zwei Referenzpunkte
— F o— Vorwartslauf festgelegt.
FLB R 0— Ruckwirtslauf
dFLC RES

s1

s2 Hz

s3 Referenz 2

Foig
CC ¢ Referenz 1
© §
E]
cC vic PP g Fait %
= = Fel Fc iR
0% 20% 100%
* 4 (0)bis 20mADC (0mA) (4mA) (20 mA)

Strom-Eingangssignal
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7.3.3  Einstellungen fiir einen Spannungseingang (-10 bis +10 V)

Zur Frequenzeinstellung kann ein analoges Spannungssignal von —10 bis +10 V DC zwischen den Klemmen
VIB und CC angelegt werden.
Die folgenden Beispiele illustrieren die Erteilung des Start-Befehls tiber diese Klemme.

Bezeichnung Funktion Einstellbereich Grundeinstellung Einstellungsbeispiel
1 0
sl .
71l d | Auswahl des Befehlsmodus 0-4 (Tastenblock am Bedienfeld) (Klemmleiste)
Fnod Auswahl des Frequenzeinstellungs- 0-14 0 2
Y Modus (Einstellregler 1) (Klemme VIB)
0: 0-+10V 1
cornT H
~ {4 | Auswahl Analogeingangsklemme (VIB) 1:40-+10V 0 (10- +10V)
( Auswahl Analog-/Logikeingang 0
£ -
Fias (VIAIVIB) 0-4 0 (Analogeingang)
F 2 | VIBReferenzwert 1 -100 - +100% 0 0
FZ ! |VIBReferenzfrequenz 1 0,0-500,0 Hz 0,0 0,0
F2 {2 | VIBReferenzwert 2 -100 - +100% 100 100
F2 {3 | VIBReferenzfrequenz 2 0,0-500,0 Hz * 50,0/60,0
FZ2 05 | Analogeingangsfilter 2-1000 ms 64 64

*1: Die Standardeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.

W Start-/Stopp-Einstellungen
v MccB Motor Sie kdnnen mit externen Signalen zwischen
jr’f"s'_‘ _xa ¢ Vorwartslauf (F) und Riickwartslauf (R)
gpagnung — umschalten sowie Start/Stopp anfordern.
* Bei einphasigen Modellen W Festlegung der Kennlinie filr Sy
erfolgt der Anschluss an R/L1 Eingangssignal und Frequenz
und S/L2/N. Die Kennlinie wird durch zwei Referenzpunkte
FLA F ¢ Vorwértslauf festgelegt.
FLB R ¢— Riickwartslauf
JFLC RES
S1
S2
Frequenz (Hz)
s3 Referenz 2
Foid
CC ¢
Vorwértslauf Eil [ =
o li{i]ckwértslauf Foil %
Referenz 1
| CC VB PP
+
0—10 bis +10 V DC -100% 0% 100%
(-10V) (%) (+10V)
Spannungs-Eingangssignal
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8. Ubeertatus

8.1 Ablaufschema der Monitorebene

Programmierschema:

Programmierebene Etwa 20 Datenarten
I

e HLTH]
MODE MODE

“wAnzeigemodus
Standardebene A\ 4

RUN (Siehe Abschnitt 4.1.) | T - ':l
o MON o)~ 1 )

MODE |

| Lo ﬂI .
L Lt ¢ L] Eskonnen etwa 20 Datenarten
Gberwacht werden. Die zu

1
v i ﬁ?erwachender! Elemente
—— konnen durch Einstellung der
% N5 (5| Parameter F 7 ibisF 15
ausgewahlt werden.
Wahrend des normalen
Betriebs: In Echtzeit

[EE— i 1| berwachte Betriebsdaten.
OF 35 ) ’
= (Siehe Abschnitt 8.2.1.)

Etwa 10 Datenarten
i
# Etwa 10 vor PE | ;
Datenarten werden fiir )

4
8 vorherige Storungen {@
gespeichert, auch nach y
Ein- und Ausschalten. ol
[ EBS

« Die zum Zeitpunkt ':: ‘ FAow + Bei einer Stérung: Die zum
der Stérung erfassten "7osN 't v @ Zeitpunkt der Storung erfassten
Dalen.werden v @ I ] =] Daten werden gespeichert,
t, wenn = ; X | LT | bis die Stromversorgung
die Stromversorgung [N YN ausgeschaltet wird

ausgeschaltet ist.

= :
(Siehe Abschnitt 8.2.2.) : | — O 3o /] (Siehe Abschnitt 8.3.2.)

Anzeigeebene fiir Betriebsdaten zu A 4 @
0 I}
aufgetretenen Storungen i !
Anmerkung: Um zum urspriinglichen Anzeigemodus zuriickzukehren, driicken Sie die @

MODE-Taste.

H-1
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8.2 Anzeigeebene

8.21  Uberwachung im normalen Betrieb

Wahrend des normalen Betriebs kdnnen Sie den Betriebszustand des Umrichters tiberwachen.
Zur Anzeige der Betriebsdaten im normalem Betrieb:

Driicken Sie die MODE-Taste zweimal.

Bedienschritte (z. B. Betrieb bei 60 Hz)

Kommunikations-
Nr.

Vorgang am

Angezeigtes Element Bedienfeld

LED-Anzeige Beschreibung

Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb mit 60 Hz). (Sofern
Ausgangsfrequenz * &0.0 fiir die Standard-Displayanzeige F 7 { I die Auswahl 0
[Ausgangsfrequenz] festgelegt wurde)

Programmierebene AUH Der erste Basisparameter , 4 L/ A “ (Historie) wird angezeigt.
Drefrichtung Fr-F FEO1 Die Drehrichtung wird angezeigt.

(F r~ = F: Vorwértslauf, ¥ ~ - : Riickwrtslauf)

Frequenz-Solwert * @} FEO.O FEO2 Der Frequenz-Sollwert (Hz/freie Einheit) wird angezeigt.

Anmerkung 1 (Sofern £ 7 { {=2)

Der Umrichter-Ausgangsstrom (gesamter Laststrom) wird
Anmerkung 2 | Ausgangsstrom * @} L 80 FC02 angezeigt (%/A).
(Sofern = 7 2=

Die Eingangsspannung (Gleichspannungserkennung) des
Eingangsspannung * @\‘ Hi10o FCO05 Umrichters (%/V) wird angezeigt.
(Sofern £ 7 {3=3)

Anmerkung 2
Anmerkung 3

Die Ausgangsspannung des Umrichters (%/V) wird

Anmerkung 2 | Ausgangsspannung * @\* oo FCO8 angezeigt.
(Sofern F 7 {H4=H)
Eingangsleistung * @} 2.3 FCO06 I(Ds‘zfl:rmnﬂ;h;e;-?zgsa)ngsle\stung (kW) wird angezeigt.
Ausgangsleistung * @‘ HilLE FCo7 (Ds‘zf‘:r?r'l_fhf,e;‘g“:g’;ngs‘elsmﬂg (kW) wird angezeigt.

Der Lastfaktor des Umrichters (%) wird angezeigt.

. N - } I Nl
Umrichter-Lastfaktor @ Lo FE2T isofern £ 74722 7)

B W oo Die Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) wird gezeigt.
Ausgangsfrequenz @ oo FE0O (Sofern £ 7 {5=0)

* Die zu (iberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter 5 7 ([ bis F 7 {5, (F 120)
ausgewahlt werden. Siehe Anmerkkung 12.

Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)

H-2
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(Fortsetzung)
. Vorgang am . Kommunikations- .
Angezeigtes Element Bedienfeld LED-Anzeige Nr Beschreibung
Die Schaltzusténde der Steuer-Eingangsklemmen (F, R,
RES, S1, S2, §3, VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.
EIN: / el ool
Anmerkung 4 | Eingangsklemme @\* cododd ol FE06 AN ARV VLY
VIA-/J \ F
VIB R
S3 RES
S2 S1
Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC,
OUT, FL) werden in Bit angezeigt.
Anmerkung 5 | Ausgangsklemme \ a i FEO7 o ol
9 @ EIN: [\
AUS: J N
FL RY-RC
ouT
CPU1-Version @\' w il FEO08 Die Version der CPU1 wird angezeigt.
CPU2-Version @\V well FE73 Die Version der CPU2 wird angezeigt.
Umrichter-Nennstrom @\V A33.0 FE70 Der Nennstrom des Umrichters (A) wird angezeigt.
Uberlast- und N r-£Uy 0998 Die Uberlast- und Regionseinstellung des Umrichters wird
Anmerkung 6 Regionseinstellung @ - Y 0099 angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 1 @‘ Y FE10 Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 2 @\‘ OH oM FE11 Vorherige Stérung 2 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 3 @\* nFPF3Ie3 FE12 Vorherige Stérung 3 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 4 @‘ ol ted FE13 Vorherige Stérung 4 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 5 @\‘ JLres FD10 Vorherige Stérung 5 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 6 @\’ oritehr FD11 Vorherige Stérung 6 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 7 @\‘ nre et FD12 Vorherige Stérung 7 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 8 @\V nErref FD13 Vorherige Stérung 8 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
. Vorgang am . Kommunikations- .
Angezeigtes Element Bedienfeld LED-Anzeige ' Beschreibung
Der Status der Signalibertragung und des Signalempfangs
der Kommunikation wird in Bit angezeigt.
)
Kommunikationsstatus @} St e FD57 Sh H
RX: Signalempfang J \_
TX: Signaliibertragung
Empfang oder Ubertragung ~~ : {
Kein Empfang/keine Ubertragung :
Der Wartungsstatus zum Austausch von Liifter,
Steuerkreiskondensatoren, Zwischenkreiskondensatoren
und die Warnung des Gesamtbetriebsstundenzéhlers und
des Zahlers fiir Startvorgange werden in Bit angezeigt.
Wartungsintervall- } n . P ‘
Anmerkung 8 IEEEEN FE79 H A B
9 Meldung @ JAN AR\ \\_
Zahler fiir Startvorgénge—/ / \ Lifter
Gesamtbetriebsstunden Steuerkreiskondensator
Zwischenkreiskondensator
. N Lot Die Gesamtbetriebszeit wird angezeigt.
m Anmerkung 9 | Gesamtbetriebsstunden @ iDL FE14 (,0410°~10 Stunden. 1.00°=100 Stunden)
éf:r'sofr‘;;nge @\ n34.5 FD32 | Zahl der Startvorgange (10.000 Startvorgange)
i:]zne?:;(:r;odus 50.0 Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb mit 60 Hz).

Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10.

8.2.2 Anzeige gespeicherter Betriebsdaten vorheriger Storungen

Gespeicherte Betriebsdaten (iber vorherige Stérungen kénnen, wie in der nachfolgenden Tabelle dargestellt,
angezeigt werden, indem der Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, wahrend in der Monitorebene einer der
Fehlerspeicher (1 bis 8) angezeigt wird.

Anders als unter ,Anzeige der Betriebsdaten beim Auftreten einer Stérung” (Abschnitt 8.3.2) beschrieben,
kénnen die Betriebsdaten zu vorherigen Stérungen auch nach dem Ausschalten oder Riicksetzen des
Umrichters angezeigt werden.

Vorgang am
Bedienfeld

Angezeigtes Element LED-Anzeige Beschreibung

Anmerkung 10 | Vorherige Stérung 1 ‘ ‘ Orfle ! Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.

H-4
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Vorgang am . .
Angezeigtes Element Bedienfeld LED-Anzeige ‘ Beschreibung
Fir ZCA, 0 CL und £~ - 5 wird angezeigt, wie oft die gleiche
. = Stérung nacheinander aufgetreten ist (maximal 31; Einheit: Zahl der
Wiederholte Fefer @ noe Storungen). Mit dem letzten Wert werden ausfihrliche Informationen
gespeichert.
Ausgangsfrequenz @\V ob 0.0 Die Ausgangsfrequenz beim Auftreten der Storung wird angezeigt.
. N Fr-F Die Drehrichtung beim Auftreten der Storung wird angezeigt.
Drefrichtung @ o (F ~ - F: Vorwartslauf, £ ~ - - Riickwértslauf)
Anmerkung 1 | Frequenz-Sollwert * @\V FROO Der Frequenz-Sollwert beim Auftreten der Storung wird angezeigt.
TV - P o -
Anmerkung 2 | Ausgangsstrom @\, riso Der Umﬂchter Ausgangsstrom beim Auftreten der Storung (%/A) wird
angezeigt.
Anmerkung 2 | . v a0 Die Umrichter-Eingangsspannung (Gleichspannung) beim Auftreten der
Anmerkung 3 Eingangsspannung @ S Storung (%/V) wird angezeigt.
- - - o
Anmerkung 2 | Ausgangsspannung @\, Pion Die Ausgangsspannung des Umrichters beim Auftreten der Storung (%/V)

wird angezeigt.

Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R, RES, §1, S2, S3,
VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.

EN: ¢ cod ool
Anmerkung 4 | Eingangsklemme @} coloctod |AUS: -/ VA W WA\ \\_F
VIA J / \ \
VIB R
S3 ES
S2 S1

Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC, OUT, FL)
werden in Bit angezeigt.

N EIN: / " P
Anmerkung 5 | Ausgangsklemme H i AUS: o 0
nmerkung gang @ o ot , A \\_
FLJ \_ RY-RC
ouTt
N LB55 Die Gesamtbetriebszeit beim Auftreten der Strung wird angezeigt.
Anmerkung 9 | Gesamtbetriebsstunden @ 5 L010°10 Shadon, 00400 Stuncor)

Vorherige Storung 1 OrCt o ! |Dricken Sie diese Taste, um zur vorherigen Stérung 1 zuriickzukehren.

* Der Uberwachungswert einer Stérung wird aufgrund der fiir die Erkennung erforderlichen Zeit nicht immer
als Hochstwert gespeichert.
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10.
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8.3

Anzeige der Betriebsdaten bei aktueller Stérung

8.3.1  Anzeige der Fehlermeldungen

Bei einer Storung des Umrichters wird eine Fehlermeldung als Hinweis auf die mogliche Ursache angezeigt.

Da die Daten zu den Stérungen gespeichert werden, kdnnen die Betriebsdaten zu jeder Stérung jederzeit in

der Monitorebene abgefragt werden.

Einzelheiten zur Anzeige der Fehlermeldungen finden Sie in Abschnitt 13.1.

# Der Uberwachungswert einer Stérung wird aufgrund der fiir die Erkennung erforderlichen Zeit nicht immer
als Hochstwert gespeichert.

8.3.2 Anzeige der Betriebsdaten bei Auftreten einer Storung

Anmerkung 1

Anmerkung 2

Anmerkung 2
Anmerkung 3

Anmerkung 2

Bei Auftreten einer Stérung kénnen samtliche Betriebsdaten (wie im Abschnitt 8.2.1 ,Uberwachung im
normalen Betrieb“ beschrieben) angezeigt werden, wie in der nachfolgenden Tabelle dargestellt, sofern der
Umrichter nicht ausgeschaltet oder riickgesetzt wurde.

Informationen zur Anzeige der gespeicherten Betriebsdaten nach dem Ausschalten oder Riicksetzen des
Umrichters finden Sie in Abschnitt 8.2.2 ,Anzeige gespeicherter Betriebsdaten vorheriger Stérungen®.

B Beispiel firr die Anzeige der Betriebsdaten bei Auftreten einer Stérung

Kommunikations-
Nr.

Vorgang am
Bedienfeld

Angezeigtes Element LED-Anzeige Beschreibung

Monitorebene (Die Fehlermeldung blinkt, nachdem eine Stérung
Stérungsursache arz2 aufgetreten ist.)
Der Motor |4uft frei aus (Freilauf-Stopp).

Programmierebene AUH Der erste Basisparameter , A 1 H  (Historie) wird angezeigt.
. Die Drehrichtung wahrend der aktuellen Stérung wird angezeigt.
C--F
Drefrichtung e FEO1 (F = = F: Vorwartslauf, F ~ - ~: Riickwartslauf)
Der Frequenz-Sollwert (Hz/freie Einheit) beim Auftreten der
Frequenz-Sollwert * @\‘ FED.D FEO2 aktuellen Stérung wird angezeigt.

(Sofern £ 7 ¢ =)

Der Ausgangsstrom des Umrichters beim Auftreten der Stérung
Ausgangsstrom * @\‘ 430 FC02 (%/A) wird angezeigt.
(Sofern £ 7 { 2= {)

Die Umrichter-Eingangsspannung (Gleichspannung) beim
Eingangsspannung * @\‘ HiHd FC05 | Auftreten der Storung (%/V) wird angezeigt.
(Sofern £ 7 13=3)

Die Ausgangsspannung des Umrichters beim Auftreten der
Ausgangsspannung * @\* oo FCO8 | Storung (%/V) wird angezeigt.
(Sofern F 7 {H=4)

* Die zu (iberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter 5 7 {[J bis F 7 {5 (F 120)
ausgewahlt werden. Anmerkung 12

Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
. Vorgang am . Kommunikations- .
Angezeigtes Element Bedientld LED-Anzeige L Beschreibung
) . N N P Die Umrichter-Eingangsleistung (kW) wird angezeigt.
Eingangsleistung @ o FCO06 (Sofern £ 7 £5=5)
. N N HiLE Die Umrichter-Ausgangsleistung (kW) wird angezeigt.
Ausgangsleistung @ ) FCo7 (Sofern £ 7 {5=5)
Der Umrichter-Lastfaktor (%) beim Auftreten der Stérung wird
Umrichter-Lastfaktor * @\V ) FE27  |angezeigt.
(Sofern & 7 {7=27)
Die Umrichter-Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) beim
Ausgangsfrequenz * @\‘ ob0.0 FEOO Auftreten der Storung wird angezeigt.
(Sofern £ 7 15=0)
Die Schaltzustande der Steuer-Eingangsklemmen (F, R, RES,
S1, 82, 83, VIB, VIA) werden in Bit angezeigt.
( ( ‘
P EIN: L A A B )
Anmerkung 4 | Eingangsklemme @\V ciededcdd FEOB | pus: " RN
VIA -/J \ r
VIB R
S3 RES
S2 S1
Die Schaltzustande der Steuer-Ausgangsklemmen (RY-RC,
OUT, FL) werden in Bit angezeigt.
o ol
Anmerkung 5 | Ausgangsklemme \J o it FEO7 ,
EIN: ; \ \\_
AUS: J
FL RY-RC
ouT
CPU1-Version @\‘ will FE08 | Die Version der CPU1 wird angezeigt.
CPU2-Version @\‘ well FE73 Die Version der CPU2 wird angezeigt.
Umrichter-Nennstrom @\* R33.0 FE70 | Der Nennstrom des Umrichters (A) wird angezeigt.
Uberlast- und N T 0998 Die Uberlast- und Regionseinstellung des Umrichters wird
Anmerkung 6 Regionseinstellung @ - - 0099 angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 1 @\‘ =Y FE10 Vorherige Stérung 1 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 2 @\‘ OH of FE11 Vorherige Stérung 2 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 3 @\* nFr3 o3 FE12 Vorherige Stérung 3 wird (abwechselnd) angezeigt.

* Die zu (iberwachenden Elemente kénnen durch Einstellung der Parameter 5 7 ([ bis F 7 {5 (F 120)

ausgewahlt werden. Anmerkung 12
Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10. (Fortsetzung auf nachster Seite)
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(Fortsetzung)
Angezeigtes Element \gzglnﬁ;;n LED-Anzeige Kommu,:\:auons- Beschreibung
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 4 @\‘ Ol leM FE13 Vorherige Storung 4 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 5 @\‘ oL o5 FD10 Vorherige Stérung 5 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 6 @\‘ or: o5 FD11 Vorherige Storung 6 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 7 @\* nr2 o1 FD12 Vorherige Storung 7 wird (abwechselnd) angezeigt.
Anmerkung 7 | Vorherige Stérung 8 @\‘ nErrefl FD13 Vorherige Stérung 8 wird (abwechselnd) angezeigt.
Der Status der Signaliibertragung und des Signalempfangs der
Kommunikation wird in Bit angezeigt.
Kommunikationsstatus @\* S e FD57

RX: Signalempfang

TX: Signaliibertragung
Empfang oder Ubertragung ~ : {
Kein Empfang/keine Ubertragung: «

Der Wartungsstatus zum Austausch von Liifter,
Steuerkreiskondensatoren, Zwischenkreiskondensatoren und die
Warnung des Gesamtbetriebsstundenzahlers und des Zahlers

m fiir Startvorgénge werden in Bit angezeigt.

Wartungsintervall- N i . EIN: !
Anmerkung 8 Meldung @ T ok FE79

Zahler fiir Startvorgénge Lufter

Gesamtbetriebsstunden Steuerkreiskondensator

Zwischenkreiskondensator

Die Gesamtbetriebszeit wird angezeigt.

Anmerkung 9 | Gesamtbetriebsstunden @\V Linod FE14 (.0.10°=10 Stunden. .1,00°=100 Stunden)
Zahler fir N Jug ) .
Startvorgéinge @ ndH.5 FD32 | Zahl der Startvorgange (10.000 Startvorgénge)

Standard- M noa i i i
Anzeigemodus . o Die Fehlermeldung wird angezeigt.

Anmerkungen finden Sie auf Seite H-9 und 10.
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Anmerkung 1: Bei 100 Hz oder mehr werden die linken Zeichen nicht angezeigt. (Bsp.: 120 Hzist {2 /J.[)
Anmerkung 2: Sie kdnnen mit dem Parameter F 71 { (Wahl der Strom-/Spannungs-Einheit) zwischen der
Anzeige in % und A (Ampere)/V (Volt) umschalten.
Anmerkung 3: Die angezeigte Eingangsspannung (Gleichspannung) ist 1/~/2 -mal so groR wie die
gleichgerichtete Eingangsgleichspannung.
Anmerkung 4: <VIA-Balken> F {15 = 3, 4 (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom
Eingang an der VIA-Klemme.
F 105 = bis & (Analogeingang): immer AUS.
<VIB-Balken> F {15 =1{ bis 4 (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhangigkeit vom
Eingang an der VIB-Klemme.
F {05 = I (Analogeingang): immer AUS.
<S2-Balken> F {45 = [I (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abhéangigkeit vom Eingang
an der S2-Klemme.
F {45 ={ (Impulseingang): immer AUS.
<S83-Balken> F {47 =[I (Digitaleingang): Ein-/Ausschaltung in Abh&ngigkeit vom Eingang
an der S3-Klemme.
F {47 = ! (PTC-Eingang): immer AUS.
Anmerkung 5: < OUT-Balken > F555 = [ (Logikausgang): Ein-/Ausschaltung in Abhé&ngigkeit vom Ausgang
an der OUT-Klemme.
FEES = ! (Impulsausgang): immer AUS.
Anmerkung 6: Uberlastmerkmal und Regionseinstellung werden folgendermaRen angezeigt.
C-xx @ AL L=1{ (Konstantes Drehmoment) ist ausgewahit.
w-xx : AL L= (Variables Drehmoment) ist ausgewahit.
x-£ 1/ : Einrichtmend ist auf £ 1/ eingestellt.
x-A 5 : Einrichtmen ist auf A5 { A eingestellt.
x-145 : Einrichtmenii ist auf ./ 5 A eingestellt.
x-/ F : Einrichtmend ist auf ./ 7 eingestellt.
Anmerkung 7: Aufzeichnungen vorheriger Stérungen werden in der folgenden Reihenfolge angezeigt:
1 (letzte gespeicherte Stérung) <2<3<4<567<8 (alteste gespeicherte Storung).
Wenn in der Vergangenheit keine Stérung aufgetreten ist, erscheint die Meldung = £~ .
Gespeicherte Betriebsdaten zu vorherigen Stérungen 1 bis 8 kénnen angezeigt werden,
indem der Einstellregler in der Mitte gedriickt wird, wahrend einer der Fehlerspeicher (1 bis 8)
angezeigt wird. Einzelheiten zu diesem Thema finden Sie in Abschnitt 8.2.2.
Anmerkung 8: Wartungsintervall-Alarmmeldungen werden basierend auf den Werten der durch F 534
angegebenen jahrlichen Durchschnitts-Umgebungstemperatur, der Gesamtbetriebszeit des
Umrichters und des Ausgangsstroms (Lastfaktor) berechnet. Betrachten Sie diesen Alarm nur
als Hinweis, da er auf einer groben Abschatzung basiert.
Anmerkung 9: Die Gesamtbetriebszeit wird nur hochgezéahlt, wenn der Motor lauft.
Anmerkung 10:Wenn noch keine Stérungsinformationen gespeichert sind, wird = £ - = angezeigt.
Anmerkung 11: Fir die in der Anzeigeebene dargestellten Betriebsdaten sind die Referenzwerte der in Prozent
angegebenen Betriebsdaten im Folgenden aufgefiihrt.
- Ausgangsstrom: Der gemessene Strom wird als Prozentwert angezeigt. Der auf dem
Typenschild angegebene Wert ist 100 %. Die Einheit kann auf A
(Ampere) umgestellt werden.
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- Eingangsspannung:

- Ausgangsspannung:

- Lastfaktor des Umrichters:

Die angezeigte Spannung ist die Spannung, die durch Umrechnen
der im Gleichstrom-Zwischenkreis gemessenen Spannung in eine
Effektivwert-Wechselspannung erhalten wird. Der Referenzwert
(100 %) ist 200 V (240-V-Klasse) bzw. 400 V (500-V-Klasse). Die
Einheit kann auf V (Volt) umgeschaltet werden.

Die angezeigte Spannung ist die Soll-Ausgangsspannung. Der
Referenzwert (100 %) ist 200 V (240-V-Klasse) bzw. 400 V
(500-V-Klasse). Die Einheit kann auf V (Volt) umgeschaltet werden.
Je nach Einstellung der PWM-Tragerfrequenz (F 5 ) kann

der zulassige Ausgangsstrom kleiner werden als der auf dem
Typenschild angegebene Nenn-Ausgangsstrom. Der zulassige
Ausgangsstrom zu einer gegebenen Zeit (nach einer Reduzierung)
bildet den Referenzwert (100 %), und der Anteil des Laststroms
vom zulédssigen Ausgangsstrom wird als Prozentanteil angegeben.
Der Lastfaktor wird auch zur Berechnung der Bedingungen fir eine

Uberlastauslésung verwendet (5 L {).
T ern

Anmerkung 12: Die Statusiiberwachung der durch * markierten Elemente wird tber die Einstellungen F 7 {[J
bis £ 7 {8 und F 77{J angezeigt. Das linke Zeichen ist jeweils der folgenden, nach den
einzelnen Parameter-Einstellungsnummern geordneten Tabelle zu entnehmen.
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Parameter Elnst(:lllrungs- LED-Anzeige Funktion Einheit Kommunikations-Nr.

0 o b0.0 | Ausgangsfrequenz Hz / freie Einheit FE00
1 C (5.5 |Ausgangsstrom *1 %A FC02
2 F50.0 | Frequenz-Sollwert Hz / freie Einheit FE02
3 S0 Eingangsspannung (Gleichspannungserkennung) *1 %IV FCO05
4 P 50 | Ausgangsspannung (Sollwert) *1 %IV FC08
5 ~ 3.0 |Eingangsleistung *1 kW FC06
6 H 2.5 |Ausgangsleistung *1 kW FCO7
7 o B0 Drehmoment *1, *2 % FC04
9 & A |Lastfaktor des Motors % FE23
10 L B0 |Kumulierter Lastfaktor des Umrichters % FE24
1 r o Kumulierter Lastfaktor des Bremswiderstands % FE25
12 &5 (.0 |Standerfrequenz Hz / freie Einheit FE15
13 A LS VIA-Eingangswert % FE35
14 5 45 VIB-Eingangswert % FE36
18 *3 Beliebiger Code gemaR Kommunikation *3 *3
20 o35 VIC-Eingangswert *2 % FE37

F i bis 21 FE0O0 | Impulseingangswert pps FE56

FTIR, 23 44 50.0 | PID-Rickkopplungswert Hz / freie Einheit FE22

Fa2n ) _ In Abhangigkeit
24 R 355 |Integrierte verbrauchte Energie won £ 149 FE76
25 H3I4E |Integrierte abgegebene Energie lr:[::'?'ll,gglgn FE77
26 o7 Motor-Lastfaktor % FE26
27 L 780 | Umrichter-Lastfaktor % FE27
28 A 33.0 | Umrichter-Nennstrom A FE70
29 F 70 | FM-Ausgangswert % FE40
30 FELLD  |Impulsausgangswert pps FD40
31 FI4s Kumulierte Betriebszeit 100 Stunden FE80
32 FZH.6 | Gesamt-Lifterbetriebszeit 100 Stunden FD41
33 277 Gesamtbetriebsstunden 100 Stunden FD14
34 ~ 5 5.0 | Zahl der Startvorgange 10.000 Startvorgange FD32
35 F45.5 | Zahl der Startvorgange (Vorwértslauf) 10.000 Startvorgange FD33
36 ~43.5 Zahl der Startvorgénge (Riickwartslauf) 10.000 Startvorgange| FD34
37 A 2 |Zahlder Stérungen Male FD35
40 A 33.0 | Umrichter-Nennstrom (korrigierte Tragerfrequenz) A FD70

Im Stoppmodus: Frequenz-Sollwert B

52 c50.0 Wéhre:Z des Betrie:s: Ausgangsfrequenz Hz  freie Binheit FE99

*1: Diese Monitorwerte kénnen durch die Einstellung ~ 74 & gefiltert werden.
*2: Zur Angabe eines Negativwerts flir das genannte Signal wird das Minuszeichen ,-“ angezeigt. Wenn das
Minuszeichen ,-“ angezeigt wird, lassen Sie ,5“ und , & nicht anzeigen.
*3: Die mit FA65-FA79 festgelegten Daten werden angezeigt.
= Einzelheiten zu diesem Thema finden Sie in der Anleitung zu den Kommunikationsfunktionen.
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9. MalRnah W Normenkonformitat

9.1 CE-Kennzeichnung

In der Européischen Union schreiben die 1996 in Kraft getretene EMV-Richtlinie und die 1997 in Kraft
getretene Niederspannungsrichtlinie vor, dass jedes relevante Produkt zum Zeichen, dass es diese Richtlinien
erflllt, die CE-Kennzeichnung tragen muss. Umrichter sind keine Einzelgerate; sie sind vielmehr flr den
Einbau in ein Steuerpult bestimmt und werden immer in Verbindung mit anderen Maschinen oder Systemen
eingesetzt, um diese zu steuern. Daher wurde bisher davon ausgegangen, dass sie selbst nicht der EMV-
Richtlinie unterliegen. Die neue EMV-Richtlinie aus dem Jahr 2007 gilt jedoch auch fiir Komponenten. Aus
diesem Grund versehen wir alle Umrichter geman der EMV-Richtlinie und der Niederspannungsrichtlinie mit
der CE-Kennzeichnung.

Die CE-Kennzeichnung muss an allen Maschinen und Systemen mit eingebauten Umrichtern angebracht
werden, da diese Maschinen und Systeme den oben genannten Richtlinien unterliegen. ,Endprodukte”
kénnen als solche auch der Maschinenrichtlinie unterliegen. Das Anbringen der CE-Kennzeichnung ist
Sache des Herstellers der Endprodukte. Zur Sicherstellung der Einhaltung der EMV-Richtlinie und der
Niederspannungsrichtlinie durch Maschinen und Systeme mit eingebauten Umrichtern wird in diesem
Abschnitt erlautert, wie die Umrichter zu installieren sind und welche Mahahmen zur Einhaltung der EMV-
Richtlinie durchzufiihren sind.

Wir haben repréasentative Modelle nach dem Einbau in einer an anderer Stelle in diesem Handbuch
beschrieben Umgebung auf Konformitat mit der EMV-Richtlinie getestet. Wir kdnnen die Umrichter jedoch
nicht unter lhren spezifischen Betriebsbedingungen testen. Die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
richtet sich nach der Kombination aus Steuerpult und eingebauten Umrichtern, der Wechselwirkung mit
anderen eingebauten elektrischen Bauteilen, der Verkabelung, Anordnung usw. Uberzeugen Sie sich daher
bitte selbst davon, dass lhre Maschine bzw. |hr System die EMV-Richtlinie erfillt.

9.1.1 EMV-Richtlinie

Die CE-Kennzeichnung muss an jedem Endprodukt angebracht werden, das einen oder mehrere Umrichter
und Motoren enthalt. Die Umrichter dieser Serie sind mit einem EMV-Filter ausgestattet und erfiillen die
Anforderungen der EMV-Richtlinie, sofern die Verkabelung korrekt durchgefiihrt wurde.

B EMV-Richtlinie
2004/108/EG

Die EMV-Normen sind grob in zwei Kategorien unterteilt — die Normen fiir elektromagnetische Emissionen
und fur Storfestigkeit —, die jeweils nach der Betriebsumgebung der einzelnen Maschine weiter unterteilt
sind. Da Umrichter fiir den Einsatz in industriellen Systemen in industriellen Umgebungen bestimmt sind,
fallen sie in die EMV-Kategorien, die in der nachstehenden Tabelle 1 aufgefiihrt sind. Wir gehen davon aus,
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dass die flir Maschinen und Systeme als Endprodukte vorgeschriebenen Priifungen mit den fiir Umrichter
vorgeschriebenen Priifungen fast identisch sind.

Tabelle 1: EMV-Normen

Kategorie Unterkategorie Produktnormen Priifnormen

Emissionen Abgestrahlte Storungen CISPR 11 (EN 55011)
Leitungsgebundene Stérungen CISPR 11 (EN 55011)
Statische Entladung IEC 61000-4-2
Hochfrequente elektromagnetische Felder IEC 61000-4-3
Schnelle transiente elektrische Storgrofen EC 61800-3 IEC 61000-4-4

Stérfestigket StoRspannungen . IEC 61000-4-5
Durch hochfrequente Felder induzierte IEC 61000-4-6
Storgréen
Spannungseinbriiche/ IEC 61000-4-11
Kurzzeitunterbrechungen

9.1.2 Malnahmen zur Einhaltung der EMV-Richtlinie

In diesem Abschnitt werden die MaRnahmen erlautert, die fir die Einhaltung der EMV-Richtlinie durchzufiihren sind.

(1) Installieren Sie ein EMV-Filter an der Eingangsseite des Umrichters, um Ubertragungsrauschen und
abgestrahlte Stérungen von Eingangskabeln zu reduzieren.
Einphasige Umrichter der 240-V-Klasse und dreiphasige Umrichter der 500-V-Klasse sind mit einem EMV-
Filter ausgestattet.

Tabelle 2: Kombinationen von Umrichtern und EMV-Filtern

Dreiphasig, 240-V-Klasse

Umrichter/Filter-Kombination

Umrichtertyp

Leitungsgebundene
Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C2

von 5 m oder weniger)

(PWM-Tragerfrequenz von
4 kHz und Motorkabel-Lange

Leitungsgebundene
Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C1
(PWM-Tragerfrequenz von
4 kHz und Motorkabel-Lange
von 1 m oder weniger)

VF$§15-2004PM-W

VF$15-2007PM-W

VF$15-2015PM-W

VF$§15-2022PM-W

VF$15-2037PM-W

VF$§15-2055PM-W

VF$15-2075PM-W

VF$§15-2110PM-W

VF$§15-2150PM-W

:] Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.
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Einphasig, 240-V-Klasse

Umrichter/Filter-Kombination

Umrichtertyp

Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C2
(PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel-
Lénge von 5 m oder weniger)

VF§158-2002PL-W

VFS158-2004PL-W

VF$§158-2007PL-W

Eingebautes Filter

VFS§168-2015PL-W

VF$§158-2022PL-W

Dreiphasig, 500-V-Klasse

Umrichtertyp

Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C2

Lange von 5 m oder weniger)

(PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel-

Leitungsgebundene Stérungen IEC 61800-3,
Kategorie C3
(PWM-Tragerfrequenz von 12 kHz und Motorkabel-
Lénge von 25 m oder weniger)

VFS§15-4004PL-W

VFS15-4007PL-W

VF$15-4015PL-W

Eingebautes Filter

VFS15-4022PL-W

VF$§15-4037PL-W

VFS15-4065PL-W

VFS15-4075PL-W

VF$15-4110PL-W

VF$§15-4150PL-W

Eingebautes Filter
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(2) Verwenden Sie abgeschirmte Stromkabel (z. B. Umrichter-Ausgangskabel) und abgeschirmte Steuerkabel.
Verlegen Sie die Kabel und Leitungen so, dass die Kabellange minimiert wird. Verlegen Sie die Strom- und
Steuerkabel sowie die Eingangs- und Ausgangsstromkabel in einem gewissen Abstand zueinander. Fiihren
Sie sie nicht parallel, und fassen Sie sie nicht zu einem Kabelbiindel zusammen. Fiihren Sie Kabelkreuzungen
in einem 90°-Winkel durch.

(3) Durch die Installation des Umrichters in einem abgeschlossenen Stahlschrank werden abgestrahlte Storungen
wirksamer eingeschrankt. Verwenden Sie Kabel mit méglichst groRem Querschnitt und méglichst kurzer
Lange, erden Sie die Metallplatte und das Bedienfeld sicher, und verlegen Sie das Erdungskabel nicht zu nah
an dem Stromkabel.

(4) Fihren Sie die Eingangs- und Ausgangskabel in méglichst groRem Abstand zueinander.

(5) Zur Reduzierung der von den Kabeln ausgehenden abgestrahlten Stérungen erden Sie alle abgeschirmten
Kabel durch ein Stérungsableitblech.

Es ist sinnvoll, abgeschirmte Kabel in der Nahe des Umrichters und des Schranks (jeweils im Umkreis von
10 cm) zu erden. Abgestrahlte Stérungen werden noch wirkungsvoller durch die Anbringung eines Ferritkerns
an den abgeschirmten Kabeln reduziert.

(6) Fur eine weitere Reduzierung von abgestrahlten Stérungen bringen Sie eine Nullphasenspule an der
Umrichter-Ausgangsleitung und Ferritkerne an den Erdungskabeln der Metallplatte und des Schranks an.
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[Verkabelungsbeispiel]

N
Installieren Sie das abgeschirmte
Kabel, nachdem Sie es wie
abgebildet modifiziert haben.

Befestigung
durch Isolierungshalter

Entfernen Sie den Kabelmantel,
und befestigen Sie die Abschirmung
in der Metall-Kabelklemme. )

EMV-Platte

Motorkabel (abgeschirmt)
UIT1, VIT2, WIT3
Steuerkreiskabel (abgeschirmt) Steuerkreiskabel (abgeschirmt)

Stromversorgungskabel (abgeschirmt)
RIL1, S/L2, SIL2N, TIL3

Bremswiderstandkabel (abgeschirmt) PA/+, PB
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9.1.3 Niederspannungsrichtlinie

Die Niederspannungsrichtlinie soll zur Sicherheit von Maschinen und Systemen beitragen. Alle Toshiba-
Umrichter sind gemaR der in der Niederspannungsrichtlinie genannten Norm EN 50178 mit der CE-
Kennzeichnung versehen und kénnen daher problemlos in Maschinen und Systeme eingebaut und in
europaische Lander eingefiihrt werden.

Einschlagige Norm: IEC 61800-5-1
Grad der Umweltbelastung: 2
Uberspannungskategorie: 3

9.1.4  MalRnahmen zur Einhaltung der Niederspannungsrichtlinie

Beim Einbau des Umrichters in eine Maschine oder ein System missen die folgenden Malnahmen

durchgefiihrt werden, damit der Umrichter die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie erfillt.

(1) Installieren Sie den Umrichter in einem Schrank, und erden Sie das Umrichtergehause. Achten Sie
bei der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten besonders darauf, mit den Fingern nicht durch eine
Kabeldurchfiihrung hindurch elektrisch geladene Teile im Umrichter-Inneren zu beriihren (dieses Risiko
héngt von dem verwendeten Modell und der Leistung des Umrichters ab).

(2)  Schlieen Sie ein Erdungskabel an die Erdungsklemme an der EMV-Platte an. Oder installieren Sie das
(standardmaRig mitgelieferte) EMV-Blech und ein anderes mit der Erdungsklemme des EMV-Blechs
verbundenes Kabel. Einzelheiten zu Querschnitten der Erdungskabel finden Sie in der Tabelle in Abschnitt 10.1.
A Drahtstarke von mindestens 10mm? erforderlich sein, um Normen zur BegrenzungLeckstrom gerecht zu

werden.
(3) Installieren Sie einen sicherungslosen Schutzschalter oder eine Sicherung an der Eingangsseite des
Umrichters. (Siehe Abschnitt 10.1 und 9.2.3.)

9.2 UL-Standards und CSA-Normen

Dieser Umrichter, der die UL-Standards und die CSA-Normen auf Grundlage des auf dem Typenschild
angegebenen Nennstroms erfiillt, tragt das UL/CSA-Zeichen auf dem Typenschild.

9.21 Installation

Ein UL-Zertifikat wurde unter der Voraussetzung gewahrt, dass der Umrichter in einem Schrank installiert wird.
Installieren Sie daher den Umrichter in einem Schrank, und ergreifen Sie gegebenenfalls MaBnahmen, um die
Umgebungstemperatur (Schrankinnentemperatur) innerhalb des spezifizierten Temperaturbereichs zu halten.

(Siehe Abschnitt 1.4.4.)

9.2.2 Anschluss

SchlieRen Sie UL-konforme Kabel (mit zulassiger Temperatur 75 °C oder mehr, ausschlieRlich
Kupferleitungen) an die Zwischenkreisklemmen (R/L1, S/L2, S/L2/N, T/L3, U/T1, V/IT2, W/T3) an.
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Informationen fiir die USA: Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fir abzweigende
Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss gemaR dem National Electrical Code und eventuell
geltenden zusatzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt werden.

Informationen flir Kanada: Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fiir abzweigende
Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss gemaf dem Canadian Electrical Code und eventuell
geltenden zusétzlichen lokalen Vorschriften durchgefiihrt werden.

9.2.3 Peripheriegerate

Verwenden Sie UL-konforme Sicherungen fiir den Anschluss an die Stromversorgung.
Ein Kurzschlusstest wird unter der Bedingung der nachstehenden Netzkurzschlussstrome durchgefiihrt.
Diese Schaltleistungen und Sicherungsnennstréome sind von den entsprechenden Motorleistungen abhéngig.

B Ausschaltstrom (AIC), Sicherungsgrofen und Leitungsquerschnitte

Umricht dell Spannung | Eingangsstromfestighett | Ausgangsschatiernagen Abzweiaschalt hut Leistung aLeitung:querschnm Erd Kabel
mrichtermode ) A ) zweigschaltungsschutz A ) es rdungskabel
| Kennzeichnung Y (1) X(2) 21 72 - -

VFS$15-2004PM-W 240 5 5 Klasse CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS15-2007PM-W 240 5 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS$15-2015PM-W 240 5 5 Klasse J 25 AWG 14 AWG 14
VF$15-2022PM-W 240 5 5 Klasse J 25 AWG 12 AWG 14
VFS$15-2037PM-W 240 5 5 Klasse J 45 AWG 10 AWG 10
VFS15-2055PM-W 240 22 5 Klasse J 60 AWG 8 AWG 10
VFS$15-2075PM-W 240 22 5 Klasse J 70 AWG 6 AWG 10
VFS§15-2110PM-W 240 22 5 Klasse J 100 AWG 6*2 AWG 8
VFS$15-2150PM-W 240 22 5 Klasse J 110 AWG 6*2 AWG 8
VFS$158-2002PL-W 240 1 5 Klasse CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS15S-2004PL-W 240 1 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS$158-2007PL-W 240 1 5 Klasse J 25 AWG 14 AWG 14
VFS§155-2015PL-W 240 1 5 Klasse J 40 AWG 10 AWG 12
VFS158-2022PL-W 240 1 5 Klasse J 45 AWG 10 AWG 10
VFS$15-4004PL-W 500 5 5 Klasse CC 6 AWG 14 AWG 14
VF$§15-4007PL-W 500 5 5 Klasse CC 6 AWG 14 AWG 14
VF$15-4015PL-W 500 5 5 Klasse CC 12 AWG 14 AWG 14
VFS15-4022PL-W 500 5 5 Klasse J 15 AWG 14 AWG 14
VFS§15-4037PL-W 500 5 5 Klasse J 25 AWG 12 AWG 14
VFS15-4055PL-W 500 22 5 Klasse J 40 AWG 10 AWG 10
VFS15-4075PL-W 500 22 5 Klasse J 40 AWG 8 AWG 10
VFS15-4110PL-W 500 22 5 Klasse J 60 AWG 8 AWG 10
VFS15-4150PL-W 500 22 5 Klasse J 70 AWG 6 AWG 10
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Geeignet fiir den Einsatz mit einer Schaltung mit einem Nenneingangsstrom von nicht mehrals __ X__ kA eff.
(symmetrisch) und maximal ___Y___ Volt bei einem Schutz gemaR ___Z1___ mit einer maximalen Stromfestigkeit
von__ 72

(1) Die Eingangsstromfestigkeit ist der Wert, auf den das Produkt thermisch ausgelegt ist. Der Anschluss an eine
Stromversorgung mit hdheren als diesen Werten erfordert fiir die Einhaltung dieses Wertes eine zusatzliche
Induktivitat.

(2) Die Nenn-Ausgangsschaltleistung hangt von dem integrierten Halbleiter-Kurzschlussschutz ab. Dieser bietet
keinen Schutz fir abzweigende Schaltungen. Der Abzweigschaltungsschutz muss je nach der Art der Installation
gemaR dem amerikanischen National Electrical Code und eventuell geltenden zusatzlichen lokalen Vorschriften
durchgefiihrt werden.

9.2.4 Elektronischer Motorschutz

Wahlen Sie die Eigenschaften des elektronischen Motorschutzes, die der Nennleistung und den Merkmalen
des Motors entsprechen. (Siehe Abschnitt 3.5.)

Wenn mehrere Motoren mit einem Umrichter betrieben werden sollen, muss ein Thermorelais an jeden Motor
angeschlossen werden.
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10. Periph

VAN Warnung

* Wenn ein Getriebe fiir den Umrichter eingesetzt wird, muss dieses in einem Schrank installiert sein.
0 Andernfalls besteht Stromschlaggefahr.

Vorgeschrieben
« Die Erdung muss sicher angeschlossen sein.
g Wenn die Erdung nicht sicher angeschlossen ist, kann dies zu Verletzungen durch Stromschlag
oder zu Branden fiihren.

Erdung
sicherstellen

10.1 Auswahl des Verkabelungsmaterials und -zubehors

B Auswahl des Leitungsquerschnitts

Leitungsquerschnitt (mm?)  Anmerkung 4)
Motor- Hauptschaltkreis  Anmerkung 1), Anmerkung 5) Zwischenkreis-Drossel
i Eingang Ausgang (optional)
W) ohne DCL [ it DCE IEC-konform ‘ Fiir Japan *1 | IEC-konform | Fiir Japan *1
IEC-konform [ Fiir Japan *1 [ IEC-konform [ Fiir Japan *1
0,4 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
0,75 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
15 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
22 25 2,0 15 2,0 15 20 1,6 20
3-phasig, 4,0 4,0 2,0 2,5 2,0 2,5 2,0 4,0 20
240-V-Klasse 5,5 10 55 4,0 2,0 6,0 35 6,0 35
75 16 8,0 6,0 35 10 35 10 55
1 25 14 10 55 16 8,0 16 8,0
15 35 22 16 14 25 14 25 14
18,5 50 22 25 14 35 14 35 22
0,2 15 2,0 15 20 15 20 16 20
04 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
1-phasig, 0,75 16 2,0 15 20 15 20 1,6 20
240-V-Klasse 15 25 2,0 25 20 15 2,0 25 2,0
22 4,0 2,0 4,0 2,0 15 20 4,0 2,0
3,0 40 20 40 2,0 15 20 4,0 20
0,4 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
0,75 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
15 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
22 16 2,0 15 2,0 15 20 1.6 20
3-phasig, 4,0 25 2,0 15 2,0 15 2,0 15 20
500-V-Klasse 55 4,0 2,0 15 2,0 2,5 2,0 2,5 2,0
75 6,0 35 25 2,0 2,5 2,0 4,0 2,0
11 10 55 4,0 2,0 6,0 35 6,0 35
15 16 8,0 6,0 35 10 35 10 55
18,5 16 8,0 10 55 10 55 16 8,0
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Motor- ‘ () kung 4)
FRa— . Bremswiderstand (optional) Erdungskabel
(kw) IEC-konform ‘ Fiir Japan *1 | IEC-konform ‘ Fir Japan *1
04 15 20 25 2,0
0,75 15 2,0 2,5 2,0
15 15 2,0 25 2,0
22 15 20 25 2,0
3-phasig, 40 25 2,0 4,0 35
240-V-Klasse 55 4,0 2,0 10 55
75 6,0 3,5 16 55
1 16 55 16 8,0
15 25 14 16 8,0
18,5 35 14 25 8,0
0,2 15 2,0 25 2,0
0,4 15 20 2,5 2,0
1-phasig, 0,75 15 2,0 25 2,0
240-V-Klasse 15 15 2,0 25 2,0
2,2 15 2,0 4,0 3,5
3,0 15 20 40 35
04 15 2,0 25 2,0
0,75 15 2,0 25 20
15 15 2,0 25 2,0
22 15 20 25 2,0
3-phasig, 40 15 2,0 2,5 2,0
500-V-Klasse 55 15 2,0 4,0 35
75 2,5 2,0 6,0 3,5
1 4,0 2,0 10 55
15 6,0 35 16 55
18,5 10 55 16 55

*1: Fir Japan: konform mit JEAC 8001-2005

Anmerkung 1: Querschnitte fiir Leitungen, die an die Eingangsklemmen R/L1, S/L2 und T/L3 (bei
Einphasenmodellen: R/L1 und S/L2/N) und die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/T3
angeschlossen sind, wenn die Lange der Leitung 30 m nicht Gberschreitet. Wenn der Umrichter
UL-konform gemacht werden muss, verwenden Sie die in Kapitel 9 beschriebenen Kabel.

Anmerkung 2: Verwenden Sie fiir den Steuerkreis abgeschirmte Leitungen mit einem Querschnitt von
0,75 mm? oder mehr.

Anmerkung 3: Verwenden Sie fiir die Erdung Leitungen mit einem Querschnitt wie oben angegeben oder
mehr.

Anmerkung 4: Die in der obigen Tabelle aufgefiihrten Leitungsquerschnitte gelten fir HIV-Leitungen
(abgeschirmte Kupferkabel mit einer Isolierung fiir eine maximal zulassige Temperatur von
75 °C) zur Verwendung bei einer maximalen Umgebungstemperatur von 50 °C.

Anmerkung 5: Bei einer Einstellung von A L{ .= verwenden Sie fiir den Hauptschaltkreis unbedingt einen
Leitungsquerschnitt fiir einen Motor mit einer um 1 hoheren Nennleistungsstufe.
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B Auswahl des Verkabelungszubehors

i Magnetschiitz (M
Voo Engangssiron (4 Fenaon Senonenate (108) | pmutang Ametirg
o) Ohne DCL Vit DCL Nennstrom (A) Nennstrom (A)

OhneDCL | MitDCL OhneDCL | MitDCL
04 36 18 5 5 20 20
0,75 6,3 34 10 5 20 20
15 11 6,5 15 10 20 20
2,2 14,9 9,2 20 15 20 20
3-phasig, 40 23,8 15,9 30 20 32 20
240-V-Klasse 55 35,6 21,5 50 30 50 32
75 46,1 28,9 60 40 60 32
1 63,1 41,5 100 60 80 50
15 82,1 55,7 125 75 100 60
18,5 89,1 70,0 125 100 100 80
0,2 34 2,0 5 5 20 20
04 59 4,0 10 5 20 20
1-phasig, 0,75 10,0 76 15 10 20 20
240-V-Klasse 15 17,8 14,6 30 20 32 20
2,2 24,0 201 30 30 32 32
3,0 24,0 236 30 30 32 32
04 21 09 5 5 20 20
0,75 3,6 18 5 5 20 20
15 64 34 10 5 20 20
3-phasig, 2,2 8,8 4.8 15 10 20 20
500-V-Klasse 4,0 13,7 8,3 20 15 20 20
55 20,7 11,2 30 15 32 20
Anmerkung 6) 75 26,6 15,1 40 20 32 20
1 36,6 21,7 50 30 50 32
15 477 29,0 60 40 60 32
18,5 52,7 363 75 50 60 50

Der empfohlene Kompaktleistungsschalter (MCCB) muss zum Schutz des Verkabelungssystems an die
Primérseite jedes Umrichters angeschlossen werden.

Anmerkung 1: Auswahl fiir den Einsatz mit 4-poligem Toshiba-Standardmotor mit Spannungsversorgung
200/400 V - 50 Hz.

Anmerkung 2: Versehen Sie die Erregerspule des Relais und das Magnetschiitz unbedingt mit einem
Uberspannungsableiter.

Anmerkung 3: Wenn Sie die Hilfskontakte 2a des Magnetschiitzes (MC) fir den Steuerkreis verwenden,
schalten Sie die Hilfskontakte 2a parallel, um die Zuverlassigkeit zu erhéhen.

Anmerkung 4: Wenn ein Motor durch eine Netzstromversorgung unter Verwendung eines Schaltkreises zur
Umschaltung zwischen Netzstromversorgung und dem Umrichter angetrieben wird, wahlen
Sie ein Magnetschutz, das fiir Drehstrom der dem Motornennstrom entsprechenden Klasse
geeignet ist.

Anmerkung 5: Wahlen Sie einen MCCB mit einer fiir die Stromversorgung angemessenen
Stromunterbrechungsleistung, da Kurzschlussstrome in Abhangigkeit von der Netzkapazitat
und den Bedingungen des Verkabelungssystems stark variieren. Die MCCB, MC und ELCB in
dieser Tabelle wurden in der Annahme ausgewabhlt, dass eine Stromversorgung mit normaler
Kapazitat verwendet wird.
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Anmerkung 6: Fir den Arbeits- und Steuerkreis regeln Sie die Spannung von 200 V bis 240 V mit einem
Abwartstransformator fiir die 500-V-Klasse.

Anmerkung 7: Bei einer Einstellung von A L/ L= wahlen Sie unbedingt das Verkabelungszubehdr fir einen
Motor mit einer um 1 héheren Nennleistungsstufe.

Anmerkung 8: Informationen Uber die Auswirkungen von Kriechstrémen finden Sie in Abschnitt 1.4.3.

10.2 Installation eines Magnetschutzes

Wenn Sie den Umrichter einsetzen, ohne ein Magnetschiitz (MC) im Primérkreis zu installieren, verwenden
Sie einen MCCB (mit einer Stromunterbrechungsvorrichtung), um den Priméarkreis zu 6ffnen, wenn die
Schutzschaltung des Umrichters aktiviert wird.

Bei Verwendung eines optionalen Bremswiderstands installieren Sie ein Magnetschiitz (MC) oder einen
Kompaktleistungsschalter (MCCB) mit einer Stromunterbrechungsvorrichtung an der Stromversorgung
des Umrichters, so dass der Hauptschaltkreis gedffnet wird, wenn das im Umrichter integrierte
Stérungserkennungsrelais (FL) oder das extern installierte Uberlastrelais betétigt wird.

B Magnetschitz im Primarkreis
Um die Stromversorgung des Umrichters in den folgenden Fallen zu unterbrechen, installieren Sie ein
Magnetschiitz (primérseitig) zwischen dem Umrichter und der Stromversorgung.

(1) Wenn das Motor-Uberlastrelais ausgelst wird

(2) Wenn die im Umrichter integrierte Stérungserkennung (FL) aktiviert wird

(3) Bei einem Netzausfall (zur Verhinderung des automatischen Wiederanlaufs)

(4) Wenn bei Verwendung eines (optionalen) Bremswiderstands das Widerstands-Schutzrelais ausgeldst wird
Wenn der Umrichter ohne primérseitiges Magnetschitz (MC) verwendet wird, installieren Sie einen
Kompaktleistungsschalter (MCCB) mit einer Spannungsauslésespule anstelle eines MC, und stellen Sie den
Leistungsschalter so ein, dass er ausgel6st wird, wenn das oben genannte Schutzrelais aktiviert wird. Zur
Erkennung eines Netzausfalls verwenden Sie ein Unterspannungsrelais oder eine éhnliche Vorrichtung.

Umrichter

Vorwartslauf

Riickwértslauf

Beispiel flir den Anschluss eines Magnetschiitzes im Primarkreis
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Anmerkungen zur Verkabelung
« Bei haufigem Umschalten zwischen Start und Stopp verwenden Sie das priméarseitige Magnetschiitz nicht

als Ein-/Ausschalter fiir den Umrichter.
Starten und stoppen Sie den Umrichter stattdessen mit den Klemmen F und CC (Vorwartslauf) oder R und
CC (Ruckwartslauf).

+ Versehen Sie die Erregerspule und das Magnetschiitz (MC) unbedingt mit einem Uberspannungsableiter.

B Magnetschitz im Sekundarkreis

Ein Magnetschiitz kann sekundarseitig installiert werden, um die gesteuerten Motoren umzuschalten
oder eine Netzstromversorgung fiir die Lastgerate zu aktivieren, wenn der Umrichter auf3er Betrieb ist.

Anmerkungen zur Verkabelung
« Verriegeln Sie das sekundarseitige Magnetschiitz unbedingt mit der Stromversorgung, um zu verhindern,

dass Netzspannung an die Ausgangsklemmen des Umrichters angelegt wird.

« Wenn ein Magnetschitz (MC) zwischen dem Umrichter und dem Motor installiert ist, schalten Sie das

Magnetschiitz wahrend des Betriebs nicht ein oder aus. Dies wiirde zu einem StromstoR im Umrichter

fuhren, der eine Fehlfunktion verursachen kann.

10.3

Installation eines Uberlastrelais

2)

3)

Dieser Umrichter ist mit einem Uberlastschutz durch elektronische Temperaturkontrolle ausgestattet.

In den folgenden Féllen sollte jedoch ein Uberlastrelais zwischen Umrichter und Motor installiert

werden, das fiir die Einstellung der Stufe des elektronischen Motorschutzes (£ H ) geeignet und fiir den

verwendeten Motor angemessen ist.

« Wenn ein Motor mit einem Nennstrom verwendet wird, der nicht dem Nennstrom des entsprechenden
Toshiba-Allzweckmotors entspricht.

« Wenn ein einzelner Motor mit einer kleineren Leistung als der des entsprechenden Standardmotors
oder mehr als ein Motor gleichzeitig betrieben wird.

Wenn dieser Umrichter zum Betrieb eines Motors mit konstantem Drehmoment, wie z. B. des Toshiba

VF-Motors, verwendet wird, passen Sie die Eigenschaften der elektronischen Schutzvorrichtung (7L /1)

an die Verwendung eines VF-Motors an.

Es wird empfohlen, einen Motor mit in der Motorwicklung integriertem Thermorelais zu verwenden,

um einen ausreichenden Schutz fiir den Motor zu bieten, insbesondere wenn dieser im

Niedrigdrehzahlbereich lauft.
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10.4 Optionale externe Gerate
Die folgenden externen Gerate sind fiir diese Umrichterserie optional erhaltlich.
E Kompaktleistungsschalter MCCB
Magnetschiitz MC
(1) Drossel fiir
Eingangswechselspannung
“en (10) Parameterprogrammierung :RKP002Z
(3) Hochwertiges PWU003Z
(5) EMV-Entstérfiter ;‘:&“{;’;‘j“:"z (11) Fernbedienung :RKP007Z
{konform mit (12) Fernbedienung :CBVR-7B1
européischen Normen) N
(4) Ringkern-HF-Entstérfilter (13) Frequenzmessgerat :QS60T
(14) FRH-Kit FRHKIT
(15) USB-Kommunikationsadapter :USB001Z
(16) CC-Link-Kommunikationsoption :CCL003Z

(2) Zwischenkreis-
Drossel (DCL)

(7) Bremswiderstand

(6) EMV-Blech
(standardméiig
mitgeliefert)

(9) DIN-Schienen-Set

(4) Ringkern-HF-Entstorfilter

(8) Motorseitiges
Uberspannungs-Sperrfilter
(nur fiir 500-V-Modelle)

Motor

(17) Profibus-DP-Kommunikationsoption : PDP003Z
(18) DeviceNet-Kommunikationsoption : DEV003Z
(19) EtherNet/IP-Modbus-TCP-Kommunikationsoption

:IPE002Z
(20) EtherCAT-Kommunikationsoption  :IPE003Z
(21) CANopen-Kommunikationsoption  : CAN001Z
:CAN002Z
:CAN003Z
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B Einbau der Option

§®Insta|lieren Sie die Option am

%@Entfernen Sie die Optionsanschluss-Abdeckung
ian der Vorderabdeckung von der Riickseite.

§®Entriegeln Sie die Vorderabdeckung,

iund 6ffnen Sie sie.

%@Schlie[&en Sie die Vorderabdeckung,

iund verriegeln Sie sie.
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®Hangen Sie den Haken des Optionsadapters:
unten an der Vorderabdeckung ein, und
bringen Sie ihn am Umrichter an.

Ll

Haken

Seitenansicht

B Installierte Option B Anschluss des Erdungskabels

Verbinden Sie das angeschlossene Erdungskabel mit der
Erdungsklemme des Umrichters.

Erdungsklemme des Optionsadapters
Empfohlenes Anzugsdrehmoment: 0,5 Nem

Nach Installation des
Optionsadapters nimmt die Tiefe
des Umrichters um 25,5 mm zu.

Erdungsklemme des Umrichters
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11. Liste Wriebsdaten

111  Frequenzeinstellungs-Parameter

Auflosung Benutze- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundeinstellung . .
N reinstellung | Abschnitt
serielle Komm.
F | Betriebsfrequenz bei Hz 0,1/0,01 UL 0,0 322
Eingabe am Bedienfeld
e Finf Navigationsfunktionen
- Aufldsung " ’
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siene
Nr. stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.

AUH - Historie - - Zeigt Parameter, deren Einstellungen - 6.1.1

geandert wurden, in Fiinfergruppen
in umgekehrter Reihenfolge der
Anderungen an.

* (Editierfunktion mdglich)

RURA 0090 Anwendungs- - - 0:- 0 6.1.2
Schnelleinstellung 1: Schnelle Ersteinrichtung
* 2: Forderanlage

3: Materialtransport

4: Hubantrieb

5: Lifter

6: Pumpe

7: Verdichter

RUF 0093 Anleitfunktion 0:- 0 6.1.3

1-

2: Anleitung fiir Festfrequenz

3-

4: Anleitung zum Umschalten zwischen
Motor 1 &2

5: Anleitung fiir Motor-Konstanteinstellung

6:

AuL 0094 Auswahl - - 0:- 0 56
Uberlastmerkmal 1: Konstantes Drehmoment (150 % - 60 s) 6.18

2: Variables D (120 % - 60 s)

Rut 0000 Automatsche 0: Deaktiviert (manuelle Einstellung) 0 5.2
Einstellung der Hoch- 1: Automatisch 6.1.4
und Runterlaufzeiten 2: (nur fir Hochlauf)

AuZ 0001 Automatische - - 0:- 0 6.1.5
Drehmoment- 1: Automatische Drehmoment-Anhebung
Anhebung + Autotuning

2: Vektorregelung + Autotuning
3: Energieeinsparen + Autotuning

*10: Einzelheiten zu den von diesem Parameter beeinflussten Parametern finden Sie in Abschnitt 11.8.
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e Basisparameter

Bezeichnung

Kommunikations-

NI Funktion

Einheit

Aufldsung
Bedienfeld /

serielle Komm.

Einstellbereich

Grundein-
stellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

onod

0003 Auswahl des

Befehlsmodus

0: Klemmleiste

1: Tastenblock am Bedienfeld
(einschlielich Fernbedienung)

2: RS485-Kommunikation

3: CANopen-Kommunikation

4 i Option

1

3.2
6.21
73

0004 Frequenzvorgabe 1

0: Einstellregler 1 (Einstellung wird auch
bei abgeschalteter Stromversorgung
gespeichert)

1: Klemme VIA

2: Klemme VIB

3: Einstellregler 2 (zum Speichern
Mittelteil eindriicken)

4: RS485-Kommunikation

5:,Schneller’/,Langsamer*-Signal von
externem Logikeingang

6: CANopen-Kommunikation

7: Kommunikations-Option

8: Klemme VIC

9,10: -

11: Impulseingang

450

32
6.21
6.10.1

5.8

73

0005 Auswahl der

MessgroRe

0: Ausgangsfrequenz

1: Ausgangsstrom

2: Frequenz-Sollwert

3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung)

4: Ausgangsspannung (Sollwert)

5: Eingangsleistung

6: Ausgangsleistung

7: Drehmoment

9: Kumulierter Lastfaktor des Motors
10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters
11: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands
12: Standerfrequenz
13: VIA-Eingangswert
14: VIB-Eingangswert
15: Fester Ausgang 1
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom)
16: Fester Ausgang 2
(entsprechend 50 % Ausgangsstrom)
17: Fester Ausgang 3
(nicht Ausgangsstrom)
18: RS485-Kommunikationsdaten
19: Fir Einstellungen ( /7-Einstellwert
wird angezeigt.)
20: VIC-Eingangswert
21: Impulseingangswert
22:-

23: PID-Riickkopplungswert
24: Integrierte verbrauchte Energie
25: Integrierte abgegebene Energie

0006 Abgleich

Messverstarkung

51
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- Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fr 0008 Wah! Vorwarts-/ - - 0: Vorwartslauf 0 6.2.2
Riickwartslauf 1: Riickwartslauf
(Tastenblock am 2: Vorwartslauf (V/R-Umschaltung an
Bedienfeld) Fernbedienung méglich)
3: Riickwartslauf (V/R-Umschaltung an
Fernbedienung méglich)
AL 0009 Hochlaufzeit 1 s 0,101 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 52
JEL 0010 Runterlaufzeit 1 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0
FH 0011 Maximalfrequenz Hz 0,1/0,01 30,0-500,0 80,0 53
L 0012 Obere Grenzfrequenz Hz 0,1/0,01 05-FH * 54
Ll 0013 Untere Grenzfrequenz |  Hz 0,1/0,01 0,0-4L 0,0
wi 0014 Basisfrequenz 1 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 * 55
uilu 0409 Spannung bei \ 10,1 50-330 (240-V-Klasse) "1 55
Basisfrequenz 1 50-660 (500-V-Klasse) 6.9.6
FE 0015 U/f-Kennlinien-Wahl - - 0: U/f konstant " 6.3
1: Variables Drehmoment
2: Automatische Drehmoment-Anhebung
3: Vektorregelung
4: Energieeinsparen
5: Dynamisches Energieeinsparen
(Fur Lufter und Pumpe)
6: PM-Motorsteuerung
7: Ulf 5-Punkt-Kennlinie
8:-
uh 0016 Manuelle % 0,101 0,0-30,0 2 6.4
Drehmoment-
Anhebung 1
EHr 0600 Elektronischer % 1n 10-100 100 56
1 ) 6.29.1
o i R - Motor- Obertest
BLm [ oo A des olkironischen et | i | %
0 aktiv inaktiv
1 aktiv aktiv
f———— Stendardmolor
2 inaktiv inaktiv
3 inaktiv aktiv
4 akiiv inaktiv
5 akiiv akiiv
[—— VF-Motor
6 inaktiv inaktiv
7 inaktiv aktiv

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
*8: Diese Parameter kdnnen auf eine Auflésung von 0,01 s eingestellt werden, indem F 5 {5 ={ gesetzt wird.
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Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
S5r0 0030 Festfrequenz 0 Hz 0,1/0,01 LUl 0,0 5.7
Srd 0018 Festfrequenz 1 Hz 0,1/0,01 LL-lL 0,0
src 0019 Festfrequenz 2 Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
53 0020 Festfrequenz 3 Hz 0,1/0,01 iUl 0,0
S 0021 Festfrequenz 4 Hz 0,1/0,01 LL-lL 0,0
5r5 0022 Festfrequenz 5 Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
5rE 0023 Festfrequenz 6 Hz 0,1/0,01 iUl 0,0
5r7 0024 Festfrequenz 7 Hz 0,1/0,01 LL-lL 0,0
FPid 0025 Prozesseingangswert Hz 0,1/0,01 FIEE-FIET 0,0 6.24
der PID-Regelung
EYF 0007 Grundeinstellung 0:- 0 432
1: 50-Hz-Grundeinstellung
2: 60-Hz-Grundeinstellung
3: Grundeinstellung 1 (Initialisierung)
4: Loschen des Fehlerspeichers
5: Loschen des Betriebsstundenzéhlers
6: Initialisierung der Typeninformation
7: Speichern der benutzereingestellten
Parameter
8. Aufruf der benutzereingestellten
Parameter
9. Lifterbetriebsstundenzahler loschen
10, 11: -
12: Loschen des Einschaltzéhlers
13: Grundeinstellung 2 (vollsténdige
Initialisierung)
S5EE 0099 Kontrolle der 0: Aufrufen des Einrichtmeniis 1 44
Regionseinstellung 1: Japan (nur lesen)
*5 2: Nordamerika (nur lesen)
3: Asien (nur lesen)
4: Europa (nur lesen)
PLEL 0050 Ebenenauswahl mit 0: Standard-Programmierebene beim 0 45
EASY-Taste Einschalten
1: Vereinfachte Programmierebene beim
Einschalten
2: Nur vereinfachte Programmierebene
Fi-- Erweiterte Parameter - - 422
ab 100
F-- Erweiterte Parameter - -
ab 200
F3-- Erweiterte Parameter - -
ab 300
FH-- Erweiterte Parameter - -
ab 400
F5-- Erweiterte Parameter - H
ab 500
Fo-- Erweiterte Parameter - -
ab 600

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.
*5: Zur Aktivierung des Einrichtmenis auf ,,0“ setzen. Informationen zu den im Einrichtmeni auswahlbaren
Einstellungen finden Sie in Abschnitt 11.5.
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Kommunikations- Aufibsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fi-- Erweiterte Parameter - - 422
ab 700
FE-- Erweiterte Parameter - -
ab 800
Fg-- Erweiterte Parameter - -
ab 900
A--- Erweiterte Parameter - -
abA
L--- Erweiterte Parameter - -
abC
Lrld Automatische - - 434
Bearbeil
e Eingangs-/Ausgangsklemmenparameter 1
- Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siene
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fiog 0100 Frequenzschwelle fiir Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.5.1
Frequenzunterschrei-
o 0101 Frequenzschwelle fur Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.5.3
Frequenz-erreicht-
Signal
Fige 0102 Halbe Hz 0,1/0,01 0,0-FH 25 6.5.2
Frequenzbandbreite 6.5.3
um Fi
Fiouq 0104 Sténdig aktive 0-153 *6 0 (Keine 6.7.1
Funktion 1 Funktion)
Figs 0105 Prioritétswahl 0: Riickwérts 1 6.6.1
(gleichzeitig F und R 1: Runterlauf-Stopp
geschaltet)
Fio7 0107 Auswahl der 0:0-+10V 0 6.6.2
Analogeingangsklemme 1:-10-+10V 6.10.2
(VIB) 73
Fiog 0108 Standig aktive 0-153 *6 0 (Keine 6.71
Funktion 2 Funktion)
Fibse 0109 Auswahl Analog-/ - 0: VIA - Analogeingang 0 6.6.3
Logikeingang VIB - Analogeingang 6.7.2
(VIAVIB) 1: VIA - Analogeingang 6.10.2
VIB - i 724
73
2:-
3: VIA - Kontakteingang (neg. Logik)
VIB-K i
4: VIA - Kontakteingang (pos. Logik)
VIB - Kt i
Fiig 0110 Sténdig aktive 0-153 *6 6 6.71
Funktion 3 (ST)

*6: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
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Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich "
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fiil 0111 Eingangsklemme 1A 0-203 *6 2 6.7.2
(F) (F) 7.21
Fiig 0112 Eingangsklemme 2A 4
(R) (R)
Fii3 0113 Eingangsklemme 3A 8
(RES) (RES)
Fiid 0114 Eingangsklemme 4A 10
(1) (ss1)
Fiig 0115 Eingangsklemme 5 12
(SS2)
Filb 0116 Eingangsklemme 6 14
(S3) (8S3)
Fiit 0117 Eingangsklemme 7 16
(VIB) (SS4)
Fiig 0118 Eingangsklemme 8 8-55 *6 2
(VIA) (AD2)
Fi3g 0130 Ausgangsklemme 1A 4 6.7.3
(RY-RC) (Low) 722
Fi3l 0131 Ausgangsklemme 2A 6
(ouT) (RCH)
Fi3cg 0132 Ausgangsklemme 3 10
0-255 *7 (FL)
Fi3t 0137 Ausgangsklemme 1B 255
(RY-RC) (immer
EIN)
Fi3g 0138 Ausgangsklemme 2B 255
(out) (immer
EIN)
Fi358 0139 Logische 0:F{3I0undF (37 0
Verkniipfung der FidilundFi38
Ausgangsklemmen 1:Fi30oder Fi37
(RY-RC, OUT) Fi3iudF {38
2Fi30undF 37
FiJloderFi38
3:F {30 oder Fi37
Fi3toder Fi38
Fidy 0144 Ansprechzeit der ms n 1-1000 1 6.7.2
Eil 721
FiYE 0146 Auswahl Logikeingang / 0: Logikeingang 0 6.7.2
Impulseingang (S2) 1: Impulseingang 6.10.5
721
FiHT 0147 Auswahl Logikeingang / 0: Logikeingang 0 232
PTC-Eingang (S3) 1: PTC-Eingang 6.7.2
6.29.16
721
Fisd 0151 Eingangsklemme 1B 0 6.7.2
(F) 7.21
Fisc2 0152 Eingangsklemme 2B 0
(R)
0-203 *6
Fi53 0153 Eingangsklemme 3B 0
(RES)
FigY 0154 Eingangsklemme 4B 0
(1)

*6: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
*7: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.7.
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TOSHIBA E6581614
Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fi55 0155 Eingangsklemme 1C 0 6.7.2
(F)
0-203 *6
Fi56 0156 Eingangsklemme 2C 0
R
FiE7 0167 Frequenzsollwert- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 25 6.24
Toleranzgrenze
*6: Einzelheiten zur Funktion der Eingangsklemmen finden Sie in Abschnitt 11.6.
e Basis-Parameter 2
" Auflésung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benuizer: Siehe
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
Fil0 0170 Basisfrequenz 2 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 * 6.8.1
FiTt 0171 Spannung bei \ 1/0,1 50-330 (240-V-Klasse) *
Basisfrequenz 2 50-660 (500-V-Klasse)
Fii2 0172 Manuelle Drehmoment- % 0,1/0,1 0,0-30,0 2
Anhebung 2
Fii3 0173 Elektronischer % 1n 10-100 100 5.6
Motorschutz 2 (A) 6.8.1
6.29.1
Fi85 0185 Soft-Stall % 1" 10-199 150 6.81
t2 (A) 200 (deaktiviert) 6.29.2
Fi50 0190 U/f-5-Punkt- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 00 6.3
Kennlinie, Frequenz 6.9
bei VF1
Figi 0191 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
Kennlinie, Spannung
bei VF1
Fige2 0192 U/f-5-Punkt- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 00
Kennlinie, Frequenz
bei VF2
Fi53 0193 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,01 0,0-125,0 00
Kennlinie, Spannung
bei VF2
Fig4 0194 U/f-5-Punkt- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
Kennlinie, Frequenz
bei VF3
Fi85 0195 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,01 0,0-125,0 00
Kennlinie, Spannung
bei VF3
Figg 0196 UI-5-Punkt- Hz 0.1/0,01 00-FH 00
Kennlinie, Frequenz
bei VF4
Fi87 0197 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
Kennlinie, Spannung
bei VF4
FI58 0198 U/f-5-Punkt- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 00
Kennlinie, Frequenz
bei VF5
Fi55 0199 U/f-5-Punkt- % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
Kennlinie, Spannung
bei VF5

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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TOSHIBA

E6581614
e Frequenz-Parameter
. Auflosung
Bezelchnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer: Siehe
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
Faon 0200 Umschaltung der 0: £ 7 d (per Eingangsklemme auf 0 5.8
Frequenzvorgabe F 28 7 umschaltbar) 6.10.1
1: £ 115 o (Umschaltbar auf £ 2 3 7,
wenn die angegebene Frequenz 1,0 Hz
oder weniger betragt)
Faot 0201 VIA Referenzwert 1 % 17 0-100 0 6.10.2
Fage 0202 VIA Hz 010,01 0,0-5000 0,0 3
Referenzfrequenz 1
F2o3 0203 VIA Referenzwert 2 % " 0-100 100
FoOoq 0204 VIA Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 *1
Referenzfrequenz 2
Foos 0205 VIA % 110,01 0-250 0 6.31
Referenzverhaltnis 1
Foog 0206 VIA % 110,01 0-250 100
Referenzverhaltnis 2
F2oq 0207 Frequenzvorgabe 2 0-14 (wie F 1 5 o) 1 58
6.10.1
F2os 0209 Analogeingangsfilter ms 1N 2-1000 64 6.10.2
73
Fail 0210 VIB Referenzwert 1 % 1N -100-+100 0
Foil 0211 VB Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0
Referenzfrequenz 1
FaiZ2 0212 VIB Referenzwert 2 % 11 -100-+100 100
Foid 0213 VIB Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 *1
Referenzfrequenz 2
Foid 0214 VIB % 1/0,01 -250-+250 0 6.31
Referenzverhaltnis 1 6.32
F2is 0215 VIB % 1/0,01 -250-+250 100
Referenzverhaltnis 2
Foib 0216 VIC Referenzwert 1 % 1" 0-100 20 6.10.2
73
Feil 0217 viC Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0
Referenzfrequenz 1
Faig 0218 VIC Referenzwert 2 % 1" 0-100 100
Foig 0219 vic Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 1
Referenzfrequenz 2
Feel 0220 vic- % 110,01 0-250 0 6.31
Referenzverhaltnis 1
Faoi 0221 VIC- % 110,01 0-250 100
Referenzverhéltnis 2
Fo3g 0239 Werkspezifischer R R 3
Koeffizient 2A
Feqn 0240 Startfrequenz Hz 0,1/0,01 0,1-10,0 05 6.11.1

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA E6581614
Kommunikations- Auflosng Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich "
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.

Fa4i 0241 Niedrigste Hz 0,1/0,01 0,0-FH 00 6.11.2
umgesetzte
Frequenzvorgabe

FodeZ 0242 Hysterese fiir Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
niedrigste umgesetzte
Frequenzvorgabe

Fa43 0243 Einstellung Hz 0,1/0,01 00:wie F 24T 00 6111
der unteren 0,41-30,0
Grenzfrequenz

Fo4g 0249 PWM- kHz 0,101 2,0-16,0 40 6.12.1
Tragerfrequenz bei
Gleichstrombremsung

Fosd 0250 Einsatzfrequenz der Hz 0,1/0,01 0,0-FH 00
Gleichstrombremsung

Fost 0251 i 4 % (A) 10 0-100 50

F252 0252 Dauer der s 0,101 0,0-25,5 10
Gleichstrombremsung

Fo5H 0254 Antriebswellen- 0: Deakiviert 0 6.12.2
Fixierung (halber 1: Aktiviert (nach DC-Bremsung)

F25E 0256 Zeitlimit fiir s 0,1/0,1 0: Deaktiviert 00 613
Betrieb im unteren 0,1-600,0
Frequenzbereich

FosT 0257 Werkspezifischer - - *3
Koeffizient 2B

F258 0258 Werkspezifischer - - *3
Koeffizient 2C

F25%8 0259 Zeitlimit fiir Erreichen s 0,1/01 0,0: Deaktiviert 00 613
der unteren 0,1-600,0
Grenzfrequenz beim
Hochlauf

FEED 0260 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 FoHE-200 50 6.14
Bedienfeld-
Einrichtbetrieb

F2E! 0261 Art des Runterlaufs 0: Runterlauf-Stopp 0
f. Bedienfeld- 1: Freilauf-Stopp
Einrichtbetrieb 2: DC-Brems-Stopp

Foe2 0262 Bedienfeld- 0: Inaktiv 0
Einrichtbetrieb 1: Aktiv

FoaY 0264 Externer s 0,1/0,1 0,0-10,0 01 6.10.4
Logikeingang -
Ansprechzeit fiir
Schneller

F2ES 0265 Externer Hz 010,01 0,0-FH 01
Logikeingang —
Frequenzschrittweite
fiir ,Schneller*

F2EE 0266 Externer s 0,1/01 0,0-10,0 01
Logikeingang -
Reaktionszeit fiir
Langsamer"

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA E6581614

. Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siene
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
F2&T 0267 Externer Logikeingang Hz 0,1/0,01 0,0-FH 01 6.10.4
- Frequenzschrittweite
filr ,Langsamer
F2E8 0268 Startfrequenz fiir Hz 0,1/0,01 LL-ut 0,0
Betr. m. ,Schneller*/
JLangsamer*-
Signalen (,Motorpoti*)
F2E5 0269 Anderung der - - 0: Nicht gedndert 1
Startfrequenz 1: Einstellung fiir ~ 2/ & & wird bei
fiir ,Schneller'/ Netzabschaltung geandert
LLangsamer“-Signal
= 0270 Sprung-Frequenz 1 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.5
F2al 0271 Sprung-Breite 1 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
Feie 0272 Sprung-Frequenz 2 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
F2i3 0273 Sprung-Breite 2 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
FoaH 0274 Sprung-Frequenz 3 Hz 010,01 0,0-FH 0,0
F2I5 0275 Sprung-Breite 3 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 00
Fogl 0287 Festfrequenz 8 Hz 01/0,01 Lt 00 57
F2EE 0288 Festfrequenz 9 Hz 0,1/0,01 [T 00
FZ2RS 0289 Festfrequenz 10 Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
F2s50 0290 Festfrequenz 11 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
F251 0291 Festfrequenz 12 Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
Foae 0292 Festfrequenz 13 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
Fe93 0293 Festfrequenz 14 Hz 0,1/0,01 Lt 00
Fog4 0294 Festfrequenz 15 Hz 0,1/0,01 LUl 00 57
6.30
F285 0295 Nahtlose - - 0: Deaktiviert 0 616
Frequenziibernahme 1: Aktiviert
Fern/Vor Ort
F2s7 0297 Obere Grenzfrequenz fiir | Hz 0,1/0,01 0,0: Deaktiviert 0,0 617
i 0,1-30,0
F288 0298 Gleichspannung fiir Vdc 100,1 240-V-Klasse: 72 (96)-168 *11 120
i 500-V-Klasse: 72 (120)-168 *11
*11: 240-V-Klasse: bis 4,0 kW: 72 bis 168 V; ab 5,5 kW: 96 bis 168 V.
500-V-Klasse: bis 4,0 kW: 72 bis 336 V; ab 5,5 kW: 120 bis 336 V.
e Parameter flr spezielle Betriebsarten
— Aufldsung . .
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
F300 0300 PWM-Trégerfrequenz |  kHz 0,1/0,1 2,0-16,0 12,0 618
F30i 0301 Motor-Fangfunktion - - 0: Deaktiviert 0 5.9
1: Bei kurzzeitigen Netzausféllen
2: Bei kurzzeitigem Ausfall der
Reglerfreigabe an Klemme ST
3:142
4: Beim Hochlauf
Fage 0302 Verhalten bei - - 0: Deaktiviert 0 6.19.2
Netzspannungsausféllen 1: Uberbriickung kurzzeitiger Netzausfélle
(Runterlauf-Stopp) mit Hilfe der regeneratorischen Energie
2: Runterlauf-Stopp bei
Netzspannungsausfall
3: Synchronisierter Hochlauf/Runterlauf
(Signal)
4: Synchronisierter Hochlauf/Runterlauf
(Signal + Netzausfall)

K-10



TOSHIBA E6581614

- Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
F303 0303 Anzahl der Muttipli- " 0: Deaktiviert 0 619.3
Wiederholungen nach |  kator -
Fehler
F3goHq 0304 Dynamisches - - 0: Deaktiviert 0 6.19.4
Bremsen mit 1: Aktiviert, Uberlastungsschutz des
Bremswiderstand Bremswiderstands aktiviert
2: Aktiviert
3: Aktiviert, Uberlastungsschutz des
Bremswiderstands aktiviert
(bei aktivierter Klemme ST)
4: Aktiviert (bei aktivierter Klemme ST)
F305 0305 Spannungsregelung - - 0: Aktiviert 2 6.19.5
bei Runterlauf zur 1: Deaktiviert
Verhinderung von 2: Aktiviert (schneller Runterlauf)
Uberspannungen 3: Aktiviert (dynamischer schneller
(Auswahl des Runterlauf)
Regelungsmodus fiir
Runterlauf-Stopp)
F307 0307 Netzspannungskom- - - 0: Keine Korrektur der Netzspannung, “ 6.19.6
pensation begrenzt
(Ausgangsspan- 1: Korrektur der Netzspannung,
nungsbegrenzung) Ausgangsspannung begrenzt
2: Keine Korrektur der Netzspannung,
Ausgangsspannung unbegrenzt
3: Korrektur der Netzspannung,
F308 0308 Wert des Q 0,1/0,1 1,0-1000 2 6194
Bremswiderstands
F308 0309 Belastbarkeit des kW 0,01/0,01 0,01-30,00 2
Bremswiderstands
F3i0 0310 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3A
Faui 0311 Sperrung einer - - 0: Vorwarts-/Riickwartslauf erlaubt 0 6.19.7
Drehrichtung 1: Riickwartslauf gesperrt
2: Vorwartslauf gesperrt
F3i2 0312 Variation der - - 0: Deaktiviert 0 6.18
Tragerfrequenz 1: Variationsmodus 1
2: Variationsmodus 2
3: Variati 3
F3i4 0314 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3B
F3i5 0316 Automatische - - 0: Tragerfrequenz ohne Absenkung 1 6.18
Absenkung der PWM- -
Tragerfrequenz 1: Tragerfrequenz wird automatisch
2: Tragerfrequenz ohne Absenkung
Unterstiitzung fiir 500-V-Modelle
3: Tragerfrequenz wird automatisch
abgesenkt
Unterstiitzung fiir 500-V-Modelle

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA E6581614

. Aufldsun
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfelr?/ Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siene
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
F3il 0317 Synchronisierte s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0 6.19.2
Runterlaufzeit
(Zeitabstand
zwischen Beginn
des Runterlaufs und
Stillstand)
F3i8 0318 Synchronisierte s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0
Hochlaufzeit
(Zeitabstand
zwischen Beginn
des Hochlaufs
und Erreichen der
Solldrehzahl)
F319 0319 Oberer Grenzwertfir | % " 100-160 “ 6.19.5
Ubererregung beim
regeneratorischen
Bremsen
F3z2d 0320 Verstarkungsfaktor % 0,1/0,1 0,0-100,0 00 6.20
fiir automatische
Drehzahlsenkung
(,Drooping*)
F3d3 0323 Drehmomentbereich % 1" 0-100 10
ohne automatische
D
FIa4 0324 Droop-Ausgangsfilter - 0,1/0,1 0,1-200,0 100,0
F325 0325 Wartezeit bis s 0,01/0,01 0,00-2,50 0,00 6.221
Bremsfreigabe
F3c6 0326 Erkennungsschwelle % 1" 0-100 0
fiir zu kleinen
Bremsfreigabestrom
F327 0327 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3C
F3ica 0328 Frequenz fiir automatischen - - 0: Deaktiviert 0 6.21
Hochgeschwindigkeitsbetrie 1: Frequenz fiir angesteuerten Betrieb
bei geringer Last automatisch festgelegt (Ansteuerung
mit F-Befehl: Erhohen)
2: Frequenz fiir angesteuerten Betrieb
automatisch festgelegt (Ansteuerung
mit R-Befehl: Erhohen)
3: Frequenz fiir angesteuerten
Betrieb mit ~ 3 3 festgelegt
(Hochleistungsbetrieb mit F-Befehl:
Erhohen)
4: Frequenz fiir angesteuerten
Betrieb mit ~ 5 3  festgelegt
(Hochleistungsbetrieb mit R-Befehl
Erhdhen)
F3cs 0329 Lernfunkion fii - - 0: Keine Lernfunktion 0
automatischen 1: Lernfunktion bei Vorwartslauf
Hochgeschwindigkeitsbetrieb 2: Lernfunktion bei Riickwartslauf
bei geringer Last
F330 0330 Frequenz fiir automatischen Hz 0,1/0,01 30,0-44 L 1
Hochgeschwindigkeitsbetrieb
bei geringer Last

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmeni. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA E6581614

- Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
F33i 0331 Untere Grenzfrequenz Hz 0,1/0,01 5,0-10 1 40,0 6.21
fiir Umschaltung auf
Hochgeschwindigkeitsbetrieb
bei geringer Last
F33c 0332 Last-Wartezetfir s 0,1/0,1 0,0-10,0 05
Hochgeschwindigkeitsbetrie
bei geringer Last
F333 0333 Lasterkennungszeitfir s 0,1/0,1 0,0-10,0 1,0
Hochgeschwindigkeitsbetrieb
bei geringer Last
F334 0334 Erkennungszeit s 0,101 0,0-10,0 05
schwere Last fir
Hochgeschwindigkeitsbetrieb
bei geringer Last
F335 0335 Umschaltlastmoment % 110,01 ~250-+250 50
bei angesteuertem
Betrieb
F335 0336 Schwerlastmoment % 1/0,01 -250-+250 100
bei angesteuertem
Betrieb
F337 0337 Schwerlastmoment % 1/0,01 -250-+250 50
bei kontinuierlichem
angesteuertem
Betrieb
F338 0338 Umschaltiastmoment % 110,01 -250-+250 50
beim regeneratorischen
Bremsen
F335 0339 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3D
Faqg 0340 Kriechdauer 1 s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,00 6.22.1
Faql 0341 Wahl des - - 0: Deakiviert 0
Bremsmodus 1: Vorwrtslauf, Aufwértswicklung
2: Riickwirtslauf, Aufwartswicklung
3: Hor i
FIuqe 0342 Eingangswahl - - 0: Deaktiviert 4
fiir Lastanteil- 1: Klemme VIA
Drehmoment 2: Klemme VIB
3: Klemme VIC
4 F3H3
Fad3 0343 Eingangssignal % 1/0,01 -250-+250 100
fiir Hubmoment-
Vorsteuerung
(nur gilltig bei
F34o=H)
FIq4 0344 Multiplikator fiir % 1/0,01 0-100 100
Senkmoment-
Vorsteuerung
F34s5 0345 Bremslosezeit s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,05
F34E 0346 Frequenz zum Hz 0,1/0,01 FoHO-200 30
Anziehen der Bremse
FaqT 0347 Kriechdauer 2 s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,10
F3dE 0348 Bremszeit- - n 0: Deaktiviert 0
Lernfunktion 1: Lernfunktion aktiv (0 nach

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA

E6581614
Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
F34g 0349 Hochlauf-/Runterlauf- " 0: Deaktiviert 0 6.23
Verzdgerungsfunktion 1: Parametereinstellung
2:Ki i
F350 0350 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
Hochlaufverzdgerung
F35i 0351 Zeit fiir s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,0
Hochlaufverzogerung
F3se 0352 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
Runterlaufverzégerung
F353 0353 Zeitfiir s 0,1/0,1 0,0-10,0 00
F359 0359 PID-Regelung s 1M 0-2400 0 6.24
Beart .
F3E0 0360 PID-Regelung 0: Deaktiviert 0
1: Prozess-PID-Regelung
2: Drehzahl-PID-Regelung
F351 0361 Verzogerungsfilter s 0,1/0,1 0,0-25,0 01
FIBe 0362 P-Anteil 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
F363 0363 I-Anteil st 0,01/0,01 0,01-100,0 020
F366 0366 D-Anteil s 0,01/0,01 0,00-2,55 0,00
F3B7 0367 Oberer Prozess- Hz 0,1/0,01 00-FH “
Grenzwert
F3E68 0368 Unterer Prozess- Hz 0,1/0,01 00-F357 0,0
Grenzwert
F355 0369 Auswahl 0: Deaktiviert 0
Riickkopplungssignal 1: Klemme VIA
fiir PID-Regelung 2: Klemme VIB
3: Klemme VIC
4 bis 6: -
F3ig 0372 Prozess- s 0,1/0,1 0,1-600,0 10,0
Zunahmerate (PID-
G
F3i3 0373 Prozess- s 0,101 0,1-600,0 10,0
Abnahmerate (PID-
F375 0375 Werkspezifischer - - *3
Koeffizient 3E
F3lE 0376 Werkspezifischer - -
Koeffizient 3F
F378 0378 Impulszahl des pps 1" 10-500 25 6.10.5
Impulseingangs
FI80 0380 Auswahl Vorwartslauf/ 0: Vorwrts 0 6.24
Riickwartslauf fiir 1: Riickwarts
PID-Regelung
F3ge 0382 Stoppen an 0: Deaktiviert 0 6.22.2
Hindernissen 1: Aktiviert
2:-
F383 0383 Regelungsfrequenz Hz 0,1/0,01 0,1-30,0 50
fiir Stoppen an
Hindernissen

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA E6581614

- Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
F3g84 0384 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3G
F3E5 0385 Werkspezifischer - - - -
Koeffizient 3H
FIEE 0386 Werkspezifischer - - - -
Koeffizient 31
F3859 0389 Auswahl - - 0: F110 dIF 287 ausgewahlt 0 6.24
Fiihrungssignal fiir 1: Klemme VIA
PID-Regelung 2: Klemme VIB
ZFFId
4: RS485-Kommunikation
5:,Schneller’/,Langsamer*-Signal von
externem Logikeingang
6: CANopen-Kommunikation
7: Kommunikations-Option
8: Klemme VIC
9,10:-
11
F350 0390 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3
F3g1 0391 Hysterese fiir Hz 010,01 0,0-4 L 0,2 6.13
Betrieb im unteren
Frequenzbereich
F3g4 0394 Werkspezifischer - - - - *3
Koeffizient 3K

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient” sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.

e Drehmomentanhebungs-Parameter 1

I Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
FHOO 0400 Autotuning ] ] 0: Autotuning deaktiviert 0 6.25
1: Initialisierung von £ 4 7 2 (kehrt auf 0
zuriick)
2: Automatische Abstimmung ausgefiihrt
(kehrt auf 0 zuriick)
3:-
4: kontinuierliche automatische
Berechnung f. Motor
(kehrt auf 0 zuriick)
5: 4+2 (kehrt auf 0 zurlick)
FuOd 0401 Schlupfkompensation % 1" 0-250 70
fiir die Vektorregelung
Fuanz 0402 Automatische % 0,101 0,1-30,0 *2
Drehmoment-
Anhebung
FHOS 0405 Nennleistung des kw 0,01/0,01 0,01-22,00 *2
Motors

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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TOSHIBA

E6581614
Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fuig 0412 Motorspezifischer - - w4
Koeffizient 1
F4i5 0415 Motor-Nennstrom A 0,1/0,1 0,1-100,0 *2 6.25
FYib 0416 Motor-Leerlaufstrom % 1n 10-90 "2
Fyit 0417 Motor-Nenndrehzahl min-1 n 100-64000 *
Fyyt 0441 Drehmomentgrenze 1 % 110,01 0-249%, 250 6.26.1
bei angesteuertem 250: Deaktiviert
Motor
Fy43 0443 Drehmomentgrenze 1 % 10,01 0-249%, 250
beiregeneratorischem 250: Deaktiviert
Bremsen
FyyY 0444 Drehmomentgrenze 2 % 1/0,01 0-249%, 250
bei angesteuertem 250: Deaktiviert
Motor
Fy4ys5 0445 Drehmomentgrenze 2 % 1/0,01 0-249%, 250
beiregeneratorischem 250: Deaktiviert
Bremsen
FY5 1t 0451 Hochlauf-/ 10" 0: Synchronisiert mit Hochlauf/Runterlauf 0 6.26.2
Runterlaufbetrieb 1: Synchronisiert mit min. Zeit
nach Erreichen der
Di
FY5Z 0452 Zeit bis Erkennung s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,00 6.26.3
standiger Auslésung
durch Festbremsung
bei angesteuertem
Motor
FH54 0454 Auswahl 0: Begrenzung konstante 0 6.26.1
Konstantdrehzahl-/ Ausgangsfrequenz
Konstantdrehmoment 1: Begrenzung konstantes Drehmoment
fiir
FH58 0458 Motorspezifischer - R 4
Koeffizient 2
FHES 0459 Lasttragheitsmoment- | Multipli- 0,1/0,1 0,1-100,0 1,0 6.25
Verhéltnis kator
FHYED 0460 Motorspezifischer - - Y4
Koeffizient 3
FHE 0461 Motorspezifischer - -
Koeffizient 4
FHES 0462 Filterkoeffizient fir 0-100 35 6.25
Drehzahlreferenz
FHET 0467 Motorspezifischer - - 4
Koeffizient 5

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(. Siehe Abschnitt 11.5.

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.

*4: Die Parameter ,motorspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA E6581614
e Eingangs-/Ausgangsklemmenparameter 2
. Auflsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
Fuad 0470 VIA Abgleich/ 1M 0-255 128 6.10.3
eI 0471 VIA Neigung/ n 0-255 128
a2 0472 VIB Abgleich/ " 0-255 128
Verschiebung
F473 0473 VIB Neigung/ 11 0-255 128
FHIH 0474 VIC Abgleich / 11 0-255 128
Verschiebung
FHI5 0475 VIC Neigung / n 0-255 128
o Drehmomentanhebungs-Parameter 2
Auflosung
Bezeichnung | Kommunikations-Nr. Funktion Einheit | Bedienfeld / serielle Einstellbereich Grundein- | Benutzer- S\ehe‘
K stellung | einstellung |  Abschnitt
omm.

FuED 0480 Motorspezifischer - - 4

Koeffizient 6
FHES 0485 Motorspezifischer - -

Koeffizient 7
Fugn 0490 Motorspezifischer - -

Koeffizient 8
F4E5 0495 Motorspezifischer R R

Koeffizient 9
F499 0499 Motorspezifischer - -

Koeffizient 10

*4: Die Parameter ,motorspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.

e Hochlauf-/Runterlaufzeit-Parameter

" Auflsung .
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
F500 0500 Hochlaufzeit 2 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 6.27.2
FEO 0501 Runterlaufzeit 2 s 0,101 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0
F5oc 0502 Hoch-/Runterlauf- 0: Linear 0 6.27.1
Rampenform 1 1: S-Form Art 1
F503 0503 Hoch-/Runterlauf- 2 S-Form Art2 0 6.27.2
Rampenform 2
FoO4 0504 Wahl der Hoch-/ 1: Hoch-/Runterlauf 1 1
Runterlauf- 2: Hoch-/Runterlauf 2
Rampenform (1, 2, 3) 3: Hoch-/Runterlauf 3
(Tastenblock am
Bedienfeld)
FEO5 0505 Umschaltfrequenz Hz 0,1/0,01 0,0 (deaktiviert) 0,0
zwischen Hoch-/ 01-Li L
Runterlauf 1 und 2

*8: Diese Parameter kénnen auf eine Aufldsung von 0,01 s eingestellt werden, indem F 5 { 5= { gesetzt wird.
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" Auflosung .
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer: Siehe
Nr. stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
F506 0506 Korrektur des unteren | % " 0-50 10 6.271
Grenzwerts der
S-Kurve
F507 0507 Korrektur des oberen % 1N 0-50 10
Grenzwerts der
S-Kurve
F5i0 0510 Hochlaufzeit 3 s 0,1/0,1 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 6.27.2
F5ii 0511 Runterlaufzeit 3 s 0,101 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0
F5i2 0512 Hoch-/Runterlauf- - - 0: Linear 0
Rampenform 3 1: S-Form Art 1
2: S-Form Art 2
F513 0513 Umschaltfrequenz Hz 0,1/0,01 0,0 (deaktiviert) 0,0
zwischen Hoch-/ 04-4 L
Runterlauf 2 und 3
F5i5 0515 Runterlaufzeit bei s 0,101 0,0-3.600 (360,0) *8 10,0 6.29.4
Nothalt
F5i59 0519 Einstellung der - - 0:- 0 52
Auflosung fir die 1: Aufldsung 0.01 s (kehrt auf 0 zurtick) 6.27.2
Hoch-/Runterlaufzeit 2: Auflésung 0.1 s (kehrt auf 0 zurtick)
FE80 0590 StoBbelastungsiberwachung - - 0: Deaktiviert 0 6.28
1: Stromerkennung
2:D kennung
F551 0591 Storung oder Alarm - - 0: Nur Alarm 0
bei 1: Stérung
F552 0592 Drehrichtungsauswahl - - 0: Uberstrom-/Drehmoment-Erkennung 0
fiir StoRberwachung 1: Unterstrom-/Drehmoment-Erkennung
F583 0593 Erkennungsschwelle % 1" 0-250 150
fiir StoRiiberwachung
F5395 0595 Erkennungszeit fiir s 0,1/0,1 0,0-10,0 05
StoBiiberwachung
F586 0596 Hysterese fiir % 11 0-100 10
StoRerkennung
F597 0597 Wartezeit vor Beginn s 0,1/01 0,0-300,0 00
der
F598 0598 Aktionsauswahl fiir - - 0: Wahrend des Betriebs 0
StoBerkennung 1: Wahrend des Betriebs (auBer bei
Hochlauf/Runterlauf)

*8: Diese Parameter kdnnen auf eine Auflésung von 0,01 s eingestellt werden, indem F 5 {5 ={ gesetzt wird.
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TOSHIBA E6581614
e Schutz-Parameter
- Auflésung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer: Siehe
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
FEO! 0601 Soft-Stall % 1" 10-199 150 6.29.2
Schwellwert 1 (A) 200 (deaktiviert)
FEOZ 0602 Verhalten nach 0: Beim Abschalten I8schen 0 6.29.3
Storung und 1: Beim Abschalten beibehalten
F&EOI 0603 Runterlauf bei 0: Freilauf-Stopp 0 6.29.4
Not-Aus 1: Runterlauf-Stopp
2: DC-Notbremse
3: Runterlauf-Stopp (F 5 /5)
4: Schneller Runterlauf-Stopp
5: Dynamischer schneller Runterlauf-
Stopp
FEOH 0604 Zeitdauer der s 0,1/0,1 0,0-20,0 1,0
Gleichstrombremsung
bei Nothalt
FEOS 0605 Erkennung von 0: Deaktiviert 0 6.29.5
Phasenfehlern am 1: Beim Hochlauf (nur einmal nach dem
Ausgang Einschalten der Netzspannung)
2: Beim Hochlauf (jedes Mal)
3: Wahrend des Betriebs
4: Beim Hochlauf und wahrend des
Betriebs
5: Erkennung von Ausschalten auf der
FEOT 0607 Erkennungszeit fiir s n 10-2400 300 5.6
150 % Motor-Uberlast 6.29.1
FEOE 0608 Erkennung von 0: Deaktiviert 1 6.29.6
Phasenfehlern am 1: Aktiviert
Eingang
FEOS 0609 Hysterese fir % 1" 1-20 10 6.29.7
Erkennung von
Unterstrom
FEID 0610 Stérung oder Alarm 0: Nur Alarm 0
bei Unterstrom 1: Stérung
Foil 0611 Schwellwert fir % 1" 0-150 0
Unterstrom (A)
F&id 0612 Reaktionszeit bei s " 0-255 0
Unterstrom
FEi13 0613 Erkennung von 0: Jedes Mal (normale Testimpulse) 0 6.29.8
ausgangsseitigem 1: Nur einmal nach dem Einschalten
Kurzschluss beim (normale Testimpulse)
Hochlauf 2: Jedes Mal (kurze Impulse)
3: Nur einmal nach dem Einschalten
(kurze Testi
FEIH 0614 Auswahl fiir 0: Deaktiviert 1 6.29.9
1: Aktiviert
FEIS 0615 Storung oder Alarm 0: Nur Alarm 0 6.29.10
bei U 1: Stérung
FEIE 0616 Schwellwert fiir % 100,01 0 (deaktiviert) 150
U 1-250
FEIR 0618 Reaktionszeit bei s 0,101 0,0-10,0 05
FEi9 0619 Hysterese fiir % i 0-100 10
Uberdrehmoment-
Erkennung
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TOSHIBA E6581614

" Auflosung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siene
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
FE2D 0620 Ventilator-Ein/Aus- - - 0: Ein/Aus-Steuerung 0 6.29.11
Steuerung 1: Immer ein
FERZ! 0621 Alarm bei Erreichen 100 0,101 0,0-999,0 876,0 6.29.12
von Betriebsstunden | Stunden (=10 Stunden)
FEZS 0625 Werkspezifischer - - - - '3
Koeffizient 6A
FECE 0626 Ansprechschwelle % 10" 100-150 *2 6.19.4
fiir Blockierschutz 6.19.5
(,Soft-Stall) bei
Uberspannung
FEZT 0627 Storung oder Alarm - - 0: Nur Alarm 0 6.29.13
bei Unterspannung (bei Unterschreitung von 60 %)
1: Stérung
(bei Unterschreitung von 60 %)
2: Nur Alarm
(bei Unterschreitung von 50 %,
Eingangs-wechselspannungs-Drossel
erforderlich)
FE25 0629 Werkspezifischer - - - - 3
Koeffizient 6B
FE3 1 0631 Erkennungsmethode 0:150 % -60's (120 % - 60s) 0 56
fiir Umrichter-Uberlast 1 dtzung
FE3C 0632 Elektronischer 0: Deaktiviert (= H =, F {73 0 56
Temperatur- 1: Aktiviert ( H o~ F 173) 6.29.1
Schutzspeicher 2: Deaktiviert (£ H )
3: Aktiviert (£ H )
FE33 0633 Erkennung einer % 1" 0: Deaktiviert, 0 6.29.14
Unterschreitung 1-100
des analogen
Eingangssollwerts
(VIC)
FEIH 0634 Jahrliche - - 1:-10 bis +10°C 3 6.29.15
durchschnittliche 2:11bis 20°C
Umgebungstemperatur 3:21bis 30°C
(fiir Ersatzteilaustausch- 4:31bis 40°C
Alarm) 5:41 bis 50°C
6: 51 bis 60°C
FEY3 0643 Werkspezifischer - - - - ‘3
Koeffizient 6C
FEHY 0644 Verhalten bei - - 0: Stérung 0 6.29.14
Erkennung einer 1: Nur Alarm (Freilauf-Stopp)
Unterschreitung 2: Nur Alarm (Frequenz £ 54 5)
des analogen 3: Nur Alarm (Betrieb fortsetzen)
Eingangssollwerts 4: Nur Alarm (Runterlauf-Stopp)
(VIC)
FEH5 0645 Auswahl PTC- - - 1: Storung 1 6.29.16
2: Nur Alarm
FEHE 0646 PTC- Q 1" 100-9999 3000
FEYE 0648 Alarmwert des 10.000 0,101 0,0-999,0 999,0 6.29.17
Startvorgang-Zahlers | Startvor-
génge

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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TOSHIBA E6581614
Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
FEYG 0649 Notlauffrequenz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0 6.29.14
FG50 0650 Funktion Deaktiviert 0 6.30
Notfallbetrieb 1: Aktiviert
(,Forced fire-speed
control*)
FESE 0656 Werkspezifischer - - - '3
Koeffizient 6D
FEST 0657 Uberlast-Alarmstufe % n 10-100 50 56
FEED 0660 Auswahl - 0: Deaktiviert 0 6.31
Uberbriickungs- 1: Klemme VIA
Zusatzeingang 2:Klemme VIB
3: Klemme VIC
4 FL
FEE! 0661 Auswahl 0: Deaktiviert 0
Multiplikations- 1: Klemme VIA
Zusatzeingang 2: Klemme VIB
3: Klemme VIC
4 FI25
FEET 0663 Funktionsauswahl fiir 0: Frequenzvorgabe 0 6.32
Analogeingangsklemme 1: Hoch-/Runterlaufzeit
(VIB) 2: Obere Grenzfrequenz
3,4
5: Drehmoment-Anhebung
6: Blockierschutzschwelle
7: Elektronischer Motorschutz
8 bis 10: -
11: Grundfrequenz

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient“ sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter

darf nicht verandert werden.

e Ausgangsparameter

- Aufldsung
Bezeichnung K°’“m“,3'ka"°”5' Funktion Einheit |  Bedienfeld/ Einstellbereich Grundein- | Benutzer- | Siehe
I stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
FEET 0667 Einheit des - 0:0,1kWh 1 6.33.1
Impulsausgangs 1:1kWh
fiir integrierte 2:10kWh
Eingangsleistung 3:100 kWh
FEEE 0668 Impulsbreite des s 0,1/0,1 04-1,0 01
Impulsausgangs
fiir integrierte
o .
F&ES 0669 Auswahl Logik-/ 0: Logikausgang 0 6.33.2
Impulsausgang 1: Impulsausgang
(OUT)
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TOSHIBA E6581614

" Auflosung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siene
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
FEIE 0676 Auszugebende GroRe - - 0: Ausgangsfrequenz 0 6.33.2
am Impulsausgang 1: Ausgangsstrom
(ouT) 2: Frequenz-Sollwert
3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung)
4: Ausgangsspannung (Sollwert)
5: Eingangsleistung
6: Ausgangsleistung
7: Drehmoment
8-
9: Kumulierter Lastfaktor des Motors
10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters
11: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands
12: Standerfrequenz
13: VIA-Eingangswert
14: VIB-Eingangswert
15: Fester Ausgang 1
(entsprechend 100 % Ausgangsstrom)
16: Fester Ausgang 2
(entsprechend 50 % Ausgangsstrom)
17: Fester Ausgang 3
(nicht Ausgangsstrom)
18: Kommunikationsdaten
19:-
20: VIC-Eingangswert
23 PID-Ri {
FETT 0677 Maximale Impulszahl | kpps 0,01/0,01 0,50-2,00 0,80
pro Sekunde
FE18 0678 Impulsausgangsfilter |~ ms 1" 21000 64
FET8 0679 Impulseingangsfilter ms 1N 2-1000 2 6.10.5
FEE 0681 Analoges - - 0: Messgerateoption (0 bis 1 mA) 0 5.1
Ausgangssignal 1: Stromausgang (0 bis 20 mA) 6.33.3
2 (0bis 10V)
FEEH 0684 Analogausgangsfilter ms 1M 2-1000 2
FES 0691 Invertierung - - 0: invertiert (negative Steigung) 1
des analogen 1: nicht invertiert (positive Steigung)
F&9c2 0692 Analogausgang- % 0,1/0,1 -1,0-+100,0 00
Abgleich/
Verschiebung
FES3 0693 Werkspezifischer - - - R 3
Koeffizient 6E

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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E6581614
o Bedienfeld-Parameter
- Auflésung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer: Siehe
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
FIon 0700 Parameterschutz 0: Freigabe 0 6.341
1: Schreibschutz (Bedienfeld und
Fernbedienung)
2: Schreibschutz (1 + RS485-
Kommunikation)
3: Leseschutz (Bedienfeld und
Fernbedienung)
4: Leseschutz (3 + RS485-
Fioi 0701 Strom-/ 0:% 0 5.10.1
Spannungsanzeige 1: A (Ampere) / V (Volt)
in relativen oder
absoluten Einheiten
Fane 0702 Multiplikator bei Multipli- 0,01/0,01 0,00: Deaktiviert (Anzeige der Frequenz) 0,00 5.10.2
frequenzproportionaler | kator 0,01-200,0
Anzeige
Fi03 0703 Auswahl der 1" 0: Alle Frequenzen werden angezeigt 0
Frequenzen fiir 1: PID-Frequenzen werden angezeigt
frequenzproportionale
Anzeige
FI05 0705 Invertierung bei 1" 0: invertiert (negative Steigung) 1
Anzeige in freien 1: nicht invertiert (positive Steigung)
Einheiten
FI0E 0706 Abgleich/ Hz 0,1/0,01 0,00-F H 0,00
Verschiebung bei
Anzeige in freien
Einheiten
FaoT 0707 Freie Schrittweite 1 Hz 0,01/0,01 0,00: Automatisch 0,00 6.34.4
(Drehung des 0,01-FH
Einstellreglers um
1 Schritt)
Faog 0708 Frequenzschrittweite 2 0: Automatisch 0
(Bedienfeld) 1-255
FI09 0709 Halten der 0: Echtzeit 0 6.34.7
Anzeigewerte in der 1: Halten der Spitzenwerte
Standardebene 2: Halten der Mini te
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TOSHIBA E6581614

Auflosung

Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer: Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fiin 0710 Auswahl der - - 0: Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit) 0 6.34.5
Anfangsanzeige am 1: Ausgangsstrom (%/A) 8.21
Bedienfeld 2: Frequenz-Sollwert 8.3.2

(Hz/ freie Einheit)
3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung) (%/V)
4: Ausgangsspannung (Sollwert) (%/V)
5: Eingangsleistung (kW)
6: Ausgangsleistung (kW)
7: Drehmoment (%)
8

9: Kumulierter Lastfaktor des Motors

10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters

11: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands

12: Standerfrequenz (Hz/freie Einheit)

13: VIA-Eingangswert (%)

14: VIB-Eingangswert (%)

15 bis 17: -

18: Beliebiger Code gemaR
Kommunikation

19:-

20: VIC-Eingangswert (%)

21: Impulseingangswert (pps)

22:-

23: PID-Riickkopplungswert (Hz/freie
Einheit)

24: Integrierte Eingangsleistung (kWh)

25: Integrierte Ausgangsleistung (kWh)

26: Motor-Lastfaktor (%)

27: Umrichter-Lastfaktor (%)

28: Umrichter-Nennstrom (A)

M-Ausgangswert (%)

30: Impulsausgangswert (pps)

31: Gesamteinschaltdauer (100 Stunden)

32: Geblase-Gesamtbetriebsdauer
(100 Stunden)

33: Gesamtbetriebsdauer (100 Stunden)

34: Zahl der Startvorgange
(10000 Startvorgange)

35: Zahl der Vorwartslauf-Startvorgénge
(10000 Startvorgange)

36: Zahl der Riickwartslauf-Startvorgange
(10000 Startvorgange)

37: Zahl der Stérungen (Anzahl)

38,39:-

40: Umrichter-Nennstrom (korrigierte
Tragerfrequenz)

41 bis 51: -

52: Frequenzvorgabe / Ausgangsfrequenz
(Hz/freie Einheit)
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E6581614

Bezeichnung

Kommunikations-
Nr.

Funktion

Einheit

Auflsung
Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

Grundein-
stellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

Faii

0711

Monitorebene 1

0712

Monitorebene 2

0713

Monitorebene 3

0714

Monitorebene 4

0715

Monitorebene 5

0716

Monitorebene 6

0: Ausgangsfrequenz (Hz/freie Einheit)
1: Ausgangsstrom (%/A)
2: Frequenz-Sollwert
(Hz / freie Einheit)
3: Eingangsspannung
(Gleichspannungserkennung) (%/V)
4: Ausgangsspannung (Sollwert) (%/V)
5: Eingangsleistung (kW)
6: Ausgangsleistung (kW)
7: Drehmoment (%)
8

9: Kumulierter Lastfaktor des Motors

10: Kumulierter Lastfaktor des Umrichters

11: Kumulierter Lastfaktor des
Bremswiderstands

12: Standerfrequenz (Hz/freie Einheit)

: VIA-Eingangswert (%)

: VIB-Eingangswert (%)

15 bis 17: -

18: Beliebiger Code gemaR
Kommunikation

19: -

20: VIC-Eingangswert (%)

21: Impulseingangswert (pps)

22:-

2

23: PID-Ril t (Hz/freie
Einheit)
24: Integrierte Eingangsleistung (kWh)
25: Integrierte Ausgangsleistung (kWh)
26: Motor-Lastfaktor (%)
27: Umrichter-Lastfaktor (%)
28: Umrichter-Nennstrom (A)
29: FM-Ausgangswert (%)
30: Impulsausgangswert (pps)
31: Gesamteinschaltdauer (100 Stunden)
32: Geblase-Gesamtbetriebsdauer
(100 Stunden)
33: Gesamtbetriebsdauer (100 Stunden)

0717

Monitorebene 7

0718

Monitorebene 8

34: Zahl der Startvorg
(10000 Startvorgange)

35: Zahl der Vorwartslauf-Startvorgénge
(10000 Startvorgange)

36: Zahl der Riickwartslauf-Startvorgénge
(10000 Startvorgange)

37: Zahl der Stérungen (Anzahl)

38,39:-

40: Umrichter-Nennstrom (korrigierte
Tragerfrequenz)

41 bis 51: -

52: Frequenzvorgabe / Ausgangsfrequenz
(Hz/freie Einheit)

27

6.34.6
8.21
832

0719

Auswahl fir Léschung
des Startbefehls

0: Loschen bei Freilauf-Stopp und Halten
bei 10 FF.

1: Halten bei Freilauf-Stopp und /7 J F F.

2: Loschen bei Freilauf-Stopp /7 5 F F.

3: 2+ Loschen bei Anderung von £ /7 of
is changed

6.34.8

0720

Auswahl der
Anfangsanzeige an
der Fernbedienung

0-52 (wie & 7 {17)

6.34.5

11
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Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
Fi2t 0721 Art des Runterlaufs 0: Runterlauf-Stopp 0 6.34.9
nach Stopp am 1: Freilauf-Stopp
Bedienfeld
FioHq 0724 Betriebsfrequenz- 0: Frequenzvorgabe am Bedienfeld (< ) 0 57
Vorwahl am 1: Frequenzvorgabe am Bedienfeld (F )
Einstellregler + Festfrequenz
Fi28 0729 Multiplikator % 1M -100-+100 0 6.31
fiir Bedienfeld-
Uberlagerungssignal
Fi30 0730 Sperren der 0: Freigabe 0 6.341
Frequenzvorgabe am 1: Gesperrt
Bedienfeld (F £)
Fa3i 0731 Erkennung des 0: Freigabe 0
Trennens der 1: Gesperrt
Fernbedienung
Fi3c 0732 Sperren der Taste 0: Freigabe 1 6.6
Lokal/Fern an der 1: Gesperrt 6.34.1
Fernbedienung
Fi33 0733 Sperren des Betriebs 0: Freigabe 0 6.341
vom Bedienfeld 1: Gesperrt
(RUN-Taste)
Fa3d 0734 Sperren des Nothalts 0: Freigabe 0
am Bedienfeld 1: Gesperrt
F335 0735 Sperren der 0: Freigabe 0
Riicksetzfunktion am 1: Gesperrt
Bedienfeld
Fi3E 0736 Sperren von 0: Freigabe 1
Anderungen an 1: Gesperrt
CnodiFng
wéhrend des Betriebs
Fi37 0737 Sperren aller 0: Freigabe 0
Tastenbetétigungen 1: Gesperrt
FI138 0738 Passworteinstellung 0: Passwort nicht gesetzt 0
(F100) 1-9998
9999: Passwort gesetzt
Fi39 0739 Passwortpriifung 0: Passwort nicht gesetzt 0
1-9998
9999: Passwort gesetzt
Fa4g 0740 Auswahl 0: Deaktiviert 1 6.35
Riickverfolgung 1: Bei Stérung
2: Bei Triggerung
3:1+2
Fadt 0741 Zyklusdauer fiir 0:4ms 2
Riickverfolgung 1:20ms
2:100 ms
31s
4:10s
Fade 0742 Riickverfolgungsdaten 1 0
Fa43 0743 Rickverfolgungsdaten 2 1
0-42
Fadd 0744 Riickverfolgungsdaten 3 2
Fa4g 0745 Riickverfolgungsdaten 4 3
FaqE 0746 Filter fiir ms " 8-1000 200 6.347
Monitorebene
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- Aufldsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
FI4E 0748 Haltefunktion des - - 0: Deaktiviert 0 6.36
integrierenden 1: Aktiviert
Wattmeters
FI45 0749 Anzeigeeinheit 0:1=1 kWh ]
des integrierenden 1:1=10 kWh
Wattmeters 2:1=100 kWh
3:1=1000 kWh
4:1=10000 kWh
Fi50 0750 Funktionsauswahl mit - - 0: Umschaltung vereinfachte / Standard- 0 45
EASY-Taste Programmierebene 6.16
1: Schnelltaste 6.37
2: Lokale / Fernbedienungstaste
3: Uberwachung Spitzen-/Minimum-
Haltetrigger
4:-
5:-
Fasid 0751 Parameter 1 fiir - - 3 45
vereinfachte (CMod) 6.37
Programmierebene
Fi52 0752 Parameter 2 fiir - - 4
vereinfachte (FMod)
P "
Fi53 0753 Parameter 3 fiir - - 9
vereinfachte (ACC)
FI54 0754 Parameter 4 fiir - - 10
vereinfachte (dEC)
P "
F155 0755 Parameter 5 fiir - - 12
vereinfachte ()
P "
Fi56 0756 Parameter 6 fiir - - 13
vereinfachte (LL)
P "
FI57 0757 Parameter 7 fiir - - 0-2999 600
vereinfachte (Einstellung geman (tHr)
P " P e )
Fi58 0758 Parameter 8 fiir - - 6
vereinfachte (FM)
P "
FI5%9 0759 Parameter 9 fiir - - 999
vereinfachte
Programmierebene
FI60 0760 Parameter 10 - - 999
fiir vereinfachte
P y
FiB! 0761 Parameter 11 - - 999
fiir vereinfachte
P y
Fl6c2 0762 Parameter 12 - - 999
fiir vereinfachte
P -
Fl63 0763 Parameter 13 - - 999
fiir vereinfachte
P y

*2: Die Grundeinstellwerte sind je nach Nennleistung unterschiedlich. Siehe Abschnitt 11.4.
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Bezeichnung

Kommunikations-
Nr.

Funktion

Einheit

Auflosung
Bedienfeld /
serielle Komm.

Einstellbereich

Grundein-
stellung

Benutzer-
einstellung

Siehe
Abschnitt

0764

Parameter 14
fiir vereinfachte
P "

0765

Parameter 15
fiir vereinfachte
Programmierebene

0766

Parameter 16
fiir vereinfachte
Programmierebene

0767

Parameter 17
fiir vereinfachte
Programmierebene

0768

Parameter 18
fiir vereinfachte
Programmierebene

0769

Parameter 19
fiir vereinfachte
Programmierebene

0770

Parameter 20
fiir vereinfachte
P -

0771

Parameter 21
fiir vereinfachte
Programmierebene

0772

Parameter 22
fiir vereinfachte
P "

0773

Parameter 23
fiir vereinfachte
P y

0-2999

(Einstellung geman

0774

Parameter 24
fiir vereinfachte
Programmierebene

0775

Parameter 25
fiir vereinfachte
P .

0776

Parameter 26
fiir vereinfachte
Programmierebene

0777

Parameter 27
fiir vereinfachte
Programmierebene

0778

Parameter 28
fiir vereinfachte

0779

Parameter 29
fiir vereinfachte
Programmierebene

0780

Parameter 30
fiir vereinfachte
Programmierebene

0781

Parameter 31
fiir vereinfachte
P y

0782

Parameter 32
fiir vereinfachte
Programmierebene

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

999

701
(F701)

50
(PSEL)

4.5
6.37
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I Auflsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer: Siehe
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
FI80 0790 Auswahl der OCHELLED 0 6.34.10
Bedienfeldanzeige TFIG ibis F 15
beim Ei 2,3:-
Fi51 0791 1.und 2. Zeichen von hex 0-FFFF 2d2d
Fai80
Fige 0792 3.und 4. Zeichenvon | hex - 0-FFFF 2d2d
Fai80
Fi53 0793 5.und 6. Zeichenvon |  hex - 0-FFFF 2d2d
F150
Fia4 0794 7.und 8. Zeichen von hex - 0-FFFF 2d2d
Fai80
F185 0799 Werkspezifischer - - - - 3
Koeffizient 7A

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.

o Kommunikationsparameter

- Aufldsung : .
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer- Siene
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
FEOD 0800 Baudrate - - 3:9600 bps 4 6.8.1
4:19200 bps
5: 38400 bps
FEO 0801 Paritét - - 0: Keine Paritat 1
1: Gerade Paritét
2: Ungerade Paritat
s0¢2 0802 Umrichter-Nummer - 1N 0-247 0
FEC3 0803 Zeitlimit fiir s 0,1/01 0,0: Deaktiviert, 00
Kommunikations- 0,1-100,0
Zeitiiberschreitung
Faoq 0804 Aktion bei - - 0: Nur Alarm 0
Kommunikations- 1: Storung (Freilauf-Stopp)
Zeitiiberschreitung 2: Stérung (Runterlauf-Stopp)
FBOS 0805 Kommunikations- s 0,01/0,01 0,00-2,00 0,00
Wartezyklus
FEOE 0806 Festlegung als Master - - 0: Slave (Sollwert 0 Hz bei Ausfall des 0
oder Slave fiir die Masters)
Kommunikation 1: Slave (Betrieb wird fortgesetzt bei
zwischen Umrichtern Ausfall des Masters)
2: Slave (Nothalt bei Ausfall des Masters)
3: Master (sendet Frequenz-Sollwerte)
4: Master (sendet Betriebsfrequenz)
FEOE 0808 Bedingung fiir - - 0: Standig giiltig 1
Erkennung einer 1: Kommunikationsauswahl ~ /7 &
Kommunikations- oder L1100
Zeitiiberschreitung 2: 1+ wahrend des Betriebs
FEID 0810 Auswahl des - 1" 0: Deaktiviert 0 6.10.2
Vorgabepunkts bei 1: Aktiviert 6.38.1
D S
Fati 0811 Einstellung fiir % mn 0-100 0
Vorgabepunkt 1 bei
M o
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Kommunikations- Auftbsung Grundein- | Benutzer- Siehe
Bezeichnung Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich .
Nr. stellung | einstellung |  Abschnitt
serielle Komm.
FEiZ 0812 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 00-FH 0,0 6.10.2
Vorgabepunkt 1 bei 6.38.1
b o
F81i3 0813 Einstellung fiir % " 0-100 100
Vorgabepunkt 2 bei
5 o
FEIH 0814 Frequenz fiir Hz 0,1/0,01 0,0-FH “
Vorgabepunkt 2 bei
M o
FEZS 0829 Wehl des 0: Toshiba Umrichterprotokoll 0 6.38.1
D: 1: Modbus RTU-Protokoll
FESE 0856 Anzahl der 1:2 Pole 2
Motorpole fiir die 2:4 Pole
Datenkommunikation 3:6Pole
4:8Pole
5:10 Pole
6: 12 Pole
7:14 Pole
8:16 Pole
FEI0 0870 Blocktransfer - zu 0: Keine Auswahl 0
schreibende Daten 1 1: Kommunikationsbefehl 1
2: Kommunikationsbefehl 2
FETI 0871 Blocktransfer - zu 3 Frequenz-Sollwert ) 0
schreibende Daten 2 4: Ausgangsdaten an der Klemmleiste
5: FM-Analogausgang
6: Motordrehzahlbefeh!
FEI5 0875 Blocktransfer - zu 0: Keine Auswahl 0
lesende Daten 1 1: Statusinformation 1
2
FEIR 0876 Blocktransfer - zu 3: Ausgangsstrom 0
lesende Daten 2 4: Ausgangsspannung
5: Alar
FEIT 0877 Blocktransfer - zu 6: PID-Riickkopplungswert 0
lesende Daten 3 7: Digitale Eingangsklemmen
8: Digitale
FEIE 0878 Blocktransfer - zu 9 VI%—KIemme 0
lesende Daten 4 10: VIB-Klemme
Fais 0879 Blocktransfer - zu 11:VIC-Klemme 0
12: Eingangsspannung
lesende Daten 5
(Gleichspannungserkennung)
13: Motordrehzahl
14: Drehmoment
FEED 0880 Freie Notiz " 0-65530 (65535) 0 6.38.3
B85 0898 Werkspezifischer - - 3
Koeffizient 8A
FESS 0899 Riicksetzung der 0:- 0 6.38.1
ikati 1: Riicksetzung (kehrt auf 0 zuriick)

*1: Die Grundeinstellwerte richten sich nach der Einstellung im Einrichtmen(i. Siehe Abschnitt 11.5.
*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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e PM-Motorparameter
I Auflsung
Bezeichnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benuizer- Siene
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
FR00 0900 Werkspezifischer - B 3
Koeffizient 9A
Faoi 0901 Werkspezifischer - N
Koeffizient 9B
F502 0902 Werkspezifischer - N
Koeffizient 9C
F505 0909 Werkspezifischer - R
Koeffizient 9D
Fgig 0910 Stromschwelle zur % " 1150 100 6.39
Erkennung von
Asynchronlauf
Faul 0911 Reaktionszeit zur s 0,01/0,01 0.00: Keine Erkennung 0,00
Erkennung von 0,01-2,55
Asynchronlauf
Fgi2 0912 Induktivitét g-Achse mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00 6.25.2
6.39
Fgi3 0913 Induktivitat d-Achse mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00
FSiH 0914 Werkspezifischer - - *3
Koeffizient 9E
F5i5 0915 Werkspezifischer - N
Koeffizient 9L
Fai& 0916 Werkspezifischer - N
Koeffizient 9F
FgiT 0917 Werkspezifischer - R
Koeffizient 9G
FSi8 0918 Werkspezifischer - -
Koeffizient 9H
F5i5 0919 Werkspezifischer - -
Koeffizient 91
FS20 0920 Werkspezifischer - R
Koeffizient 9J
Fe30 0930 Werkspezifischer - N
Koeffizient 9K

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht verandert werden.
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e Traversbetrieb-Parameter
. Auflésung
Bezelchnung Kommunikations- Funktion Einheit Bedienfeld / Einstellbereich Grundein- | Benutzer: Siehe
Nr. N stellung | einstellung | Abschnitt
serielle Komm.
Fa8d 0980 Auswahl 11 0: Deaktiviert 0 6.40
Traversbetrieb 1: Aktiviert
FaE! 0981 Hochlaufzeit s 0,101 0,1-120,0 25,0
Traversbetrieb
Fg82 0982 Runterlaufzeit s 01/01 01-120,0 25,0
Traversbetrieb
Fo83 0983 Schrittweite % 0,1/0,1 0,0-25,0 10,0
Traversbetrieb
F9E4 0984 Sprungweite % 0,1/0,1 0,0-50,0 10,0
Traversbetrieb
o Werkspezifische Parameter
[ i { Funktion I Siehe Abschnitt ]
k + {
l -A577 [ Werkspezifischer Koeffizient [ *3 ]

*3: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient* sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter

darf

nicht verandert werden.

o Kommunikationsoptions-Parameter

Bezeichnung { Funktion Siehe Abschnitt
CO00-00i80900-0508 Parameter fiir K 6581913
Cigf-riHs Parameter fiir CC-Link-Option E6581830
fi50-ri89 Parameter fiir ProfiBus DP-Option E6581738
f200-0248 Parameter fiir DeviceNet-Option E6581737
fHO0-0445,0850-06858 Parameter fiir EtherCAT-Option E6581818
C500-0545 [¢ EtherNet-Parameter E6581741
£550-05595 Parameter fiir EtherNet/IP-Option
CE00-CE45 Parameter fiir Modbus TCP- Optlon
C100-07599,0800-0830 Parameter fiir CANop E6581911

Anmerkung: Ausflihrliche technische Angaben finden Sie in den einzelnen Betriebsanleitungen.

11.4 Werkseinstellungen der Umrichtermodelle

Automatische Ansprechschwelle | Anzeigeeinheit
Drehmoment- Wert des Belastoarkeit des Nennleistung Motor- Motor- fir Blockierschutz des
o Drehmoment- "
) g . des Motors Nennstrom | Leerlaufstrom (“Soﬁ»SlaH )bei | integrierenden
Umrichtertyp 9 Wattmeters
whkIF{T2 | F3I0RE EERE] ac o5 FYi5 FHib FE2E £74g
(%) @ (kw) (%) (kw) (A) (%) (%) !
VF$15-2004PM-W 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 2,0 65 136 0
VF$15-2007PM-W 6,0 200,0 0,12 58 0,75 34 60 136 0
VFS$15-2015PM-W 6,0 75,0 0,12 43 1,50 6,2 55 136 0
VFS15-2022PM-W 5,0 75,0 0,12 4.1 2,20 8,9 52 136 0
VF$15-2037PM-W 50 40,0 0,12 34 4,00 14,8 48 136 1
VFS15-2055PM-W 4,0 15,0 0,44 30 5,50 21,0 46 136 1
VF$15-2075PM-W 3,0 15,0 0,44 25 7,50 28,2 43 136 1
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Automatische Ansprechschwelle | Anzeigeeinheit
Drehmoment- Wert des Belastbarkeit des Nennleistung Motor- Motor- fiir Blockierschutz des
. Drehmoment- "
X 9 L des Motors. Nennstrom | Leerlaufstrom | (Soft-Stall')bei | integrierenden
Umrichtertyp 9
whiFiI2 | FI0E F305 FHEOZ FHEO5 FYis FYib FGch F14g
(%) @ (kw) (%) (kW) A (%) (%) T
VF$15-2110PM-W 2,0 75 0,88 23 11,00 40,6 4 136 1
VFS15-2150PM-W 20 75 0,88 2,0 15,00 54,6 38 136 1
VF$158-2002PL-W 6,0 200,0 0,12 83 0,20 12 70 136 0
VF$15S8-2004PL-W 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 2,0 65 136 0
VF$158-2007PL-W 6,0 200,0 0,12 58 0,75 34 60 136 0
VFS$158-2015PL-W 6,0 75,0 0,12 43 1,50 6,2 55 136 0
VF$158-2022PL-W 50 750 012 41 2,20 89 52 136 0
VFS$15-4004PL-W 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 10 65 14 0
VF$15-4007PL-W 6,0 200,0 0,12 58 0,75 17 60 141 0
VFS15-4015PL-W 6,0 200,0 0,12 43 1,50 31 55 141 0
VF$15-4022PL-W 50 200,0 0,12 41 2,20 45 52 141 0
VF$15-4037PL-W 50 160,0 0,12 34 4,00 74 48 141 1
VFS15-4055PL-W 4,0 60,0 0,44 26 5,50 10,5 46 141 1
VF$15-4075PL-W 3,0 60,0 0,44 23 7,50 141 43 141 1
VFS15-4110PL-W 2,0 30,0 0,88 2,2 11,00 20,3 4 141 1
VFS15-4150PL-W 2,0 30,0 0,88 19 15,00 273 38 141 1
*1: Bei der Regionseinstellung JP ist F 47 5 auf 3,7 (kW) gesetzt.
Hauptregionen
Funktion Bezeichnung U A5 iA usH o
(Europa) (Asien, Ozeanien) (Nordamerika) (Japan)
Anmerkung 1:
ULl F T
FEOM FC i3]
Frequenz F219F330) 50,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 60,0 (Hz)
FIGTFE M
Basisfrequenz 240-V-Klasse 230 (V) 230 (V) 230 (V) 230 (V)
wlulFITH
1,2 500-V-Klasse 400 (V) 400 (V) 460 (V) 400 (V)
U/f-Kennlinien-Wah! FE 0 0 0 2
Netzspannungskompensation na
(Ausgangsspannungsbegrenzung) F307 2 2 2 8
Oberer Grenzwert fiir Ubererregung
beim regeneratorischen Bremsen F3i3 120 120 120 140
Motor-Nenndrehzahl it 1410 (min'!) 1410 (min”) 1710 (min”) 1710 (min”)

Anmerkung 1) Einzelheiten zum Einrichtmenii finden Sie in Abschnitt 3.1.
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11.6 Eingangsklemmen-Funktionen

Die Funktionsnummern in der folgenden Tabelle kdnnen den Parametern ~ {JH, F {OF, F{ {0 bis Fi1H, Fi51

bis F {55, A5 73 bis A5 75 zugewiesen werden.

e Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 1

Funktion Nr. ‘ Code ‘ Funktion Beschreibung A:sf:im
01 - Keine Funktion Deaktiviert -
2 F Vorwartslauf ( ) EIN: Vorwértslauf, AUS: Runterlauf-Stopp 721
3 FN INVERS: Vorwartslauf-Befehl INVERS: F
4 R Ruckwartslauf (L ) EIN: Riickwértslauf, AUS: Runterlauf-Stopp
5 RN INVERS: Rickwértslauf-Befehl INVERS: R
6 ST Standby EIN: Betriebsbereit 311
AUS: Freilauf-Stopp 59
7 STN INVERS: Reglerfreigabe INVERS: ST 6.71
6.34.8
8 RES Riicksetz-Befehl 1 *2 EIN: Vorbereiten fiir Reset, EIN — AUS: Reset nach Storung 13.2
9 RESN INVERS: Riicksetz-Befehl 1 *2 INVERS: RES (Quittierung nach Stérung)
10 SS1 Festfrequenz Bit 1 5.7
1 SSIN INVERS: Festfrequenz 1 724
12 SS2 Festfrequenz Bit 2
13 SS2N INVERS: Festfrequenz 2 . .
- 15 mit SS1 bis SS4 (SSIN bis SS4N) (4 Bit)
14 SS3 Festfrequenz Bit 3
15 SS3N INVERS: Festfrequenz 3
16 SS4 Festfrequenz Bit 4 57
77 |ssaN " |INVERS: Festirequenz4 T
18 JOG Ei ieb tiber K i EIN: Einri ieb, AUS: Einri ieb aus 6.14
19 JOGN INVERS: Einrichtbetrieb INVERS: JOG
20 EXT Not-Halt durch externes Signal EIN: £ Nothalt 6.29.4
OFF: Nach Stopp durch £ 5 7 3, £ Stérung
21 EXTN INVERS: Not-Halt durch externes Signal INVERS: EXT
22 DB Gleichstrombremsung EIN: Glei g, AUS: 6.12.1
23 DBN INVERS: Gleichstrombremsung INVERS: DB
24 AD2 2. Hoch-/Runterlauf EIN: Hoch-/Runterlauf 2 6.8.1
11 AUS: Hoch-/Runterlauf 1 6.27.2
. 25 AD2N INVERS: 2. Hoch-/Runterlauf INVERS: AD2
26 AD3 3. Hoch-/Runterlauf EIN: Hoch-/Runterlauf 3
AUS: Hoch-/Runterlauf 1 oder 2
27 AD3N INVERS: 3. Hoch-/Runterlauf INVERS: AD3
28 VF2 Umschaltung 2. U/f-Kennlinie EIN: 2. U/f-Kennlinie 6.8.1
(Ulffest, F {0, F T4 F T2 F 73 (EHr wenn
FE32=C oder 3))
AUS: 1. Ulf Kennlinie
(P E-Einstellung, o L, ke, i, EH )
29 VF2N INVERS: | 2. U/f-Kennlini INVERS: VF2
32 0Cs2 2. Blockierschutzschwelle EIN: Aktiviert beim Wertvon F {55, FHYY und FHH5 6.8.1
AUS: Aktiviert beim Wertvon £ 55 {, F44 fund FHHY 3 6.29.2
33 0OCs2N INVERS: 2. Blocki hwelle INVERS: 0CS2
36 [PID [ Verbot der PID-Regelung | EIN: PID Regelung verboten, AUS: PID-Regelung aktiviert [ 624
37 |PDN | INVERS: Verbot der PID-Regelung | INVERS: PID |

*2: Diese Funktionen kénnen nicht als ,Standig aktive* Funktion 1 bis 3 (F {54, F {0, F ! {{J) zugewiesen werden.
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e Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 2
. Siehe
Funktion Nr. ‘ Code Funktion Beschreibung Abschnitt
46 OH2 Externer Thermistor-Fehlereingang EIN: f H 2 Stérungsabschaltung, AUS: Deaktiviert 721
47 OH2N INVERS: Externer Thermistor-Fehlereingang INVERS: OH2
48 sCLC Per Datenkommunikation erzwungener lokaler Wahrend der Datenkommunikation aktiviert 6.21
Betrieb EIN: Lokal (Einstellungvon £ /7 &', F 11 0 ) 6.38
AUS: ikati
49 SCLCN INVERS: per Datenkommunikation erzwungener INVERS: SCLC
lokaler Betrieb
50 HD Selbsthaltung (Halten bei Dreileiterbetrieb) EIN: F (Vorwartslauf) / R: (Riickwartslauf) gehalten, Dreileiterbetrieb 724
AUS: Runterlauf-Stopp
51 HDN INVERS (Halten bei D INVERS: HD
52 IDC |-/D-Anteil der PID-Regelung I6schen EIN: I-/D-Anteil I6schen, AUS: Nicht Idschen 6.24
53 IDCN INVERS: |-/D-Anteil der PID-Regelung I8schen INVERS: IDC
54 DR Umschaltung PID-Regelung EIN: Invertierte Eigenschaften der Auswahl fiir £ 3 & 7
Us: der Auswahl fiir £ 3 8 &
55 DRN INVERS: Umschaltung PID-Regelung INVERS: DR
56 FORCE Erzwungener Betrieb EIN: Erzwungener Betrieb, wenn die angegebenen Stérungen auftreten 6.30
(Frequenz £ 25 4)
AUS: Normaler Betrieb
57 FORCEN INVERS: Erzwungener Betrieb INVERS: FORCE
58 FIRE Betrieb mit Branddrehzahl EIN: Betrieb mit Branddrehzahl (Frequenz F &' 5 H)
AUS: Normaler Betrieb
59 FIREN INVERS: Betrieb mit Branddrehzahl INVERS: FIRE
60 DWELL Signal fiir Hochlauf-/Runterlauf-Verzégerung EIN: Hochlauf-/Runterlauf-Verzégerung 6.23
AUS: Normaler Betrieb
61 DWELLN INVERS: Signal fiir Hochlauf-/Runterlauf- INVERS: DWELL
Verzogerung
62 KEB Signal fiir Synchronisierung bei Netzausfall EIN: Runterlauf-Stopp mit Synchronisierung bei Netzausfall 6.19.2
AUS: Normaler Betrieb
63 KEBN INVERS: Signal fiir Synchronisierung bei Netzausfall_| INVERS: KEB
64, 65 Werkspezifischer Koeffizient 1
70,71 Wer Koeffizient - *1
74 CKWH Integrierendes Wattmeter (kWh) — Anzeige loschen | EIN: Integrierendes Wattmeter (kWh) — Anzeige I6schen 6.36
AUS: Deaktiviert
75 CKWHN INVERS: Anzeige des integrierenden Wattmeters INVERS: CKWH
I8schen
76 TRACE Triggersignal fiir Riickverfolgung EIN: Tr (Start) der Riickver 6.35
AUS: Deaktiviert
77 TRACEN INVERS: Triggersignal fiir Riickverfolgung INVERS: TRACE

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter
darf nicht veréandert werden.
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e Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 3
Siehe
Funktion Nr. Code ‘ Funktion Beschreibung Abschnitt
78 HSLL Sperrsignal fiir automatischen EIN: A i H bei geringer Last 6.21
Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei geringer Last verboten
AUS: A i H bei geringer Last
zugelassen
79 HSLLN INVERS: Sperrsignal fiir automatischen INVERS: HSLL
t i i ieb bei geringer Last
80 HDRY RY-RC-Klemmenausgang wird gehalten EIN: Wenn einmal eingeschaltet, wird RY-RC gehalten. 722
AUS: Der Status von RY-RC &ndert sich angig in Echtzeit.
81 HDRYN INVERS: RY-RC-KI gehalten INVERS: HDRY
82 HDOUT OUT-NO-Klemmenausgang gehalten EIN: Wenn einmal eingeschaltet, wird OUT-NO gehalten.
AUS: Der Statuts von OUT-NO &ndert sich &ngig in Echtzeit.
83 HDOUTN INVERS: OUT-NO-K| gehalten INVERS: HDOUT
88 UpP Frequenz AUF EIN: Frequenz wird erhoht 6.10.4
AAUS: Frequenzerhohung wird abgebrochen
89 UPN INVERS: Frequenz AUF INVERS: UP
90 DWN Frequency AB EIN: Frequenz wird vermindert
AUS: Frequenzverminderung wird abgebrochen
91 DWNN INVERS: Frequenz AB INVERS: DWN
92 CLR Frequenz AUF/AB l6schen AUS — EIN: Frequenz AUF/AB loschen
93 CLRN INVERS: Frequenz AUF/AB Idschen INVERS: CLR
96 FRR Freilauf-Stopp-Befehl EIN: Freilauf-Stopp 311
AUS: Freilauf-Stopp abgebrochen 6.34.8
97 FRRN INVERS: Freilauf-Stopp-Befehl INVERS: FRR
98 FR Wahl Vorwérts-/Riickwértslauf EIN: Vorwartslauf-Befehl 724
AUS: Rickwartslauf (Linksanlauf)
99 FRN INVERS: Vorwérts-/Riickwartslauf INVERS: FR
100 RS Start-/Stopp-Befehl EIN: Start-Befehl
AUS: Stopp-Befehl
101 RSN INVERS: Start-/Stopp-Befehl INVERS: RS
104 FCHG Frequenz-Ei erzwungene | EIN:F2OT(F200=0) 6.2.1
AUS: F 1D
105 FCHGN INVERS: F i Modus, er INVERS: FCHG
Umschaltung
106 FMTB Fi i Modus, K EIN: Ki (VIA) aktiviert
AUS: Einstellung von £ /7 [
107 FMTBN INVERS: Fr i Modus, Ki INVERS: FMTB
108 CMTB Befehlsmodus, Klemmleiste EIN: Klemmleiste aktiv
AUS: Einstellung von £ /7 &
109 CMTBN INVERS: Kl INVERS: CMTB
10 PWE Parametrierfreigabe EIN: Parametrierung erlaubt 6.34.1
AUS: Einstellung von £ 75
m PWEN INVERS: Parametrierfreigabe INVERS: PWE
120 FSTP1 Schnellstopp-Befehl 1 EIN: Befehl fiir dynamischen schnellen Runterlauf 6.1.4
AUS: Runterlauf mit Ubererregung abgebrochen
(Anmerkung: Bei Abbruch des Runterlaufs mit Ubererregung wird der
Betrieb fortgesetzt.)
121 FSTPIN INVERS: Schnellstopp-Befehl 1 INVERS: FSTP1
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e Tabelle der Eingangsklemmen-Funktionen 4
. Siehe
Funktion Nr. Code ‘ Funktion Beschreibung Abschnitt
122 FSTP2 Schnellstopp-Befehl 2 EIN: Automatischer Runterlauf 6.1.4
AUS: Runterlauf mit U gung
(Anmerkung: Bei Abbruch des Runterlaufs mit Ubererregung wird der
Betrieb fortgesetzt.)
123 FSTP2N INVERS: Schnellstopp-Befehl 2 INVERS: FSTP2
134 VS Travers-Freigabesignal EIN: Freigabesignal des Traversbetriebs 6.40
AUS: Normaler Betrieb
135 TVSN INVERS: Freigabesignal des Traversbetriebs INVERS: TVS
136 RSC Signal fiir Niederspannungsbetrieb EIN: Niederspannungsbetrieb 6.17
AUS: Niederspannungsbetrieb abgebrochen
137 RSCN INVERS: Signal fiir Ni ieb INVERS: RSC
140 SLOWF Vorwarts-Runterlauf EIN: Vorwrtslaufbetrieb mit Frequenz ~ 3/ &5 5 6.22.2
AUS: Normaler Betrieb
141 SLOWFN INVERS: Vorwérts-Runterlauf INVERS: SLOWF
142 STOPF Vorwartslauf-Stopp EIN: Vorwértslauf-Stopp, AUS: Normaler Betrieb
143 STOPFN INVERS: Vorwartslauf-Stopp INVERS: STOPF
144 SLOWR Riickwarts-Runterlauf EIN: Rckwértslaufbetrieb mit Frequenz £ 3 5 3
AUS: Normaler Betrieb
145 SLOWRN INVERS: Riickwarts-Runterlauf INVERS: SLOWR
146 STOPR Riickwartslauf-Stopp EIN: Riickwartslauf-Stopp, AUS: Normaler Betrieb
147 STOPRN INVERS: Riickwartslauf-Stopp INVERS: STOPR
148 bis 151 Werkspezifischer Koeffizient 1
152 MOT2 Umschaltung Motor Nr. 2 EIN: Motor Nr. 2 6.8.1
(AD2+VF2+0CS2) (PE=0,FITOFITLFITE F LT3 (EH - wem
FE3c=Coder 3) FIB5, FSOO FS0I F503)
AUS: Motor Nr. 1 (Einstellung auf Wertvon &, w L, w L w, u b,
EHRRCOJEL FSOCFED)
153 MOT2N INVERS: Umschaltung Motor Nr. 2 INVERS: MOT2
(AD2+VF2+0CS2)
158 [RES2 [ Ricksetz-Befehl 2 *2 | EIN: Reset nach Stérung [ 12
159 |RES2N | INVERS: Riicksetz-Befeh 2_*2 | INVERS: RES2 |
200 PWP Parametriersperre EIN: Parameterbearbeitung gesperrt 6.34.1
AUS: Einstellung von F 700
201 PWPN INVERS: Parametriersperre INVERS: PWP
202 PRWP Parameterlesesperre EIN: Lesen/Bearbeiten von Parametern gesperrt
AUS: Einstellung von £ 75 3
203 PRWPN INVERS: Parameterlesesperre INVERS: RPWR
*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient" sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter

darf nicht veréandert werden.

*2: Diese Funktionen kénnen nicht als ,Standig aktive“ Funktion 1 bis 3 (F {4, F {0 &, F { {[) zugewiesen werden.
Anmerkung 1: In der obigen Tabelle nicht beschriebene Funktionsnummern sind mit ,Keine Funktion“ belegt.
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e Prioritat der Eingangsklemmen-Funktionen
2,3 16,7 18,9 (10,11 18 |20 |22 (24,25 |36,37 |48 50 188,89 (96 [110 [122

Funktion 4,5 12,13 19 |21 |23 (28,29 |52,53 |49 51 90,91 (97 [111 123
Code 14,15 32,33 |54,55 |106 92,93 200

Nr. 16,17 107 201

108
109

F/ 2,3
R 45 X X | X @) X X
ST 6,7 ©) ole ¢ o ©
RES 8.9 o|o o |o olo| of|o]Jo|lo|olo]|o
SS1/ 10,11
SS2/ 12,13
ooy 115 o|x|o x[x|x] o] o] ool o|x]|o]x
Ss4 16,17
JOG 18,19 O x|O © X | X O © O X O O X
EXT 20,21 o|lo|le| e |e e| o | o ol o |o]o| e
DB 22,23 [©) ol o |ofx ol e | ole| o o
AD2/ 24,25
VF2/ 28,29 o|lo|lo| o |oflolo o olo|lololo|o
0CS2 32,33
PID/ 36,37
iDc/ 52,53 olo|lo| o |[x|o|lx| o olol olo]lo|o
PIDSW 54,55
SCLC/ 48,49
FMTB/  |106107 |O|O[O| O |o|O]lO| O | O ol olo]lo|o
CMTB 108,109
HD 50,51 O|Xx|O O X | X| X ] O o O X @) X
UP/ 88,89
DWN/ 90,91 o|loflo| o |o|lo]lo] o| o] olo ol o] o
CLR 92,93
FRR 96,97 o|oflo| e |e|ole| o| o] ole| o o| o
PWE/ 110,111
WP 200201 | OO0 olol o| of| o]o| o|o ¢
FST 122,123 @ X|O © ©| X|© ] O O © @] X O

© Prioritat O Aktiviert X Deaktiviert
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11.7  Ausgangsklemmen-Funktionen

Die Funktionsnummern in der folgenden Tabelle kénnen den Parametern ~ {3 bis F {38, F {57 und F {55

zugewiesen werden.

e Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 1

" " " Siehe
Funktion Nr. Code Funktion Beschreibung Abschnitt
0 LL Untere Grenzfrequenz EIN: isthoherals L 5.4
AUS: ist L L oder niedriger
1 LLN INVERS: Untere Grenzfrequenz erreicht/ INVERS: LL
unterschritten
2 uL Obere Grenzfrequenz erreicht/iiberschritten EIN: Ausgangsfrequenzist L/ L oder hdher
IN: ist niedriger als £/ |
3 ULN INVERS: Obere Grenzfrequenz erreicht/ INVERS: UL
Uberschritten
4 Low Frei wéhlbare Frequenz ist er chritten EIN: A ist £ { £ & oder hoher 6.5.1
EIN: quenz ist niedriger als £ { 5 7 722
5 LOWN INVERS: Frei wahlbare Frequenz ist erreicht/ INVERS: LOW
Uberschritten
6 RCH Frequenzvorgabe ist erreicht (Ho lauf EIN: A q liegt im Bereich der Befehisfrequenz + F { [ & 652
geschlossen) AUS: A ist hoher als die Befehisfrequenz + F [ 2 722
7 RCHN INVERS: Signal fiir Erreichen der Ausgangsfrequenz | INVERS: RCH
(Inversion zu ,Hochlauf/Runterlauf )
8 RCHF Frei wahlbare Frequenz ist erreicht oder EIN: Ausgangsfrequenz liegt innerhalb = {7 { + F { [ 2 6.5.3
unterschritten AUS: isthoherals £ {5 { +F {52
9 RCHFN INVERS: Frei wahlbare Frequenz ist erreicht oder INVERS: RCHF
unterschritten
10 FL Stérungssignal (Stérungsausgang) EIN: Umrichter-Storung 722
AUS: Keine Umrichter-Storung
1" FLN INVERS: Storungssignal (INVERS: INVERS: FL
14 POC Vorwarnung Uberstrom-Erkennung EIN: Ausgangsstrom ist ~ & [ { oder hoher 6.29.2
AUS: Ausgangsstrom ist niedriger als F 5 7 ¢
15 POCN INVERS: Vorwarnung Uberstromerkennung INVERS: POC
16 POL Vorwarnung Uberlasterkennung EIN: F 55 7 (%) oder mehr der berechneten Uberlastungsgrenze 5.6
AUS: Weniger als F 55 7 (%) des berechneten Werts der
Uber
17 POLN INVERS: Vorwarnung Uberlasterkennung INVERS: POL
20 POH Vorwarnung Uberhitzungserkennung EIN: Ca. 95°C oder mehr am IGBT-Element 722
AAUS: Weniger als ca. 95°C am IGBT-Element (30°C oder weniger nach
Aktivierung der
21 POHN INVERS: Vorwarnung Uberhitzungserkennung INVERS: POH
22 POP Vorwarnung Uberspannungserkennung EIN: Uberspannungsgrenzwert in Funktion 6.19.5
AUs: U
23 POPN INVERS: Vorwarnung Uberspannungserkennung INVERS: POP
2% MOFF L kennung im Lei is | EIN: Untersp im Lei eis (MOFF) 6.29.13
AUS: L kennung
25 MOFFN INVERS: Unterspannungserkennung im INVERS: MOFF
Lei .
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e Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 2
Siehe
Funktion Nr. Code ‘ Funktion Beschreibung Abschnitt
26 uc Unterstromerkennung EIN: Nachdem der Ausgangsstrom F & { { oder weniger erreicht hat, 6.29.7
wird ein Wert von weniger als £ & { {+F 505 firdiein F5 {2
festgelegte Zeitdauer gehalten.
AUS: Ausgangsstrom ist gréRer als £ 5 {
(F& ¢ {+F 555 oder mehr nach Ansprechen der
27 UCN INVERS: Unterstromerkennung INVERS: UC
28 oT Uberdrehmoment-Erkennung EIN: Nachdem das Drehmoment F & {5 oder mehr erreicht hat, wird ein |~ 6.29.10
Wertvon mehrals 7 & {5-F & !5 firdiein F 5 { 5 festgelegte
Zeitdauer gehalten.
AUS: Drehmoment ist kleiner als F & { &
(F& !5-F & !9 oder weniger nach Ansprechen der El
29 OTN INVERS: Uberdrehmoment-Erkennung INVERS: OT-Funktion
30 POLR Vorwarnung vor Uberlastung des Bremswiderstands | EIN: 50 % oder mehr des berechneten Werts derin £ 3 {J 6.19.4
festgelegten Uberlastungsgrenze
AUS: Weniger als 50 % des berechneten Werts derin 7 3 ' 5
Uber
31 POLRN INVERS: Vorwarnung vor Uberlastung des INVERS: POLR
40 RUN Start/ Stopp EIN: Wahrend die Betriebsfrequenz ausgegeben wird oder eine 722
Gleichstrombremsung erfolgt (o &)
AUS: Betrieb gestoppt
4 RUNN INVERS: Start/Stopp INVERS: RUN
42 HFL Schwere Stérung EIN: Bei Stérung *2
AAUS: Wenn die obigen Storungen nicht anstehen
43 HFLN INVERS: Schwere Storung INVERS: HFL
44 LFL Leichte Stdrung EIN: BeiStorung (5 £ i~3, 8P (~3, 0H. 0L {~3.00Lr)
AUS: Wenn die obigen Storungen nicht anstehen
45 LFLN INVERS: leichte Stdrung INVERS: LFL
50 FAN Ventilator EIN/AUS EIN: Ventilator ist in Betrieb 6.29.11
AUS: Ventilator ist nicht in Betrieb
51 FANN INVERS: Ventilator EIN/AUS INVERS: FAN
52 JOG Einrichtbetrieb EIN: Im Einrichtbetrieb 6.14
AUS: In anderen Betriebsarten als im Einrichtbetrieb
53 JOGN INVERS: im Einrichtbetrieb INVERS: JOG
54 JBM ung iiber EIN: Bei Steuerbefehl von der Klemmleiste 6.21
AUS: Bei anderen als den obigen Betriebsarten
5 [JBMN INVERS: Steuerbefeh iiber INVERS: JBM
56 cot Warnung des Betriebsstundenzahlers EIN: Aufgelaufene Betriebsstundenzahl ist FEC ! oder mehr 6.29.12
AUS: Betri istwenigerals F 52 {
57 COTN INVERS: Warnung des Betr INVERS: COT
58 COMOP der D EIN: Bei der D: Option tritt ein 6.38
Option auf
AUS: Gegenteiliger Fall
59 COMOPN \N\/ERS Kommunikationsfehler der INVERS: COMOP
-Option

*2:BeiStorung SL L, OLA EFH G ERPHD Ok, O, O3 UE JE
Ebrm EbEni~3 EF2 PrF EEYP E-I3 E-IB~2 1 E-23,E-26,E-32,E-37,
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e Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 3
. Siehe
Funktion Nr. Code ‘ Funktion Beschreibung Abschnitt
60 FR Vorwarts-/Riickwartslauf EIN: Riickwartslauf 122
AUS: Vorwartslauf
(Der Status des Betri i wird wahrend der
Motor im Stillstand ist. Wenn kein Befehl ansteht, bedeutet dies AUS.)
61 FRN INVERS: Vorwérts-/Rickwartslauf INVERS: FR
62 RDY1 Betriebsbereit 1 EIN: Betriebsbereit (einschlieRlich STRUN)
S: G iliger Fall
63 RDYIN INVERS: Betriebsbereit 1 INVERS: RDY1
64 RDY2 Betriebsbereit 2 EIN: Betriebsbereit (ohne ST/RUN)
AUS: Fall
65 RDY2N INVERS: Betriebsbereit 2 Invertierung der RDY2-Funktion
68 BR Bremse freigeben EIN: Bremserregungssignal 6.22
AUS: Bi i
69 BRN INVERS: Bremsfreigabe INVERS: BR
70 PAL Allgemeine Vorwarnung EIN: Eine der folgenden Funktionen ist 722
EIN: ON POL, POHR, POT, MOFF, UC, OT, LL-Stopp, COT und
wegen kurzzeitigem .
Oder [, P, [ ~, H gibt einen Alarm aus.
AUS: Fall
il PALN INVERS: allgemeine Vorwarnung INVERS: PAL
78 COME RS485-Kommunikationsfehler EIN: Kommunikationsfehler aufgetreten 6.38
AUS: ikati ioniert
79 COMEN INVERS: RS485-K INVERS: COME
92 DATA1 Datenausgabespezifikation 1 EIN: Bit 0 von FA50 ist EIN
AUS: Bit 0 von FA50 ist AUS
93 DATAIN INVERS: D ifikation 1 INVERS: DATA1
94 DATA2 Datenausgabespezifikation 2 EIN: Bit 1 von FA50 ist EIN
AUS: Bit 1 von FA50 ist AUS
95 DATA2N INVERS: Datenausga ifikation 2 INVERS: DATA2
106 LLD Ausgang fir kleine Last EIN: Weniger als das Hochlast-Drehmoment (F 3 35-F 33 &) 6.21
AUS: Hochlast-Dt (F335-F 33 8)oder mehr
107 LLDN INVERS: Ausgang fiir leichte Last INVERS: LLD
108 HLD Ausgang fiir schwere Last EIN: Hochlast-Drehmoment (< 3 3 5-F 3 3 &) oder mehr
AUS: Weniger als das Hochlast-Di (F335-F338)
109 HLDN INVERS: Ausgang fiir schwere Last INVERS: HLD
120 LLS Stopp bei unterer Grenzfrequenz EIN: Bei der unteren Grenzfrequenz wird der Betrieb fortgesetzt 6.13
S: Fall
121 LLSN INVERS: Stopp bei Erreichen/Unterschreiten der INVERS: LLS
unteren Grenzfrequenz
122 KEB ierter Betrieb bei ) EIN: ierter Betrieb bei M 6.19.2
AUS: Fall
123 KEBN INVERS: Synchronisierter Betrieb bei Netzausfall INVERS: KEB
124 VS Traversbetrieb lauft EIN: Traversbetrieb lauft 6.40
AUS: Fall
125 TVSN INVERS: Traversbetrieb lauft INVERS: TVS
126 TVSD Travers-Runterlauf lauft EIN: Travers-Runterlauf lauft
AUS: iliger Fall
127 TVSDN INVERS: Travers-Runterlauf lauft INVERS: TVSD
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e Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 4
Siehe
Funktion Nr. Code ‘ Funktion Beschreibung Abschnitt
128 LTA Wartungsintervall-Meldung EIN: Bei einem Ventilator, Steuerplatinen-Kondensator oder 6.29.15
i wird ein Teil fallig
AUS: Bei keinem Ventilator, Steuerplatinen-Kondensator oder
i wird ein Teil fallig
129 LTAN INVERS: Wartungsintervall-Meldung INVERS: LTA
130 POT Vorwarnung Uberdrehmoment-Erkennung EIN: Drehmomentstrom ist 70 % des bei & 5 { & eingestellten Werts 6.29.10
oder mehr
AUS: D istwenigerals F & {5 x70%-F 5 {5
131 POTN INVERS: Vorwarnung Uberdrehmoment-Erkennung | INVERS: POT
132 FMOD Frequenzvorgabe 1/2 EIN: Auswahl von Frequenzvorgabe 2 (F & 7 5.8
AUS: Auswahl von Frequenzvorgabe 1 (< /7 7 of)
133 FMODN INVERS: Frequenzvorgabe 1/2 INVERS: FMOD
136 FLC Auswahl Bedienfeld/Fernbedienung EIN: Betriebssignal oder Bedienfeld 6.21
AUS: Gegenteiliger Fall
137 FLCN INVERS: Auswahl Bedienfeld/Fernbedienung INVERS: FLC
138 FORCE Erzwungener Dauerbetrieb lauft EIN: Erzwungener Dauerbetrieb lauft 6.30
AUS: Fall
139 FORCEN INVERS: Erzwungener Dauerbetrieb l&uft INVERS: FORCE
140 FIRE Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft EIN: Betrieb mit vorgegebener Frequenz lauft
AUS: G iliger Fall
141 FIREN INVERS: Betrieb mit vorgegebener Frequenz l&uft INVERS: FIRE
144 PIDF Ubereinstimmung von Frequenzvorgaben EIN: Die von F 3 5 5 und 7 3 & 5 vorgegebenen Frequenzen stimmen 6.24
um+F {57 dberein.
AUS: Gegenteiliger Fall
145 PIDFN INVERS: U von Frequenzvorgaben | INVERS: PIDF
146 FLR (auch wahrend rsuch | EIN: Wahrend Umrichter auf Stérung steht oder Wiederanlaufversuch 6.19.3
ausgegeben) unternimmt
AUS: Wahrend Umrichter nicht auf Storung steht und keinen
Wiederanlaufversuch unternimmt
147 FLRN INVERS: Stérungssignal (auch wahrend INVERS: FLR
i ‘ersucn
150 PTCA Alarmsignal fiir PTC-Eingang EIN: PTC-Temperatureingangswert entspricht 5 4 & oder mehr 6.29.16
AUS: PTC-Temperatureingangswert ist niedriger als £ 54 &
151 PTCAN INVERS: Alarmsignal fiir PTC-Eingang INVERS: PTCA
152,153 Werkspezifischer Koeffizient - 1
154 DISK Unterbrechung Analogeingangssignal EIN: Eingangswert an Klemme VIBist # 5 5 3 oder niedriger 6.29.14
AUS: Eingangswert von Klemme VIB ist hoher als F 5 3 3
155 DISKN INVERS: Unterbrechung Analogeingangssignal INVERS: DISK
156 L Zustand von Klemme F EIN: Klemme F ist im EIN-Zustand 722
AUS: Klemme F istim AUS-Zustand
157 LIN INVERS: Zustand von Klemme F INVERS: LI1
158 LI2 Zustand von Klemme R EIN: Klemme R ist im EIN-Zustand
AUS: Klemme R istim AUS-Zustand
159 LI2N INVERS: Zustand von Klemme R INVERS: LI2
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e Tabelle der Ausgangsklemmen-Funktionen 5
. Siehe
Funktion Nr. Code ‘ Funktion Beschreibung Abschnitt
160 LTAF A i Meldung fiir Kii EIN: Ki erreicht die 6.29.15
AUS: Kiihlventilator erreicht noch nicht die
161 LTAFN INVERS: Austauschintervall-Meldung fiir INVERS: LTAF
Khlventilator
162 NSA Alarmwert des Startvorgang-Zahlers EIN: Anzahl der Startvorgénge ist & & 4 & oder hoher 6.29.17
AUS: Anzahl der Startvorgénge ist niedriger als £ 5 4 &
163 NSAN INVERS: Alarmwert des Startvorgang-Zahlers INVERS: NSA|
166 DACC Hochlaufbetrieb lauft EIN: Hochlaufbetrieb lauft 722
S: Fall
167 DACCN INVERS: Hochlaufbetrieb lauft INVERS: DACC
168 DDEC Runterlaufbetrieb lauft EIN: Runterlaufbetrieb l&uft
S: Fall
169 DDECN INVERS: R ieb lauft INVERS: DDEC
170 DRUN Konstantdrehzahlbetrieb l&uft EIN: Konstantdrehzahlbetrieb lauft
s: Fall
71 |DRUNN_ [INVERS: ieb lauft INVERS: DRUN
172 DDC Gleichstrombremsung lauft EIN: Gleichstrombremsung lauft 6121
AUS: G iliger Fall
173 DDCN INVERS lauft INVERS: DDC
174 bis 179 [ Werkspezifischer Koeffizient [ [ 1
180 IPU Signal am Impulsausgang fiir integrierte EIN: Integrierte Eingangsleistung erreicht 6.33.1
AUS: Fall
182 SMPA Vorwarnsignal StoRiiberwachung EIN: Strom-/D t erreicht den Er vert der 6.28
StoRiiberwachung
AUS: Fall
183 SMPAN INVERS: Voralarm-Signal der StoRiiberwachung INVERS: SMPA
222 bis 253 ‘ Wer Koeffizient *1
254 [ AOFF [ Immer AUS [ Immer AUS [ 722
255 | AON [ 1mmer EIN [ immer EIN |

*1: Die Parameter ,Werkspezifischer Koeffizient sind Einrichtparameter des Herstellers. Der Wert dieser Parameter

darf nicht veréandert werden.

Anmerkung 1: In der obigen Tabelle nicht aufgefiihrte Funktionsnummern sind mit ,Keine Funktion® belegt: Das
Ausgangssignal ist bei geraden Nummern immer ,AUS, bei ungeraden Nummern immer ,EIN*.
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11.8 Anwendungs-Schnelleinstellung

Wenn { bis 7 als Parametereinstellung fir 5 . A (Anwendungs-Schnelleinstellung) gewahlt ist, werden die
Parameter der folgenden Tabelle auf die Parameter ~ 75 { bis F 752 (Schnelleinstellungs-Parameter 1
bis 32) eingestellt.

Die Parameter F 75 ! bis 7 75 £ werden im Schnelleinstellungs-Modus angezeigt.

Einzelheiten zum Schnelleinstellungsmodus finden Sie im Abschnitt 4.2.

{: Schnelle = EN . ) - - T
AuA Ersteinrichtung | Forderanlage | Materialtransport HI Hubantrieb| 57 Lifter 5. Pumpe Verdichter
Fi51 fhod fnbd fnid fnod fnid fnbd fnod
Fi5¢2 Fhbd Fhiod Fhbd Fhibd Fhbd Fhbd Fhiod
Fi53 RACEC RCC RACEC AL ACEC AL ACL
Fi54 dEL dEL dEL dEL dEL JEL dEL
Fi55 UL L UL [t FH FH FH
Fi56 [ Li [y [ Uil UL Uil
Fa57 EHr EHr EHr EHr LL Li Li
Fi58 F 7 F F EHr EHr EHr
Fi558 - FE Pt P Fri F Fr
FI1E0 - aLn oun aLn s Pt s
FIiE1 - Sri 5ri F304 ool Feht Foih
Flac - 5rc src F308 Fele Feoe Foil
FIi&3 - 5r3 5r3 F30 F2o3 F2o3 F2 g
FIEH4 - SrH SrH F3ichE FaoH F2oH FZ2ig
FI1ES - 5r5 5r5 F3258 Faoi F2ot FPId
FI1EE - 5rk 5rk F3380 FZ2UE FZ2 g F355
Fi57 - sri 57 F33i Foil Folid FIED
FlE8 - Faoi FaHb F33¢ F2if FZiB F3E1
FiE5 - F2oe FoH3 F333 FZ2is Foig F3Ec
Faiig - F2o3 F2sh F33dq FZ255 FZ2585 F3E3
FaTl - F2oH F25si FIqgo F3gi F3gi FIEE
Fiic - F2HEb Fos2 Faqt F3oe F3oe F3E1
Fii3 - Foq3 F304 FIH5 F3b3 F303 FIEE
Fiad - F2sld F308 FIHE FE33 FEID F3E558
Fiis5 - F25! F308 FIda FEET FEI Faiz
Fil6 - Fese F5oc FHOO FEEE FRiZ Fal
Faii - Faoy F505 Fy0 - FE33 F3IE0
Fi138 - F30E F507 FHI5 - FEET F385
Fii5 - F305 Fagt Fyi - FEEER F351¢
FIED - Fabt - FEHE - - FEZ
FiE ! Faibi Fibzg - 101 - - -
Fige F5EL FEEL FLREL FEEL FLREL FEEL FLREL
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11.9 Im laufenden Betrieb nicht anderbare Parameter

Aus Sicherheitsgriinden kénnen die folgenden Parameter bei laufendem Umrichter nicht gedndert werden.

Andern Sie diese Parameter, wenn sich der Umrichter im Stillstand befindet.

[Basisparameter]
AUF (Anleitfunktion)

[Erweiterte Parameter]
FillHbisF ISR
Fig0bisF i85
FEOlIFZREIFZE
Fagt F3neg

FIO4bisFIiE

AU (Anwendungs-Schnelleinstellung)

il (Automatische Einstellung der Hoch-/
Runterlaufzeiten)

c (Automatische Drehmoment-Anhebung)

O 1 (Wahl des Befehlsmodus)

FROd *1 (Frequenzvorgabe)

FH (Maximalfrequenz)

Pt (UFf-Kennlinienwahl)

EHF (Grundeinstellung)

SEE (Kontrolle der Regionseinstellung)

FYOSbisFY {7

Fus i

FySy, Fusg

FYBDbisFYa5
FSi8IFE03IFEOSIFEORIFE!S

F3i5 FEZGbisFRI!
F328bisF330 FEHYIFEESIFERIIFIS50IFESS
FINg, FIni FROSbisFgi3
FI4E F9i5 . F5i8
FIYE, F348 FSED
FIE0IF3ES AS00bisAG 1T
F3T5bisF378 AS73bis ASTT
v FIBRIFHED
*1: L0 d und FIT0 5 kénnen im Betrieb geéndert werden, indem F 73 5={7 gesetzt wird.

Anmerkung: Einzelheiten zum Parameter Cxxx finden Sie im ,Kommunikationshandbuch*.
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12. Techni

121 Modelle und ihre Standardspezifikationen

B Standardspezifikationen

Merkmal Angabe
Eil 3-phasig, 240 V
Mot (kW) 04 [ o [ 15 22 | 40 [ 55 75 1t 15
Typ VFSt5
Form 2004PM-W | 2007PM-W | 2015PM-W | 2022PM-W | 2037PM-W | 2055PM-W | 2075PM-W | 2110PM-W | 2150PM-W
. Le'““"g:fﬂ“:::ﬂ";(k\/A) - 13 18 30 42 67 105 126 206 251
é Nenn-Ausgangsstrom 33 4.8 8,0 11,0 175 215 33,0 54,0 66,0
3 (A) - Anmerkung 2) (33) (4.4) (79) (10,0) (16.4) (25,0) (33,0) (49,0) (60,0)
A“sf\:';?:iiang”;)”g - 3-phasig, 200V bis 240V
Uberlast (Uberstrom) 150 % - 60 Sekunden, 200 % - 0,5 Sekunden
Spannung und Frequenz 3-phasig, 200 V bis 240 V - 50/60 Hz
Zulassige Abweichungen Spannung: 170 V bis 264 V - Anmerkung 4), Frequenz: +5 %
Nefzkapazidt (KVA) - 14 ‘ 25 ‘ 43 57 92 ‘ 138 ‘ 178 ‘ 23 ‘ 316
Anmerkung 5
Schutzgrad (IEC 60529) P20
Kiihimethode Passiv [ Aktiv, Eigenbeliiftung
Farbe RAL7016
Eil Filter Einfaches F Filter
Merkmal Angabe
1-phasig, 240 V 3-phasig, 500 V
Mot (kW) 02 [ 04 Jors [ 15 [ 22 | o4 [or5 [ 15 [ 22 [ 40 [ 65 [ 756 | 1 | 15
Typ VF$158 VFS15
Form 2002PL | 2004PL | 2007PL | 2015PL | 2022PL | 4004PL | 4007PL | 4015PL | 4022PL | 4037PL | 4055PL | 4075PL | 4110PL | 4150PL
-W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W
g Le's‘“”ﬂiz’ef:::’:'g‘i(wm - 06 | 13 | 18 | 30 | 42 11 18 | 31 42 | 72 | 109 | 130 | 214 | 251
2 Nenn-Ausgangsstrom 33 438 8,0 1,0 55 95 143 170 217 33,0
- ) Anmerkng2) YOS 3g) | wa | g9 | dog | MU ZEROIMBED] 5o | e | (130 | 10 | @50) | 600
Ne”"";“;:?r‘fj:gz;"“”g - 3-phasig, 200 V bis 240V 3-phasig, 380 V bis 500V
Uberlast (Uberstrom) 150 % — 60 Sekunden, 200 % - 0,5 Sekunden 150 % — 60 Sekunden, 200 % - 0,5 Sekunden
g Spannung und Frequenz 1-phasig, 200 V bis 240 V - 50/60 Hz 3-phasig, 380 V bis 500 V - 50/60 Hz
é: Zulassige Abweichungen Spannung: 17(:::22:‘2ii?t\/5—nﬁ)Anmerkung 4 Spannung: 323 V bis 550 V - Anmerkung 4), Frequenz: +5 %
§|  Netckapaaial (VA - 08 ‘ 14| 23 ‘ 40 ‘ 54 | 18 ‘ 27 | a7 ‘ 64 ‘ 100 | 152 ‘ 195 | 269 ‘ 39
2 Anmerkung 5
Schutzgrad (IEC 60529) 1P20 1P20
Kiihimethode Passiv [ Aktiv, Eigenbeliiftung Aktiv, Eigenbeliftung
Farbe RAL7016 RAL7016
Eingebautes Filter EMV-Filter EMV-Filter

Anmerkung 1. Die Leistungsaufnahme wird bei 220 V fir die 240-V-Modelle und bei 440 V fir die 500-V-Modelle berechnet.
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Anmerkung 2. Angabe der Nennausgangsstrom-Einstellung bei einer PWM-Tragerfrequenz (Parameter ~ 3 {7 1) von 4 kHz
oder weniger. Die Nennausgangsstrom-Einstellung fir eine PWM-Tragerfrequenz von mehr als 4 kHz wird in
Klammern angegeben. Sie muss fiir PWM-Tragerfrequenzen iiber 12 kHz noch weiter reduziert werden.

Fir 500-V-Modelle mit einer Versorgungsspannung von 480 V oder mehr wird der Nennausgangsstrom noch
weiter reduziert.

Die Grundeinstellung fiir die PWM-Tragerfrequenz ist 12 kHz.

Anmerkung 3.
Anmerkung 4.

Anmerkung 5.

Die maximale Ausgangsspannung ist gleich der Eingangsspannung.
180 V bis 264 V fir die 240-V-Modelle und 342 V bis 550 V fiir die 500-V-Modelle, bei ununterbrochener

Verwendung des Umrichters (100 % Last).

Die erforderliche Netzkapazitat ist von der netzseitigen Umrichterimpedanz (einschlieBlich der Impedanz von

Eingangsdrossel und Kabeln) abhangig.

B Allgemeine technische Daten

Merkmal I

Angabe

Steuerungssystem

PWI ung, sinuskodiert

Ausgangsspannungsbereich —
Anmerkung 1)

Durch Korrektur der Versorgungsspannung im Bereich von 50 V bis 330 V (240-V-Klasse) bzw. 50 V bis 660 V (500-V-Klasse) einstellbar

0,1 Hz bis 500,0 Hz, 0,5 Hz bis 80 Hz, Maximalfrequenz: 30 Hz bis 500 Hz

Minimale Fi itte

und

0,1 Hz: analoger Eingang (wenn die Maximalfrequenz 100 Hz betrégt), 0,01 Hz:

Frequenzgenauigkeit

Digitale Sollwertvorgabe: innerhalb +0,01 % der Maximalfrequenz (-10 °C bis +60 °C)

§ Analoge Sollwertvorgabe: innerhalb +0,5 % der Maximalfrequenz (25 °C £ 10 °C)
§ Spannungs-/Frequenz-Kennlinien | U/f konstant, variables D i D g, Ve Ei
é automatisches Energieeinsparen (fur Lifter und Pumpe), PM-Motor U/f-5-Punkt-Kennlini i isfreq;
% (20-500 Hz) ei auf 1 oder 2, D g (0-30 %) auf 1 oder 2, Eil q beim Start (0,1-10 Hz)
EQ Frequenzvorgabe Ei gler an der Frontplatte, externes F (P mit einer N danz von 1-10 kQ kdnnen angeschlossen
E werden), 0-10 V DC/-10 - +10 V DC (Ei impedanz: 30 kQ), 4-20 mA DC (i 250 Q).
Basisfrequenz Klemmleiste Das Merkmal kann einfach mittels einer Zwei-Punkt-Ei werden. Eil ! (VIA, VIB, VIC).
Frequenzspriinge Es konnen drei Spi q und Sp i werden.
Obere und untere Obere Grenzfrequenz: 0,5 bis max. Frequenz, untere Grenzfrequenz: 0 bis obere Grenzfrequenz
Grenzfrequenzen
PWM-Tragerfrequenz lbereich: 2,0 kHz bis 16,0 kHz 12,0 kHz).
PID-Regelung Einstellung des P-Anteils, des |-Anteils, des D-Anteils und der Reaktionszeit vor Regelung. Kontrolle des Sollwerts nach PID-Berechnung.
Hoch-/Ri Dreii Hoch- und Runterlaufzeiten (je 0,0 s bis 3600 s) p! Wahl der Hoch-/R “\aufzeiten Lineare
lerzbgerung, S-Form und C-Form fiir Hoch-/Runterlauf wahlbar. Dynamisch schneller Runterlauf mit Ubererregung.
Gleichstrombremse 0bis qf g 0 % bis 100 %, Bremszeit: 0 bis 25,5 Sekunden, Not-Gleichstrom-Bremse,
Antr ung.
Dynamisches Bremsen B integriert, extern (Option).
< | Programmierbare multifunktionale | Freie Wahl unter ca. 110 Funktionen, darunter Vorwarts-/Riickwértslauf-Signale, Einrichtbetrieb, grundlegende
_§ Eingangsklemmen Betriebssignale, Reset, die 8 frei programmierbaren digitalen Eingangsklemmen zugewiesen werden kdnnen. Sowohl
S positive als auch negative Logik ist uneingeschrénkt einsetzbar.
E Programmierbare multifunktionale | Freie Wahl unter ca. 150 Funkti darunter fiir ob: Grenzfrequenz, fiir Fahrt mit niedriger Geschwindigkeit, fiir
| Ausgangsklemmen Erreichen der vorgegebenen Geschwindigkeit, Warnsignale und Stor die einem Wechsler-Relais, einem Offner-Relai
2 und einem Open-Kollektor-Ausgang zugewiesen werden konnen.
@& | Vorwarts-/Riickwartslauf Die RUN- und die STOP-Taste am Bedienfeld werden fiir Start- und Stoppbefehle verwendet. Die Umschaltung zwischen Vorwartslauf und
Riickwartslauf kann tiber - und L {iber die KI erfolgen.
Einrichtbetrieb Im Einrichtbetrieb kann iiber Kl und Uber die Fer eine exakte Positionierung des Motors erfolgen.
Festfrequenzen +15 F kénnen durch von vier Ei an der K| i geg werden.
i i Ein kann nach der Priifung der H erfolgen. Max.
nach Storung 10 kénnen p iert werden.

<Fortsetzung auf nachster Seite>
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<Fortsetzung>
Merkmal Angabe
Mehrstufiger Schutz vor und Ander fiir F des integrierten auch fiir Nothalt,

unbefugtem Verstellen /
Passworteingabe

ierung und ierung sind méglich. Parameter kdnnen mit einem 4-stelligen Passwort und einer Eingangsklemme

schreibgeschiitzt werden.

Uberbriickung kurzzeitiger
Netzausfélle

Der Betrieb kann mit Hilfe von aus dem Antrieb zuriickgewonnener regenerativer Energie bei kurzzeitigen Netzausfallen aufrechterhalten
werden AUS).

Aufschalten auf den laufenden

Nach einem kurzzeitigen Netzausfall erkennt der Umrichter die Drehzahl des freilaufenden Motors und schaltet sich mit angepasster

E Motor (Motorfang) Frequenz wieder darauf, um den Motor ohne vorherigen Halt erneut zu beschleunigen. Diese Funktion kann auch fiir Kaskadenschaltungen

B (Umschaltung mehrerer Antriebe i auf direkte Net: bei Erreichen der Netzfrequenz) eingesetzt werden.

E Automatischer Steigerung der Betriebseffizienz der Maschine durch Erhhung der Motordrehzahl, wenn der Motor mit geringer Last betrieben wird.

@ | Hochgeschwindigkeitsbetrieb bei

8 | geringer Last

E Drehzahlabsenkung bei Anstieg Wenn mehrere Umrichterantriebe eine gemeinsame Last antreiben (mechanische Kopplung), sorgt diese Funktion fiir eine gleichmaRige
desL Lastverteilung.

Uberlagerung von Sollwerten

Der Betriebsfrequenz-Sollwert kann durch ein externes werden.

Relais-Ausgangssignal

1c-Kontakt-Ausgang und 1a-Kontakt-Ausgang — Anmerkung 2)
Maximales Schaltvermégen: 250 VAC -2 A, 30 V DC - 2 A (bei ohmscher Last cos®=1), 250 V AC - 1 A (cos®=0,4), 30 VDC - 1A
(LIR=T ms)

Zulassige Mindestlast: 5V DC - 100 mA, 24 V DC -5 mA

Schutzfunktion
m

Schutzfunktion (,Soft-Stall), g A ung, Uberlastschutz durch
Te 3 i a Wartungsintervall-Meldung, Nothalt, Vorwarnungen, Schutz
vor: Kurzschluss am Ausgang, Ub L E kennung, eingangs- und itigen P! n,
Rotor beim Starten, Uberstrom beim Starten, Ul U , Uberhitzung
Temp kontrolle | L zwischen oren und VF-Motoren mit D L zwischen zwei
profilen, Einstellung der R it auf Uberlast, Einstellung des i in zwei Stufen, Abschalten des
Blockierschutzes
Q von gt liber das | iber ein externes Signal / iiber die Stromversorgung. Nach der Riicksetzung bleiben alle Betriebsdaten

zum Zeitpunkt der letzten Storungen ichert.

<Fortsetzung auf nachster Seite>
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<Fortsetzung>
Merkmal I Angabe
Alarmmeldungen und Uberstrom, U Uberlast, Uberhitzung, K jkati u i i i nach
Vorwarnungen Stérung, obere/untere Grenzwerte
Fehlermeldungen Uberstrom, U Uberhitzung iger Kurzschluss, Erdschluss, Umri  netzseitiger Uberstrom beim
Starten, lastseitiger Uberstrom beim Starten, CPU-Storung, EEPROM-Fehler, RAM-Fehler, ROM-Fehler, Kommunikationsfehler. (Zusatzlich
aktivierbar: Uberlast des dynami; i Nothalt, L U LU V]
Motoriiberlast, netzseitiger P! itiger Pl )
Uber i q , Frequenz-Sollwert, Betr q vorgabe, Vorwérts-/Riickwartslauf,
(Glei kennung), Umrichter-Lastfaktor, Motor-Lastfaktor, i Lastfaktor,
Ausgangsleistung, Informationen tber ande aller Ei Informationen tiber ande aller
Uberlast- und Regionseinstellungen, Version der CPU1, Version der CPU2, PID-Riickkopplungswert, Sténderfrequenz, Fehlermeldungen
und Betriebsdaten der letzten 8 Stérungen, War i i Zahl der Starf
Riickverfolgung von Strungen Speichert Betri und Fehler der letzten acht Storungen: Anzahl wi Fehler
s Ausgangsfrequenz, Frequenz-Sollwert, Drehri om, Eil i kennung),
g Ausgangsspannung, Informationen iiber Schaltzustande der Eingangsklemmen, Informationen tiber Schaltzustdnde der Ausgangsklemmen
‘g und i zum Zeitpunkt des Auftretens jeder einzelnen Storung.
E Ausgang fir Fre fiir a i P mit 1 mA DC Vollausschlag
< Ausgang 0-20 mA (4-20 mA): Glei P 4 L weniger als 600 Q)
Ausgang 0-10 V: i -Voltmeter L liber 1kQ)
Maximale Aufldsung: 1/1000
4-stellige 7-Segment LED-Anzeige | Frequenz: Umrichter-Ausgangsfrequenz.
(selbstleuchtend) Alarm: Blocki v m ., 7, Uberlastalarm .. “, Uberhitzungsalarm ,H*,
Kommunikationsalarm , & *.
Status: Status des Umrichters (Frequenz, Fehler Eingang om, usw.) und
Parameter-Einstellungen.
Anzeige in freien Einheiten: frei wahlbare Einheit (z. B. fiir tatsachli indi p der q , Hubkraft,
Di Druck, etc.).
Signalleuchten Diverse Signalleuchten zeigen den Status des Umrichters, darunter die RUN-Leuchte, die MON-Leuchte, die PRG-Leuchte, die %-Leuchte
und die Hz-Leuchte.
Die Ladeleuchte zeigt an, dass die Kondensatoren des Zwi elektrisch geladen sind.
Einsatzort keinem direkten i i iven oder Gas, Olnebel oder Staub ausgesetzt; und mit Vibrationen
o von weniger als 5,9 m/s? (10-55 Hz).
§ Hohenlage 3000 m oder weniger (iiber 1000 m: er ich) — k 3
&L 10 bis +60 °C — Anmerkung 4)
= Lagertemperatur -25 bis +70 °C
Relative L { 5 % bis 95 % (dampf- und

Anmerkung 1. Die maximale Ausgangsspannung ist gleich der Eingangsspannung.

Anmerkung 2. Durch externe Einwirkungen wie Vibrationen, StoRe usw. kann es zum Kontaktprellen (kurzzeitige EIN/AUS-
Betatigung des Kontakts) kommen. Daher bitte das Filter auf mindestens 10 ms einstellen oder einen Timer
verwenden, wenn die Klemme direkt mit dem Eingang der programmierbaren Steuerung verbunden wird. Bitte
zum Anschluss der programmierbaren Steuerung nach Méglichkeit die OUT-Klemme verwenden.

Anmerkung 3. Fir jede zusatzliche Hohe von 100 m tiber 1000 m muss der Strom um 1 % gesenkt werden. Zum Beispiel bei
2000 m auf 90 % und bei 3000 m auf 80 %.

Anmerkung 4. Wenn der Umrichter bei Umgebungstemperaturen tber 40 °C betrieben wird, entfernen Sie den
Schutzaufkleber auf der Oberseite und betreiben Sie den Umrichter mit reduzierten Ausgangsstrom gemaf
Abschnitt 6.18.

Um die direkt nebeneinander installierten Umrichter horizontal aufeinander ausrichten zu kénnen, entfernen
Sie vor der Inbetriebnahme die Schutzaufkleber von der Oberseite der Gerate. Wenn der Umrichter bei
Umgebungstemperaturen tiber 40 °C eingesetzt wird, muss er mit reduziertem Ausgangsstrom betrieben
werden.
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12.2 Aullenabmessungen und Gewicht

B Aullenabmessungen und Gewicht

Motor- (mm) Ungefahres Gewicht
Spannungsklasse | Nennleistung Umrichtertyp Zeichnung 9
(kW) B H T B1 H1 H2 T (kg)
0,4 VFS15-2004PM-W 120 0,9
72 —1 60 A
0,75 VF$15-2007PM-W 1,0
130 11,5 13
15 VFS$15-2015PM-W 130 14
105 93 B
2.2 VF$15-2022PM-W 14
3-phasig, 240 V 4,0 VFS$15-2037PM-W 140 170 150 126 157 14 75 C 2,2
55 VF$15-2055PM-W 3,5
150 220 170 130 210 12 D
75 VFS15-2075PM-W 3,6
1 VFS15-2110PM-W 6,8
180 310 190 160 295 20 E
15 VFS$15-2150PM-W 6.9
0,2 VFS158-2002PL-W 101 131 08
0,4 VFS158-2004PL-W 72 120 60 13 A 1,0
1-phasig, 240 V 0,75 VF$158-2007PL-W 130 135 1215 75 11
15 VF$158-2015PL-W ’ 16
105 150 93 12 B
22 VF$158-2022PL-W 1.6
04 VFS15-4004PL-W 14
0,75 VF$15-4007PL-W 107 130 153 93 1215 13 B 15
15 VFS15-4015PL-W 16
2,2 VF$15-4022PL-W 24
. 140 170 160 126 157 14 C
3-phasig, 500 V 4,0 VFS15-4037PL-W 75 26
55 VF$15-4055PL-W 39
150 220 170 130 210 12 D
75 VF$15-4075PL-W 4,0
" VF$15-4110PL-W 64
180 310 190 160 295 20 E
15 VF$15-4150PL-W 6,5
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B Skizzen

o]

130

H1 (Einbauma)

'9@5

60(Einbaumal)

72 N

Abb. A

157 (Einbaumat)

Abb. C

RS

EMV-Blech
(Option)
Anmerkung 2)

=

[l

EMV-Blech
(Option)
Anmerkung 2)

95 ©

121,5 (Einbaumat)
130

H2

EMV-Blech
(Option)
Anmerkung 2)

*58 mm bei 1-phasigen Modellen fir
240V-15,22 KW.

Abb. B
Anmerkung 1. Firr einen besseren Uberblick iber die Abmessungen
der verschiedenen Umrichter wurden die Abmessungen, die fiir alle
Umrichter gleich sind, in diesen Abbildungen nicht in Symbolen,
sondern in Zahlen angegeben.
Die folgenden Symbole werden verwendet:

B: Breite

H: Hohe

T: Tiefe

B1: EinbaumaR (horizontal)

H1: Einbaumaf (vertikal)

H2: Hohe Befestigungsbereich des EMV-Blechs
T2: Tiefe Einstellregler

Anmerkung 2. Die folgenden EMV-Bleche sind verfiigbar:

Abb. A :EMP007Z
Abb. B :EMP008Z
Abb. C :EMP009Z
Abb.D :EMP010Z
Abb. E :EMPO11Z

Anmerkung 3. Die in Abb. A und B dargestellten Modelle werden an
zwei Punkten befestigt: in den Ecken oben links und unten rechts.

Anmerkung 4. Das in Abb. A dargestellte Modell ist nicht mit einem
Kiihlventilator ausgestattet.

Anmerkung 5. Der Lufter des 1-phasig, 240 V-1,5, 2,2 kW Modelle
sind auf der oberen Seite der Umrichter.
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13. MaRnah ier es Reparaturdienstes

- Informationen tiber Stérungen und

AbhilfemaRnahmen

13.1 Ursachen und Abhilfemalinahmen fur Stérungen/
Alarmmeldungen

Wenn ein Problem auftritt, fiihren Sie eine Diagnose anhand der nachstehenden Tabelle aus.

Wenn die Diagnose ergibt, dass Teile ausgetauscht werden miissen, oder wenn das Problem nicht mit den
in der Tabelle beschriebenen AbhilfemaRnahmen behoben werden kann, wenden Sie sich an lhren Toshiba-
Héandler.

[Informationen zu Stérungen]

Feh\erme\dung{ Fehlercode { Problem Mogliche Ursachen

ari 0001 Uberstrom wéhrend | + Die Hochlaufzeit A £ [ ist zu kurz. Erhéhen Sie die Hochlaufzeit # L L.

Hochlauf des Motors

Uberpriifen Sie die Einstellung des U/f-
Parameters.

Die U/f-Kennlinie ist falsch.

Nach einem kurzzeitigen Netzausfall 0. &. wird Verwenden Sie die Funktionen F 37 {
ein Wiederanlaufsignal an den drehenden (automatischer Wiederanlauf) und £ 372
Motor ausgegeben. (Uberbriickung von Netzausféllen).

Ein Spezialmotor (z. B. Motor mit einer kleinen Wenn P E={1, {, 7, verringern Sie v/ 4.
Impedanz) wird verwendet. Wenn P =7 bis &, stellen Sie F4 {5 (Motor-
Nennstrom) ein, und fiihren Sie ein Autotuning
durch.

Ein Motor mit niedriger Induktivitat, Verwenden Sie einen Antrieb mit einem

insbesondere ein Motor mit hoher Drehzahl, héheren Leistungsbereich.
wird verwendet. (Ein um 1 Klasse héherer Antrieb wird
empfohlen.)
or2 0002 Uberstrom wahrend | + Die Runterlaufzeit o £ £ ist zu kurz. + Erhohen Sie die Runterlaufzeit o £ L.
Runterlauf des « Ein Motor mit niedriger Induktivitat, « Verwenden Sie einen Antrieb mit einem
Motors insbesondere ein Motor mit hoher Drehzahl, héheren Leistungsbereich.
wird verwendet. (Ein um 1 Klasse héherer Antrieb wird
empfohlen.)
or3 0003 Uberstrom bei * Es treten pl6tzliche Lastanderungen auf. + Reduzieren Sie die Lastanderungen.
Betrieb mit konstanter | + Die Last ist in einem abnormalen Zustand. « Uberpriifen Sie die Last (angesteuerte
Drehzahl Maschine).
« Ein Motor mit niedriger Induktivitat, « Verwenden Sie einen Antrieb mit einem
insbesondere ein Motor mit hoher Drehzahl, hoheren Leistungsbereich.
wird verwendet. (Ein um 1 Klasse hoherer Antrieb wird
empfohlen.)

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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TOSHIBA E6581614
(Fortsetzung)
Fehlermeldung | Fehlercode [ Problem Mogliche Ursachen [ AbhilfemaBnahmen
ore 0004 Uberstrom « Die Isolierung des Ausgangszwischenkreises | « Uberpriifen Sie die Sekundarverkabelung und
(_}aslseiliger oder des Motors ist defekt. den Zustand der Isolierung.
gtben;)strom beim « Der Motor hat eine zu kleine Impedanz. . Setzen Sie F5 !3=2, 3.
arf
orR 0005 Uberstrom beim « Ein Zwischenkreis-Element ist defekt. « Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Héndler.
Starten
* 0008 Netzseitiger « Ein Phasenfehler ist an der Eingangsleitung « Uberpriifen Sie die Eingangsleitung des
. Phasenfehler des Zwischenkreises aufgetreten. Zwischenkreises auf Phasenfehler.
EFPHI « Der Kondensator im Zwischenkreis hat keine « Uberpriifen Sie den Zustand des
ausreichende Kapazitat. Kondensators im Zwischenkreis.
* 0009 Ausgangsseitiger « Ein Phasenfehler ist an der Ausgangsleitung « Uberpriifen Sie die Ausgangsleitung des
E oHn Phasenfehler des Zwischenkreises aufgetreten. Zwischenkreises, den Motor usw. auf
oy Phasenfehler.
+ Wahlen Sie den Parameter fiir die Erkennung
von Phasenfehlern am Ausgang F 53 5.
oFt 000A Uberspannung « Es treten abnormale Fluktuationen der « Installieren Sie eine geeignete
wahrend Hochlauf des Eingangsspannung auf. Eingangsdrossel.
Motors (1) Die orgung hat eine L itét von
500 kVA oder mehr.
(2) Ein ur ist
gedffnet oder geschlossen.
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet ist,
istan der gleichen Stromversorgungs-Hauptleitung
« Nach einem kurzzeitigen Netzausfall o. 8. wird | * Verwenden Sie die Funktionen F 3 {
ein Wiederanlaufsignal an den drehenden (automatischer Wiederanlauf) und F 37 2
Motor ausgegeben. (Uberbriickung von Netzausfallen).
orz 0008 Uberspannung « Die Runterlaufzeit o £ L ist zu kurz. (Die « Erhéhen Sie die Runterlaufzeit o £ L.
wahrend Runterlauf regenerative Energie ist zu gro.)
des Motors + Die Spannungsregelung bei Runterlauf « Stellen Sie die Spannungsregelung bei
F 305 istauf ! eingestellt (Deaktiviert). Runterlauf F 305 auf J, 2, 3.
« Es treten abnormale Fluktuationen der « Installieren Sie eine geeignete
Eingangsspannung auf. Eingangsdrossel.
(1) Die hat eine | itét von
500 kVA oder mehr.
(2) Ein K zur offnet
und schlieft.
(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet ist,
istan der gleichen Stromversorgungs-Hauptleitung
or3 000C Uberspannung bei « Es treten abnormale Fluktuationen der « Installieren Sie eine geeignete

Konstantdrehzahl-
Betrieb

(1) Die hat eine L itét von
500 kVA oder mehr.
(2) Ein ur ist

(3) Ein System, das mit einem Thyristor ausgestattet ist,

Eingangsspannung auf.

gedffnet oder geschlossen.

ist an der gleichen Stromversorgungs-Hauptleitung

Eingangsdrossel.

Der Motor arbeitet im Regenerationsbetrieb, .
da die Last dazu fiihrt, dass der Motor mit
einer héheren Frequenz als der Umrichter-
Ausgangsfrequenz lauft.

Installieren Sie einen optionalen dynamischen
Bremswiderstand. (optional)

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)




TOSHIBA E6581614
(Fortsetzung)
Fehlermeldung | Fehlercode [ Problem Mogliche Ursachen AbhilfemaRnahmen
oL 000D Umrichteriiberlast « Die Hochlaufzeit ACC ist zu kurz. « Erhdhen Sie die Hochlaufzeit A L L.
« Der Gleichstrom-Bremswert ist zu groR. « Reduzieren Sie den Gleichstrom-Bremswert
F 25 { und die Gleichstrom-Bremszeit
Fose.
+ Die U/f-Kennlinie ist falsch. « Uberpriifen Sie die Einstellung des U/f-
Parameters.
« Nach einem kurzzeitigen Netzausfall 0. &. wird | « Verwenden Sie die Funktionen F 3 /
ein Wiederanlaufsignal an den drehenden (automatischer Wiederanlauf) und £ 32
Motor ausgegeben. (Uberbriickung von Netzausfallen).
« Die Last ist zu groR. « Verwenden Sie einen Umrichter mit einer
groReren Nennleistung.
ore 000E Motoriiberlast « Die U/f-Kennlinie ist falsch. « Uberpriifen Sie die Einstellung des U/f-
Parameters.
« Der Motor ist blockiert. « Uberpriifen Sie die Last (angesteuerte
Maschine).
« Das Gerat lauft ununterbrochen im « Stellen Sie { L /7 auf eine Uberlast ein,
Niederdrehzahlbetrieb. die der Motor wéhrend des Betriebs im
« Der Motor ist wahrend des Betriebs einer zu Niederdrehzahlbereich bewaltigen kann.
groBen Last ausgesetzt.
or3 003E Hauptmodul-Uberlast | + Die Tragerfrequenz ist hoch, und der « Erhohen Sie die Betriebsfrequenz.
Laststrom wird bei niedrigen Drehzahlen + Reduzieren Sie die Last.
erhoht (in erster Linie bei 15 Hz oder weniger). | + Reduzieren Sie die Tragerfrequenz.
« Wenn ein in Betrieb befindlicher Motor mit
0 Hz gestartet wird, verwenden Sie die
Funktion Automatischer Wiederanlauf.
« Stellen Sie die automatische Reduktion der
Tragerfrequenz F 3 {5 auf [ (Tragerfrequenz
mit automatischer Reduktion).
aLr 000F Uberlastung des « Die Runterlaufzeit ist zu kurz. « Erhohen Sie die Runterlaufzeit o £ L.
Bremswiderstands « Die dynamische Bremsleistung ist zu groR. « Erhohen Sie die Leistung des dynamischen
Bremswiderstands (Wattleistung), und passen
Sie den Parameter fiir die PBR-Leistung
F305 an.
* 0020 Uberdrehmoment 1 « Das Uberdrehmoment hat wahrend des - Aktivieren Sie F5 {5 (Storung bei
" Betriebs die Erkennungsschwelle erreicht. Uberdrehmoment).
u « Uberpriifen Sie den Systemfehler.
OrZ 0041 Uberdrehmoment 2 « Der Ausgangsstrom hat im angesteuerten « Reduzieren Sie die Last.
Betrieb F 51 { oder mehr in der Zeit F 457 « Erhohen Sie Blockierschutzschwelle oder die
erreicht und beibehalten. Drehmomentgrenze bei angesteuertem Motor.
+ Das Leistungsdrehmoment hat im
angesteuerten Betrieb £ 44 { oder mehr in
der Zeit £ 452 erreicht und beibehalten.
* 0048 Uberdrehmoment-/ « Das Leistungsdrehmoment oder der « Aktivieren Sie F55 /.
orrC3 Uberstromfehler Ausgangsstrom hat im angesteuerten Betrieb | + Reduzieren Sie die Last.
F 553 oder mehrin der Zeit F 555 erreicht | « Uberpriifen Sie den Systemfehler.
und beibehalten.
* 0049 Unterdrehmoment-/ » Das Leistungsdrehmoment oder der « Aktivieren Sie F55 /.
uEr3 Unterstrom-Fehler Ausgangsstrom hat im angesteuerten Betrieb | + Uberpriifen Sie den Systemfehler.

den Wert von £ 55 3 oder darunter in der Zeit
F 555 erreicht und beibehalten.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kdnnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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TOSHIBA E6581614
(Fortsetzung)

Fehlermeldung | Fehlercode [ Problem Mogliche Ursachen AbhilfemaBnahmen

OoH 0010 Uberhitzung « Der Liifter lauft nicht. « Wenn der Lufter wahrend des Betriebs nicht
lauft, muss er ausgetauscht werden.

« Die Umgebungstemperatur ist zu hoch. « Fihren Sie einen Neustart durch, indem Sie
den Umrichter zuriicksetzen, nachdem er
ausreichend abgekiihlt ist.

« Die Beliiftungso6ffnung ist blockiert. « Stellen Sie einen ausreichenden Abstand um
den Umrichter herum sicher.

» Ein warmeabgebendes Gerét ist in der Nahe «+ Positionieren Sie keine warmeabgebenden

des Umrichters installiert. Geréte in der N&he des Umrichters.

OHZ 002E Nothalt-Signal von « Ein Befehl aufgrund einer Uberhitzung + Der Motor ist Uiberhitzt; (iberpriifen Sie daher,
externem Gerét (Eingangsklemmenfunktion: 4 & oder ob der an den Motor abgegebene Strom den
aufgrund Uberhitzung 4 7) wird von einem externen Steuergerat Nennstrom Uberschreitet.

ausgegeben.

E 0011 Nothalt « Wahrend des automatischen oder « Setzen Sie den Umrichter zuriick.
fernbedienten Betriebs wird ein Stopp- + Wenn das Nothalt-Signal eingegeben wird,
Befehl tiber das Bedienfeld oder ein setzen Sie den Umrichter zuriick, nachdem
Ferneingabegeréat eingegeben. dieses Signal aufgehoben wurde.

FEFR! 0012 EEPROM-Fehler 1 « Ein Datenschreibfehler ist aufgetreten. + Schalten Sie den Umrichter aus und wieder
ein. Wenn der Fehler weiterhin besteht,
wenden Sie sich an lhren Toshiba-Héandler.

FERZ 0013 EEPROM-Fehler 2 « Die Stromversorgung wurde wéahrend eines « Schalten Sie die Stromversorgung kurz aus

£ 4 F-Vorgangs unterbrochen, und der und dann wieder ein, und wiederholen Sie
Datenschreibvorgang wurde abgebrochen. dann den £ 4 F-Vorgang.
« Der Fehler ist aufgetreten, wahrend « Wiederholen Sie den Schreibvorgang.
verschiedene Daten geschrieben wurden. Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler,
wenn das Problem haufig auftritt.

EFEFP3 0014 EEPROM-Fehler 3 « Ein Datenlesefehler ist aufgetreten. « Schalten Sie den Umrichter aus und wieder
ein. Wenn der Fehler weiterhin besteht,
wenden Sie sich an lhren Toshiba-Héndler.

Frrd 0015 RAM-Fehler im + Das Steuer-RAM ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héndler.
Hauptgerét

Fr-3 0016 ROM-Fehler im + Das Steuer-ROM ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héndler.
Hauptgerat

FrrH 0017 CPU-Storung 1 » Die Steuer-CPU ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

Frr5 0018 Kommunikationsfehler | « Die Kommunikation wurde unterbrochen. « Uberpriifen Sie die Fernbedienung, Kabel
usw.

FrrT 001A Stromerkennungs- « Die Stromerkennung ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.

fehler

EFrrB 001B Fehler in optionalem « Ein optionales Gerét ist ausgefallen. « Uberpriifen Sie den Anschluss des optionalen
Gerat 1 (z. B. eine Kommunikationsoption) Geréats.

Errg 001C Verbindungsunterbre- | « Nachdem ein Start-Signal Gber die RUN- « Bevor Sie die Fernbedienung trennen,
chung Fernbedienung Taste der Fernbedienung aktiviert wurde, driicken Sie die STOP-Taste.

trat fiir 10 Sekunden oder mehr eine « Dieser Fehler wird durch die Einstellung
Verbindungsunterbrechung auf. F 73 !={ deaktiviert.

* 001D Unterstrombetrieb- « Der Ausgangsstrom ist wahrend des Betriebs | + Aktivieren Sie £ & {[I (Unterstromerkennung).

ur Fehler bis zur Unterstromerkennungsschwelle « Uberpriifen Sie, ob die Erkennungsschwelle

gesunken.

fiir das System (FEOS, FE I, FE D)
angemessen ist.

Wenn die Einstellung korrekt ist, wenden Sie
sich an lhren Toshiba-Héandler.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kdnnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)
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E6581614
(Fortsetzung)
Fehlermeldung | Fehlercode [ Problem [ Mogliche Ursachen AbhilfemaRnahmen
* 001E Unterspannungsfehler | « Die Eingangsspannung (im Zwischenkreis) « Uberpriifen Sie die Eingangsspannung.
= (Zwischenkreis) ist zu klein. « Aktivieren Sie F 52 7 (Stérung bei
Unterspannung).
« Als VorbeugemafBnahme fiir den Fall
eines kurzzeitigen Netzausfalls stellen
Sie £ 52 7=, Uberbriickung kurzzeitiger
Netzausfélle F 3 [J & und Motor-Fangfunktion
F301ein.
FEnr 0028 Autotuning-Fehler « Die Motorparameter oL, il w, FHE5, « Stellen Sie die Parameter in der linken Spalte
Etnl 0054 F4 {5 und F4 {7 sind nicht korrekt anhand des Motor-Typenschilds korrekt ein,
r eingestellt. und flhren Sie das Autotuning erneut durch.
Etn é: 0055 - Stellen Sie den Parameter F 4 {5 auf weniger
Etnd 0056 als 70 % des aktuellen Werts ein, und fiihren
Sie das Autotuning erneut durch.

+ Ein Motor mit einer Leistung um 2 Klassen « Stellen Sie die Parameter in der linken Spalte
unter dem Umrichter oder weniger wird anhand des Motor-Typenschilds korrekt ein,
verwendet. und fiihren Sie das Autotuning erneut durch.

« Das Ausgangskabel ist zu diinn. « Stellen Sie dann den Parameter F 4 [J={

» Der Umrichter wird fiir andere Lasten als ein, wenn die Storung auftritt.
Drehstrom-Asynchronmotoren verwendet.

« Der Motor ist nicht angeschlossen. « SchlieBen Sie den Motor an.

« Uberpriifen Sie das sekundarseitige
Magnetschiitz.

» Der Motor lauft. « Flhren Sie das Autotuning erneut durch,

nachdem der Motor gestoppt wurde.

« Parameter F =6 ist gesetzt, und ein Motor « Verwenden Sie einen Antrieb mit einem
mit hoher Drehzahl ist angeschlossen. hoheren Leistungsbereich.

(Ein um 1 Klasse hoherer Antrieb wird
empfohlen.)
EFZ 0022 Erdschluss « Ein Erdungsfehler ist im Ausgangskabel oder | « Uberpriifen Sie das Kabel und den Motor auf
im Motor aufgetreten. Erdungsfehler.

« Uberstrom im dynamischen Bremswiderstand | « Erhdhen Sie die Runterlaufzeit o £ L.

« Stellen Sie die Netzspannungskompensation
F307 auf ! oder 3.

« Wenn Frequenzumrichter Uber eine - Stellen Sie den Parameter F 5 {4 auf
Wechselstromversorgung betrieben +Deaktiviert".
werden und Uber eine gemeinsame
Gleichstromsammelschiene angeschlossen
sind, kann ein unnétiger Fehler ausgeldst
werden.

* 002F Asynchronlauf (nur « Die Antriebswelle ist blockiert. + Geben Sie die Antriebswelle frei.
SOUE fiir Antrieb von PM- + Eine Ausgangsphase ist offen. « Uberpriifen Sie die Verbindungskabel zwischen
Motoren) Umrichter und Motor.

« Eine StoRbelastung liegt vor. « Erhoéhen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit.

« Deaktivieren Sie die Asynchronlauf-Funktion,
. . . . wenn die Gleichstrom-Bremsfunktion
+ Die Gleichstrom-Bremsfunktion wird verwendet wird, oder &ndern Sie die Funktion
ausgefilhrt. der Gleichstrombremse in den Servo-Lock-
Modus.
EEYFP 0029 Falscher Umrichtertyp | « Es kann ein Ausfall des Umrichters vorliegen. | «+ Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
E-13 002D Uberdrehzahl-Fehler | « Es treten abnormale Fluktuationen der « Uberpriifen Sie die Eingangsspannung.
Eingangsspannung auf. « Installieren Sie einen optionalen dynamischen

« Uberdrehzahl-Fehler aufgrund der Bremswiderstand. (optional)

Spannungsregelung bei Runterlauf.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kdnnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

(Fortsetzung auf nachster Seite)

13



TOSHIBA

E6581614
(Fortsetzung)
Fehlermeldung | Fehlercode [ Problem Mogliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
* 0032 Erkennung einer « Das Eingangssignal von VIC entspricht der « Uberpriifen Sie das VIC-Signalkabel auf
£-15 Analogeingangsunter- Einstellung F £ 3 3 oder liegt darunter. Kabelbruch. Uberpriifen Sie auRerdem den
brechung Eingangssignalwert oder die Einstellung von
3.
F-1!9 0033 CPU-Kommunikati- + Ein Kommunikationsfehler zwischen den « Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Héndler.
onsfehler Steuer-CPUs ist aufgetreten.
F-20 0034 Uberhhte « Die Einstellung fir den Parameter « Stellen Sie den Parameter Automatische
Drehmoment- Automatische Drehmoment-Anhebung Drehmoment-Anhebung £ 4 7 ' niedriger ein.
Anhebung F 42 istzu hoch. « Fuhren Sie ein Autotuning durch.
+ Der Motor hat eine zu kleine Impedanz.
F-21 0035 CPU-St6rung 2 « Die Steuer-CPU ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
F-23 0037 Fehler in optionalem « Ein optionales Gerét ist defekt. + Wenden Sie sich an lhren Toshiba-Handler.
Gerat 2
E-25 003A CPU-Stérung 3 « Die Steuer-CPU ist defekt. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Handler.
E-27 0057 Fehler in interner « Interne Schaltung ist defekt. « Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héandler.
Schaltung
E-372 0040 PTC-Fehler « Der PTC-Motorschutz wurde ausgelost. « Uberpriifen Sie den PTC im Motor.
E-37 0045 Servo-Lock-Fehler « Die Antriebswelle wird beim Servo-Lock- * Reduzieren Sie die Last im Servo-Lock-
Betrieb nicht gesperrt. Betrieb.
F-35 0047 Autotuning-Fehler » Wenn das Autotuning (relevante Parameter: + Autotuning fir Permanent-Magnetmotor ist fiir
(PM-Motor) FE=8, FHO0=0), aktiviert ist, hat der diesen Motor nicht zul&ssig; messen Sie die
Strom des Permanent-Magnetmotors den Induktivitat mit einem LCR-Meter o. &.
Schwellenwert iiberschritten.
« Die Induktivitat des Permanent-Magnetmotors
ist zu klein.

* Stérungen mit dieser Kennzeichnung kénnen mittels Parametern auf aktiv oder inaktiv gestellt werden.

[Informationen zu Alarmmeldungen] Die in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrten Meldungen werden als

Warnmeldung angezeigt, fiihren aber nicht zu einer Stérung des Umrichters.

Fehlermeldung { Problem Mégliche Ursachen {
OFF Klemme ST (Standby- « Der Schaltkreis ST-CC (oder P24) ist + SchlieRen Sie den Schaltkreis ST-CC (oder P24).
Funktion zugewiesen) AUS geoffnet.
noFF Unterspannung im « Die Versorgungsspannung zwischen R, | + Messen Sie die Zwischenkreis-
Zwischenkreis S und T ist zu niedrig. Versorgungsspannung.
« Interner Kommunikationsfehler. Wenn die Spannung normal ist, muss der
Umrichter repariert werden.
rErY Wiederanlaufversuch lauft « Ein Wiederanlaufversuch des « Der Wiederanlauf erfolgt automatisch. Nahern
Umrichters lauft. Sie sich dem Motor vorsichtig, da er plétzlich
« Ein kurzzeitiger Netzausfall ist wiederanlaufen kann.
aufgetreten.
Die Motordrehzahl-Erkennung lauft.
Errt! Fehler bei der « Die Frequenzvorgabe-Signale « Stellen Sie die Frequenzvorgabe-Signale bei
Frequenzpunkteinstellung bei Punkt 1 und 2 liegen zu dicht Punkt 1 und 2 weiter auseinander ein.
beieinander.
fir Loschbefehl zuldssig « Diese Meldung wird angezeigt, wenn die « Driicken Sie die STOP-Taste erneut, um den
STOP-Taste gedriickt wird, wéhrend eine Fehler zu I6schen.
Fehlermeldung angezeigt wird.

(Fortsetzung auf néchster Seite)
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TOSHIBA E6581614
(Fortsetzung)
Fehlermeldung Problem Mégliche Ursachen AbhilfemaRnahmen
EOFF Nothalt-Befehl zuldssig « Der Betrieb im automatischen « Driicken Sie die STOP-Taste fiir einen Nothalt.
Steuermodus oder im Um den Nothalt-Vorgang abzubrechen, driicken
Fernbedienungsmodus wird durch eine Sie eine beliebige andere Taste.
Betatigung am Bedienfeld gestoppt.
Hl Einstellungsfehler / « Beieinem Datenlese- oder « Uberpriifen Sie, ob die Einstellung korrekt ist.
)M Eine Fehlermeldung und schreibvorgang wurde ein Fehler in
Lu Fehlerdaten werden je einer Einstellung festgestellt.
zweimal abwechselnd
angezeigt.
HERZ Anzeige der ersten/letzten « Das erste und das letzte Datenelement | « Driicken Sie die MODE-Taste, um die
£ = . Datenelemente in der Datengruppe A I/ H werden Datengruppe zu verlassen.
nag angezeigt.
oh Gleichstrombremse + Gleichstrombremsvorgang lauft + Diese Meldung verschwindet nach einigen
Sekunden, wenn kein Problem auftritt.
Anmerkung 1:
{ Es konnen nicht alle Ziffern | + Ein Wert (z. B. Frequenz) hat mehr als « Verkleinern Sie den Multiplikator 7 72 fur die
=] angezeigt werden 4 Ziffern. frequenzproportionale Anzeige.
Er (Die hoheren Stellen haben Prioritét.)
£3
SED Die Sperre des Runterlauf- « Der Parameter fiir die Sperre « Fir einen Neustart setzen Sie den Umrichter
Stopps bei kurzzeitigem des Runterlauf-Stopps F 377 zuriick, oder geben Sie erneut ein Betriebssignal
Netzausfall ist aktiviert. (Uberbriickung kurzzeitiger ein.
Netzausfalle) ist aktiviert.
LEEF Automatischer Stopp + Diedurch F 255 gewahlte « Diese Funktion wird abgebrochen, wenn die
aufgrund ununterbrochenem automatische Stoppfunktion wurde Bezugsfrequenz LL + 0,2 Hz erreicht oder der
Betrieb im unteren aktiviert. Betriebsbefehl AUS ist.
Frequenzbereich
ImlE Initialisierung der Parameter | « Parameter werden auf die Grundwerte « Dies ist normal, wenn die Meldung nach
lauft zurlickgesetzt. einer gewissen Zeit (einige Sekunden bis ca.
10 Sekunden) verschwindet.
A-01 Einstellpunkt-Alarm 1 « Wenn F =7 gesetztist, ist fir  Stellen Sie die Punkte auf unterschiedliche
mindestens zwei der Parameter . [, Werte ein.
Fi90,Fi52, F 194, F 135 oder
F {9 F der gleiche Einstellwert auBer
0,0 Hz eingestellt.
-0 Einstellpunkt-Alarm 2 « Wenn F £=7 gesetztist, ist die Steigung | « Stellen Sie die Steigung der U/f-Kennlinie
der U/f-Kennlinie zu hoch. flacher ein.
R-05 Ausgangsfrequenz- « Eswurde versucht, das Gerat mit einer | « Betreiben Sie das Gerét in einem Bereich bis
Obergrenze héheren Frequenz als dem 10-fachen zum 10-fachen Wert der Basisfrequenz.
Wert der Basisfrequenz ( L oder
F 171) zu betreiben.
R-17 Bedienfeldtasten-Fehler « Die RUN- oder STOP-Taste wurde langer | + Uberpriifen Sie das Bedienfeld.
als 20 Sekunden gedriickt gehalten.
« Die RUN- oder STOP-Taste ist defekt.
R-27 Steuerklemmleisten- « Die Steuerklemmleiste I6st sich. « Installieren Sie die Steuerklemmleiste im Umrichter.
i « Interne Schaltung ist defekt. + Wenden Sie sich an Ihren Toshiba-Héndler.
A-28 S3-Klemmenfehler « Die Einstellungen des Schiebeschalters | « Passen Sie die Einstellungen von SW2 und
SW2 und des Parameters F {47 Fi47an.
stimmen nicht Uberein. Schalten Sie nach der Anpassung dieser
Einstellungen die Stromversorgung aus und
wieder ein.
AEn Autotuning + Autotuning lauft « Dies ist normal, wenn die Meldung nach einigen
Sekunden verschwindet.

Anmerkung 1:

Wenn die Gleichstrombrems-Funktion (DB) durch die Eingangsfunktion 22 oder 23 zugewiesen wurde,
ist es normal, das , o & “ ausgeblendet wird, wenn der Schaltkreis zwischen der Klemme und CC (oder

P24) geoffnet wird.

(Fortsetzung auf néchster Seite)
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(Fortsetzung)
Fehlermeldung Problem Mégliche Ursachen AbhilfemaRnahmen
ALns Bruch des Analogsignal- « Der Signaleingang uber VIC liegt unter « Uberpriifen Sie die Kabel auf Kabelbruch.
Kabels der mit £ 5 3 3 eingestellten Schwelle Uberpriifen Sie die Einstellung des

fiir die Analogsignal-Erkennung, und Eingangssignals oder den Einstellwert fir F 533
der Einstellwert fir 54 ist 1 oder und FEHHY
hoher.

FirE Im erzwungenen Betrieb + Beim Betrieb mit Brandbetriebsdrehzahl | + Dies ist normal, wenn die Meldung nach dem
werden ,F { - £“und die Betrieb mit Brandbetriebsdrehzahl verschwindet.
Betriebsfrequenz abwechselnd
angezeigt.

e Ergebnis der « Nach der Passworteinstellung (F 738 « Wenn das Passwort richtig ist, wird PA55
; g 9 9

coo Passwortiiberpriifung wurde das Passwort unter £ 735 angezeigt, und wenn es falsch ist, wird F 7 L

oL (Passwortiiberpriifung) eingegeben. angezeigt.

ERSY/ Umschalten der Anzeige « Die EASY-Taste wurde im normalen « Wenn £ A 54 angezeigt wird, ist die

Skd zwischen vereinfachter Anzeigemodus gedriickt. vereinfachte Programmierebene aktiviert.

2 Programmiercbene Wenn 5 £ o angezeigt wird, ist die Standard-

Standard- Programmierebene aktiviert.
SEE Eingabeanforderung fiir « Es wurde noch keine + Wabhlen Sie mit dem Einstellregler eine

Anmerkung 2:

Regionseinstellung

Regionseinstellung eingegeben.

Bei erstmaligen Netzstromanschluss
des Umrichters

Wenn der Parameter Kontrolle der
Regionseinstellung 5 £ £ auf
eingestellt wird, kehrt der Umrichter zur
Grundeinstellung zurlick.

Wenn £ 4 P auf {3 eingestellt wird,
kehrt der Umrichter zur Grundeinstellung
zurlick.

Regionseinstellung aus.
Siehe Abschnitt 3.1.

A Err Keine vorherige Storung « Es gibt keine gespeicherten + Normaler Betrieb.
gespeichert Betriebsdaten zu einer vorherigen
Stérung, nachdem die vorherigen
Stérungen geldscht wurden.
nTTs Keine gespeicherten « Die gespeicherten Betriebsdaten + Normaler Betrieb.
Betriebsdaten zu einer zu einer vorherigen Stérung werden Um zur vorigen Funktion zuriickzukehren,
vorherigen Stérung aufgerufen, wenn wéhrend der driicken Sie die MODE-Taste.
abwechselnden Anzeige von r £ -
< [Zahl] der Einstellregler in der Mitte
gedriickt wird.
Anmerkung 2: 5 £ £ blinkt nach Einschalten der Stromversorgung. Wéhrenddessen sind die Tasten nicht funktionsfahig.
Der Parameter 5 £ £ leuchtet jedoch gleichzeitig mit anderen Parametern und blinkt nicht.
[Vorwarnungsanzeige]
L Uberstromwarnung Identisch mit &7 £ (Uberstrom)
A Uberspannungswarnung Identisch mit £ (Uberspannung)
L Uberlastwarnung Identisch mit & & ¢ und & (Uberlast)
H Uberhitzungswarnung Identisch mit £ (Uberhltzung
E Kommunikationswarnung Identisch mit £ - ~ 5 (Kommunikationsfehler)

Wenn zwei oder mehr Probleme gleichzeitig auftreten, blinkt eine der folgenden Warnmeldungen:
r FI FI ] I'Fl 1
[N Ly L L

Die Alarmmeldungen [, 7, L, H, & werden von links nach rechts in dieser Reihenfolge blinkend angezeigt.
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13.2 Rucksetzen des Umrichters nach einer Stérung

Setzen Sie den Umrichter nach einer Abschaltung aufgrund einer Fehlfunktion oder eines Fehlers nicht
zurlick, ohne zuvor die Ursache zu beseitigen. Wenn der Umrichter zuriickgesetzt wird, bevor die Ursache
beseitigt wurde, kann es erneut zu einer Stérung kommen.

Der Umrichter kann durch eines der folgenden Verfahren nach einer Stérung zuriickgesetzt werden:

0]
@

@)
@)

Abschalten der Stromversorgung (nicht wieder einschalten, bevor die LED erloschen ist.)

Anmerkung: Einzelheiten hierzu finden Sie im Abschnitt {iber das Verhalten nach Stérung und Abschaltung = 5 7 =
Uber ein externes Signal (Uberbriickung von RES und CC (oder P24) an der Steuerklemmleiste —

offen): Die Riicksetzungsfunktion muss der Eingangsklemmleiste zugewiesen sein. (Funktion Nr. 8, 9)

Uber eine Betétigung des Tastenblocks am Bedienfeld

Durch Eingabe eines Storungsloschsignals tiber die Kommunikation

(Einzelheiten hierzu finden Sie in der Kommunikationsanleitung (E6581913).)

Zur Ricksetzung des Umrichters Giber den Tastenblock des Bedienfelds fiihren Sie die folgenden Schritte

durch

1.
2.

o

o

o

Driicken Sie die STOP-Taste, und stellen Sie sicher, dass L ~ angezeigt wird.
Durch ein erneutes Driicken der STOP-Taste wird der Umrichter zuriickgesetzt, wenn die Ursache
der Stérung bereits beseitigt wurde.

Wenn eine Uberlastfunktion [ L {: Umrichteriiberlast, J L &: Motor iiberlast, J . J: Hauptmodul-
Uberlast, 7 .. ~: Bremswiderstand Uberlast] aktiv ist, kann der Umrichter nicht durch Eingabe eines
Ricksetzungssignals von einem externen Gerat oder iber das Bedienfeld zuriickgesetzt werden,
bevor die virtuelle Abkiihlzeit abgelaufen ist.

Virtuelle Abkiihlzeit ... [/ L { : ca. 30 Sekunden nach Auftreten einer Stérung
L & : ca. 120 Sekunden nach Auftreten einer Stérung
&L~ :ca. 20 Sekunden nach Auftreten einer Stérung

Fur & L 3 (Hauptmodul-Uberlast) gibt es keine virtuelle Abkiihlzeit.

Bei einer Stérung aufgrund einer Uberhitzung (£ H) Gberpriift der Umrichter die Innentemperatur.
Warten Sie, bis die Temperatur im Umrichter ausreichend zurlickgegangen ist, bevor Sie den
Umrichter zuriicksetzen.

Der Umrichter kann nicht zurlickgesetzt werden, wahrend das Nothalt-Signal von der Klemme
eingegeben wird.

Der Umrichter kann nicht zurlickgesetzt werden, wahrend die Vorwarnung aktiv ist.

[Vorsicht]

Durch Aus- und wieder Einschalten des Umrichters wird dieser sofort zuriickgesetzt. Sie kdnnen dieses Riicksetzungsverfahren
verwenden, wenn der Umrichter ohne Verzogerung zuriickgesetzt werden muss. Beachten Sie jedoch, dass das System oder der
Motor durch diese Vorgehensweise beschadigt werden konnen, wenn sie wiederholt durchgefiihrt wird.
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13.3 Wenn der Motor nicht lauft, obwohl keine
Stérungsmeldung angezeigt wird

Wenn der Motor nicht lauft, obwohl keine Stérungsmeldung angezeigt wird, ermitteln Sie die Ursache, indem
Sie die folgenden Schritte durchfiihren.

Der Motor lauft nicht

Ist die 7-Segment-
LED-Anzeige leer?

Stellen Sie die
Stromversorgung wieder her

Uberpriifen Sie die Stromversorgung und den MCCB.
Funktioniert die Stromversorgung normal?

Wird § F F angezeigt? I_;

v

SchlieRien Sie den Schaltkreis zwischen CC (oder P24) und der Klemme, der die
Standby-Funktion (ST) an der Steuerklemmleiste zugewiesen ist

Offnen Sie die Verbindung zwischen CC (oder P24) und der Klemme, der die
Funktion FRR (Freilauf) an der Steuerklemmleiste zugewiesen ist.

+ Uberprifen Sie die des Sténdig aktive Funktion (F { {0).
(Siehe Abschnitt 6.3.1.)

Wird eine F
angezeigt?
(Siehe Abschnitt 13.1.)

Ermitteln und beseitigen Sie die Ursache des Fehlers, und setzen Sie dann den Umrichter zuriick,
Informationen zu Riicksetzungsverfahren finden Sie in Abschnitt 13.2.

v

Werden r £~ 4 und eine
Fehlermeldung abwechselnd
angezeigt?

Ein Wiederanlaufversuch des Umrichters lauft. Die Funktion Wiederanlaufversuch kann durch einen
normalen Stoppbefehl oder einen Nothalt-Befehl oder durch Ausschalten des Umrichters deaktiviert werden.

Y

Leuchtet die LED der RUN/
STOP-Taste?

v

Wenn die Bedienung iiber das Bedienfeld gewahit ist: Driicken Sie die RUN-Taste, um|
den Betrieb zu starten

« Uberpriifen Sie, ob die richtig ist

(Siehe Abschnitt 3.2.2.)

Wenn ein anderer Bedienmodus gewhlt ist ... Andern Sie die Einstellung der
Betriebssteuerungswahl £ 715 d. (Siehe Abschnitt 3.2.1.)

Ist die LED der RUN/STOP-
Taste aus?

Y

Wenn die Bedienung Uber das Bedienfeld gewahit ist: Andern Sie den Parameter far
die Bedienungswahi £ 1 d auf 1. (Siehe Abschnitt 3.2.1.)

Sie knnen die jeder am Monitor . (Siehe
Abschnitt 8.2.1.)

Wenn ein anderer Bedienmodus gewahitist ... Uberpriifen Sie, ob ein externer
Betriebsbefehl eingegeben ist.

| Wird .5 angezeigt?

|—

Stellen Sie sicher, dass das Frequenzyorgabe- Signal nicht auf Null gestellt ist.

Y

. Lm prifen Sie die r das Frequenzvorg 9

Od

(Slehe Abschnitt 3.2.2)

Uberpriifen Sie die
Abschnitt 6.6.2.)
« Uberpriifen Sie, ob die der niedrigsten
héher als die Betriebsfrequen ist. (Siehe Abschnitt 6.7.2.)
Stellen Sie sicher, dass die Frequenzvorgabe (Festfrequenz usw.) nicht auf Null
gesetzt ist
Stellen Sie sicher, dass der Motor nicht einer zu groien Last ausgesetzt und nicht
blockiert ist.
— Reduzieren Sie gegebenenfalls die Last

der Frequenzvorg 1und 2. (Siehe

Ermitteln Sie die Ursache mit Hilfe der

und der

ber die

finden Sie in Kapitel 11 und Gber die Statustiberwachungsfunktion in Kapitel 8
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13.4 Ermittlung der Ursachen sonstiger Probleme

Die nachstehende Tabelle enthélt eine Ubersicht liber weitere Probleme sowie mégliche Ursachen und

AbhilfemaRnahmen.

Probleme

Ursachen und AbhilfemaRnahmen

Der Motor lauft in der falschen
Drehrichtung.

Vertauschen Sie die Phasen der Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/T3.
Vertauschen Sie die Anschliisse an den Vorwaértslauf-/Riickwartslauf-Signalklemmen
des externen Eingangsgerats.

(Siehe Abschnitt 7.2.1.)

Beim Betrieb tiber das Bedienfeld &ndern Sie die Einstellung des Parameters F .

Der Motor lauft, aber seine

Drehzahl &ndert sich nicht normal.

Die Last ist zu gro. Reduzieren Sie die Last.

Die Soft-Stall-Funktion ist aktiviert. Deaktivieren Sie die Soft-Stall-Funktion. (Siehe
Abschnitt 3.5.)

Die Maximalfrequenz F H und die obere Grenzfrequenz 1 |
eingestellt.

Erhéhen Sie die Maximalfrequenz £ H und die obere Grenzfrequenz £{ ..

Das Frequenzvorgabe-Signal ist zu schwach. Uberpriifen Sie Signal-Einstellwert,
Schaltkreis, Kabel usw.

Uberpriifen Sie die Vorgabemerkmale (Einstellungen fiir Punkt 1 und 2) der
Parameter fiir das Frequenzvorgabe-Signal. (Siehe Abschnitt 6.6.2.)

Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl lauft, Gberpriifen Sie, ob die
Blockierschutzfunktion (,Soft Stall*) aktiviert wurde, weil der Wert der Drehmoment-
Anhebung zu grof ist.

Passen Sie den Wert der Drehmoment-Anhebung (. &) und die Hochlaufzeit (4 £ L)
an. (Siehe Abschnitt 5.13 und 5.4.)

sind zu niedrig

Der Motor l4uft nicht gleichmagig
hoch oder runter.

Die Hochlaufzeit (4 £ ) oder die Runterlaufzeit (o £ ) ist zu kurz eingestellt.
Verlangern Sie die Hochlaufzeit (A £ £) oder die Runterlaufzeit (d £ £).

Ein zu groRer Strom flieBt in
den Motor.

Die Last ist zu groB. Reduzieren Sie die Last.
Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl lauft, Gberpriifen Sie, ob der Wert der
Drehmoment-Anhebung zu groR ist. (Siehe Abschnitt 5.13.)

Der Motor l&uft mit einer héheren
oder niedrigeren Drehzahl als
vorgegeben.

Der Motor hat eine falsche Nennspannung. Verwenden Sie einen Motor mit richtiger
Nennspannung.

Die Spannung an den Motorklemmen ist zu niedrig.

Uberpriifen Sie die Einstellung des Basisfrequenzspannungs-Parameters (o L /).
(Siehe Abschnitt 5.11.)

Ersetzen Sie das Kabel durch eines mit einem groReren Querschnitt.

Das Untersetzungsverhaltnis usw. ist nicht richtig eingestellt. Passen Sie das
Untersetzungsverhaltnis usw. an.

Die Ausgangsfrequenz ist nicht richtig eingestellt. Uberpriifen Sie den
Ausgangsfrequenzbereich.

Stellen Sie die Basisfrequenz ein. (Siehe Abschnitt 5.11.)

Die Motordrehzahl schwankt
wiéhrend des Betriebs.

Die Last ist zu gro oder zu klein. Reduzieren Sie die Lastdnderungen.

Die Nennleistung des verwendeten Umrichters oder Motors ist nicht groR genug, um
die Last anzutreiben.

Verwenden Sie einen Umrichter oder Motor mit einer ausreichenden Nennleistung.
Uberpriifen Sie, ob sich das Frequenzvorgabe-Signal &ndert.

Wenn der Parameter U/f-Kennlinien-Wahl # = auf 3 gesetzt ist, Uberprifen Sie die
Vektorregelungs-Einstellung, Betriebsbedingungen usw. (Siehe Abschnitt 5.12)
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Probleme

Ursachen und AbhilfemaRnahmen

Die Parametereinstellungen
kénnen nicht geéndert werden.

«+ Andern Sie die Einstellung des Parameters Parametriersperre £ 75 auf J
(Anderung zugelassen), wenn er auf { bis 4 (gesperrt) gestellt ist.

Stellen Sie den Uberpriifungscode auf F 735, wenn das Passwort {iber die
Passworteinstellung ~ 73 & eingegeben wurde. (Siehe Abschnitt 6.29.1.)
Deaktivieren Sie die Logik-Eingangsklemme, wenn diese Klemme der
Eingangsklemmen-Meniifunktion 200 bis 203 (Parameter-Programmier-/Lesesperre)
zugeordnet ist.

Aus Sicherheitsgriinden kénnen einige Parameter nicht umprogrammiert werden,
wahrend der Umrichter |auft. (Siehe Abschnitt 4.2.)

Vorgehensweise bei Problemen im Zusammenhang mit Parametereinstellungen

Wenn Sie vergessen haben,
welche Parametereinstellungen
verandert wurden

« Sie kénnen nach allen veranderten Parametern suchen und deren Einstellungen
andern.
* Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.1.

Wenn Sie alle geénderten
Parameter auf die
Grundeinstellung zuriicksetzen
méchten

« Sie kénnen alle zuriickgesetzten Parameter auf die Grundeinstellung zuriicksetzen.
* Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 4.3.2.
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o

Vorgeschrieben

- Die Anlagen miissen jeden Tag inspiziert werden.
Werden die Anlagen nicht inspiziert und instandgehalten, so werden Stérungen und Fehlfunktionen eventuell nicht
festgestellt, was zu Unfallen fiihren kann.

- Fiihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch:

(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollsténdig aus.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.

(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 V DC oder mehr) messen kann, sicher, dass
die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ - PC/-) nicht mehr als 45 V betragt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt wurden, kann dies zu Verletzungen

durch Stromschlag fiihren.

Inspizieren Sie den Umrichter regelmaRig, um zu verhindern, dass er aufgrund der Verwendungsbedingungen
(z. B. Temperatur, Luftfeuchtigkeit, Staub und Vibrationen) oder der Alterung der Komponenten ausfallt.

141

Regelmalige Inspektion

Da elektronische Bauteile warmeempfindlich sind, installieren Sie den Umrichter an einem kihlen, gut
beliifteten und staubfreien Ort. Dies ist wichtig, um eine lange Nutzungsdauer sicherzustellen.

Das Ziel der regelmaRigen Inspektionen besteht darin, die richtigen Verwendungsbedingungen
aufrechtzuerhalten und durch den Vergleich der aktuellen Betriebsdaten mit den aufgezeichneten
Betriebsdaten eventuell vorhandene Anzeichen fiir Stérungen und Fehlfunktionen festzustellen.

Gegenstand der Inspektionsverfahren o
. - ———— - Bewertungskriterien
Inspektion Inspektionsaspekte | Inspektionshaufigkeit |  Inspektionsmethode
1) Staub, Temperatur Gelegentlich 1) Sichtprifung, 1) Beseitigen Sie eventuelle ungiinstige
und Gas Thermometer-Messung, |  Umgebungsaspekte.
1. Innenraum- Geruchspriifung
Umgebung 2) Wassertropfen oder | Gelegentlich 2) Sichtpriifung 2) Suchen Sie nach Anzeichen fiir
andere Flissigkeiten Wasserkondensation.
3) Raumtemperatur Gelegentlich 3) Thermometer-Messung | 3) Hochsttemperatur: 60 °C

Wenn abnormale Anzeichen festgestellt
werden, 6ffnen Sie die Tiir, und

2. Gerate und 1) Vibrationen und Gelegentich Tastpriifung des Uberpriifen Sie den Transformator,
Komponenten Gerausche Schrankes die Drosseln, Magnetschiitze, Relais,
den Lifter usw. im Innenraum. Falls
erforderlich, stoppen Sie den Betrieb.
1) Laststrom Gelegentlich Dreheisen-Wechselstrom- | Werte miissen im Nennbereich fiir Strom,
. Amperemeter Spannung und Temperatur liegen.
3 Betriebsdaten 2) Spannung (*) Gelegentlich | Gleichrichter- Keine deutliche Abweichung von im
(ausgangsseitig) Wechselspannungsvoltmeter | Normalzustand gemessenen Daten.
3) Temperatur Gelegentlich Thermometer

*) Die gemessene Spannung kann bei verschiedenen Voltmetern leicht unterschiedlich sein. Verwenden
Sie fiir die Spannungsmessung stets den gleichen Spannungsprifer bzw. das gleiche Voltmeter.
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B Zu beachtende Anzeichen
1. Ungewdhnliche Anzeichen in der Installationsumgebung
2. Ungewdhnliche Anzeichen im Kiihlsystem
3. Ungewohnliche Vibrationen oder Gerausche
4. Uberhitzung oder Verfarbungen
5. Ungewohnliche Geriiche
6. Ungewohnliche Motorvibrationen, gerdusche oder (iberhitzung
7. Anhaftende oder angesammelte Fremdstoffe (leitende Stoffe)

B Vorsichtsmallnahmen bei der Reinigung

Zum Reinigen des Umrichters wischen Sie die Oberflache mit einem weichen Tuch ab, um Verschmutzungen
zu entfernen; versuchen Sie nicht, Verschmutzungen oder Flecken von anderen Teilen des Umrichters

zu entfernen. Hartnackige Flecken wischen Sie vorsichtig mit einem mit neutralem Reiniger oder
Reinigungsalkohol benetzten Tuch ab.

Verwenden Sie niemals die in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrten chemischen Stoffe, da dies zu

einer Beschadigung oder Beschichtungsablésung von Kunststoffteilen (z. B. Abdeckungen oder anderen
Kunststoffkomponenten) des Umrichters fiihren kann.

Azeton Ethylendichlorid Tetrachlorethan
Benzol Ethylacetat Trichlorethen
Chloroform Glycerin Xylol

14.2 Regelmalige Inspektion

Fihren Sie regelmaRige Inspektionen im Abstand von 3 bis 6 Monaten durch (je nach Betriebsbedingungen).

AN\ Warnung

- Fihren Sie vor der Inspektion die folgenden Schritte durch:
(1) Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters vollstandig aus.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die Ladeleuchte nicht mehr leuchtet.
(3) Stellen Sie mit Hilfe eines Spannungspriifers, der Gleichspannung (400/800 V DC oder mehr) messen kann, sicher,
Vorgeschrieben dass die Spannung fiir die Gleichstrom-Zwischenkreise (an PA/+ — PC/-) nicht mehr als 45 V betrégt.

Wenn eine Inspektion ausgefiihrt wird, ohne dass diese Schritte zuvor durchgefiihrt wurden, kann dies zu Verletzungen
durch Stromschlag fihren.

Ersetzen Sie keine Teile.

® Dies kann zu Brénden oder zu Stromschlag und anderen Verletzungen fiihren. Setzen Sie sich zum Auswechseln von
Teilen mit Ihrem Toshiba-Héndler in Verbindung.

Verboten

B Inspektionsarbeiten

1. Stellen Sie sicher, dass alle Schraubklemmen sicher festgeschraubt sind. Ziehen Sie lockere
Schrauben mit einem Schraubendreher fest.
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2. Stellen Sie sicher, dass alle abgedichteten Klemmen sicher befestigt sind. Stellen Sie per
Sichtpriifung sicher, dass es keine Anzeichen fiir eine Uberhitzung an den Klemmen gibt.

3. Uberpriifen Sie alle Kabel und Leitungen per Sichtpriifung auf Beschadigung.

4. Entfernen Sie Verschmutzungen und Staub mit einem Staubsauger. Reinigen Sie dabei
die Belliftungsoffnungen und die Platinen. Diese sind stets sauber zu halten, um durch
Verschmutzungen oder Staub verursachte Unfélle zu vermeiden.

5. Wenn der Umrichter langere Zeit von der Stromversorgung getrennt ist, geht die Leistung des
Hochkapazitats-Elektrolytkondensators zurtick.

Wenn der Umrichter fur langere Zeit nicht verwendet wird, schalten Sie die Stromversorgung
alle zwei Jahre flir mindestens flinf Stunden ein, um die Leistungsféhigkeit des Hochkapazitats-
Elektrolytkondensators zu erhalten. Uberpriifen Sie auBerdem die Funktion des Umrichters.

Es empfiehlt sich, den Umrichter nicht direkt mit Netzspannung zu versorgen, sondern die
Versorgungsspannung mit Hilfe eines Transformators o. &. allmahlich zu steigern.

6. Falls erforderlich, fiihren Sie eine Isolationswiderstandspriifung ausschlieBlich fiir die
Zwischenkreis-Klemmleiste mit einem 500-V-Isolationstester durch. Fiihren Sie niemals eine
Isolationswiderstandspriifung an Steuerklemmen durch — weder an Klemmen an der Platine noch
an den Steuerklemmen. Bei der Priifung des Isolationswiderstands des Motors trennen Sie diesen
zuvor vom Umrichter, indem Sie die Kabel von den Umrichter-Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und W/
T3 abtrennen. Wenn Sie eine Isolationswiderstandspriifung an anderen Peripherieschaltkreisen als
dem Motorschaltkreis durchfiihren, trennen Sie alle Kabel vom Umrichter ab, so dass wéhrend der
Prifung keine Spannung am Umrichter anliegt.

Standard: Mehrere MQ oder mehr. (Das integrierte Entstorfilter flihrt zur Ermittlung eines geringen
Isolationswiderstands.)

(Anmerkung) Trennen Sie vor der Durchfilihrung einer Isolationswiderstandspriifung stets alle Kabel von
der Zwischenkreis-Klemmleiste ab, und testen Sie den Umrichter getrennt von anderen
Geraten.

RIL1 S/L2 TL3 um VIT2 WIT3

500V
(Megger)

7. Unterziehen Sie den Umrichter niemals einer Priifung der Durchschlagsfestigkeit. Durch eine
Prifung der Durchschlagsfestigkeit kénnen Komponenten des Umrichters beschadigt werden.
8. Spannungs- und Temperaturprifung
Empfohlenes Voltmeter : Eingangsseite... Dreheisen-Voltmeter (i)

Ausgangsseite... Gleichrichter-Voltmeter («N»)
Die Ermittlung von Defekten wird erleichtert, wenn Sie stets die Umgebungstemperatur vor, wahrend
und nach dem Betrieb messen und aufzeichnen.
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B Auswechseln von VerschleilRteilen
Der Umrichter enthélt eine groRe Zahl elektronischer Komponenten, einschlieBlich
Halbleiterbauelementen.
Die folgenden Komponenten altern mit der Zeit aufgrund ihrer Zusammensetzung oder ihrer
physikalischen Eigenschaften. Die Verwendung gealterter oder in ihrem Zustand verschlechterter Teile
fuhrt zu einer Leistungsbeeintrachtigung oder zu einem Ausfall des Umrichters. Zur Vermeidung solcher
Probleme sollte der Umrichter regelméaRig Gberprift werden.

Anmerkung: Die Nutzungsdauer einer Komponenten hangt generell von der Umgebungstemperatur und
den Verwendungsbedingungen ab. Die nachfolgend aufgeflihrten Nutzungsdauer-Werte
gelten fiir Komponenten, die unter normalen Umgebungsbedingungen verwendet werden.

1) Lufter

Der Lifter zur Kiihlung warmeabgebender Komponenten hat eine Nutzungsdauer von etwa zehn
Jahren. Der Liifter muss auch ausgetauscht werden, wenn er Gerdusche oder abnormale Vibrationen
erzeugt.

Glattungskondensator

Die Leistung des Aluminium-Elektrolytglattungskondensators im Gleichstromabschnitt des
Zwischenkreises nimmt aufgrund von Wellenstrémen usw. ab. Bei normalen Betriebsbedingungen
muss der Kondensator nach etwa zehn Jahren ausgetauscht werden. Da der Glattungskondensator
auf einer Platine installiert ist, muss er zusammen mit der Platine ausgetauscht werden.

2

<Kriterien fur Sichtprifung>

- Kein Flissigkeitsaustritt

- Sicherheitsventil in eingedrickter Stellung

- Messung der elektrostatischen Kapazitat und des Isolationswiderstands

Anmerkung: Fir eine grobe Feststellung der Zeit bis zum Austausch von Komponenten ist die
Wartungsintervall-Funktion hilfreich.
Um die Kundensicherheit zu gewahrleisten, sollten Sie niemals selbst Komponenten
austauschen. (Es ist auch méglich, die Wartungsintervall-Warnmeldung zu (iberwachen
und ein Signal ausgeben zu lassen.)

B Standard-Austauschintervalle wichtiger Komponenten
Die nachstehende Tabelle fiihrt Richtwerte fir Komponentenaustausch-Intervalle auf, die unter
der Annahme geschatzt wurden, dass der Umrichter in einer normalen Umgebung unter normalen
Betriebsbedingungen (Umgebungstemperatur, Beluftungsbedingungen und Betriebsdauer) verwendet
wird. Das Austauschintervall der einzelnen Teile bedeutet nicht seine Nutzungsdauer, sondern die Zahl
der Jahre, in denen die Ausfallrate nicht deutlich ansteigt.
Verwenden Sie auch die Wartungsintervall-Funktion.
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Standard-
Komponentenbezeichnung Austauschintervall - Vorgehensweise fiir Austausch und Sonstiges
Anmerkung 1

Durch einen neuen ersetzen (Entscheidung tiber Austausch nach

Lifter 10 Jahre Inspektion)

Aluminium-
Elektrolytkondensator des | 10 Jahre — Anmerkung 2
Zwischenkreises

Durch einen neuen ersetzen (Entscheidung tber Austausch nach
Inspektion)

Notwendigkeit des Austauschs hangt von den Uberpriifungsergebnissen

Relais - "

Auf Platine installierter
Aluminium- 10 Jahre — Anmerkung 2
Elektrolytkondensator

Durch eine neue Platine ersetzen (Entscheidung Uber Austausch nach
Inspektion)

Anmerkung 1: Das Austauschintervall ist unter der Annahme berechnet, dass die durchschnittliche
Umgebungstemperatur iber ein Jahr 40 °C betragt und das Gerat 24 Stunden pro Tag in
Betrieb ist. Die Umgebung muss frei von korrosiven Gasen, Olnebel und Staub sein.

Anmerkung 2: Die Zahlen gelten fiir einen Umrichter mit einem Ausgangsstrom von 80 % des Umrichter-
Nennstroms.

Anmerkung 3: Die Nutzungsdauer von Komponenten ist je nach Betriebsumgebung stark
unterschiedlich.

14.3 Kontakt mit dem Kundendienst

Wenn ein Defekt auftritt, setzen Sie sich bitte mit lhrem Toshiba-Handler in Verbindung.

Wenn Sie sich an den Kundendienst wenden, teilen Sie uns bitte neben den Einzelheiten zur Stérung auch
die Informationen auf dem Leistungsschild auf der rechten Platte des Umrichters sowie Informationen Gber
eventuell vorhandene optionale Gerate usw. mit.

14.4 Lagerung des Umrichters

Wenn der Umrichter voriibergehend oder fiir ldngere Zeit gelagert werden soll, beachten Sie die folgenden
Vorsichtshinweise.

1. Lagern Sie den Umrichter an einem gut beliifteten Ort, an dem er nicht Warme, Feuchtigkeit, Staub und
Metallpulver ausgesetzt ist.

2. Wenn der Umrichter langere Zeit von der Stromversorgung getrennt ist, geht die Leistung des
Hochkapazitats-Elektrolytkondensators zuriick. .
Wenn der Umrichter fur langere Zeit nicht verwendet wird, schalten Sie die Stromversorgung

alle zwei Jahre fiir mindestens flinf Stunden ein, um die Leistungsfahigkeit des Hochkapazitats-
Elektrolytkondensators zu erhalten. Uberpriifen Sie auRerdem die Funktion des Umrichters.

Es empfiehlt sich, den Umrichter nicht direkt mit Netzspannung zu versorgen, sondern die
Versorgungsspannung mit Hilfe eines Transformators o. &. allmahlich zu steigern.

N-5
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15. Gewah

Defekte Komponenten des Umrichters werden kostenlos repariert und angepasst, sofern die folgenden Voraussetzungen
erfllt sind:

1. Diese Gewahrleistung bezieht sich ausschlielich auf das Umrichter-Hauptgerat.
2. Alle Komponenten, die bei normaler Verwendung innerhalb von zwélf Monaten nach Lieferdatum beschadigt
werden oder ausfallen, werden kostenlos repariert.
3. Die Reparaturkosten fir die folgenden Arten von Ausfallen oder Beschadigungen sind auch innerhalb der
Gewahrleistungsfrist vom Kunden zu tragen.
. Ausfalle oder Beschadigungen, die aufgrund einer unsachgemaRen oder falschen Verwendung oder
Bedienung oder einer nicht autorisierten Reparatur oder Modifikation des Umrichters entstehen
* Ausfélle oder Beschadigungen, die durch ein Herunterfallen des Umrichters oder durch einen Unfall wahrend
des Transports nach Erwerb des Umrichters entstehen
. usfélle oder Beschadigungen, die durch Feuer, Salzwasser, salzhaltige Luft, korrosive Gase, nicht den
Spezifikationen entsprechende Spannungsversorgung, Erdbeben, Stiirme, Uberflutungen, Blitzeinschlag oder
sonstige Naturkatastrophen entstehen
»  Ausfalle oder Beschadigungen, die durch die Verwendung des Umrichters flir andere Zwecke oder
Anwendungen als die beabsichtigten entstehen
4. Samtliche Unkosten, die Toshiba im Rahmen des Vor-Ort-Kundendiensts entstehen, werden dem Kunden in
Rechnung gestellt, sofern nicht zuvor ein Wartungsvertrag zwischen dem Kunden und Toshiba abgeschlossen
wurde; in diesem Fall hat der Wartungsvertrag Prioritat vor dieser Gewéhrleistung.
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16. Entsor ri rs

/\ Vorsicht

+Wenn Sie den Umrichter entsorgen mdchten, lassen Sie dies von einem Spezialisten fiir die Entsorgung industrieller Abflle (*)
durchfiihren. Wenn der Umrichter unsachgemaR entsorgt wird, kann dies zu einer Explosion des Kondensators oder zur Bildung
0 giftiger Gase fiihren, die Verletzungen verursachen konnen.
(*) Personen, die auf die Abfallbehandlung spezialisiert sind und beispielsweise als Transporteure oder Entsorger fiir industrielle
Vorgeschrieben Abfalle bezeichnet werden. Bitte beachten Sie sémtliche einschlagigen Gesetze, Verordnungen, Regelungen oder
Bestimmungen (ber die Entsorgung industrieller Abfalle.

Fihren Sie aus Sicherheitsgriinden die Entsorgung eines nicht mehr verwendeten Umrichters nicht selbst durch, sondern

beauftragen Sie einen Entsorger fiir industrielle Abfalle mit dieser Aufgabe.
Eine unsachgemafe Entsorgung des Umrichters kann zu einer Explosion des Kondensators und zur Bildung giftiger Gase

fiihren, die Verletzungen verursachen kénnen.
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